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Informacion de seguridad

A lo largo de este manual se utilizan los simbolos de nota, pre-
caucién y advertencia para alertarle sobre informacién importante
de operacién y seguridad.

Una “NOTA” es un mensaje corto que alerta al lector sobre
algun detalle de importancia.

Un aviso de seguridad, “PRECAUCION”, aparece con informa-
ciéon de importancia para proteger su equipo y funcionamiento.
Sea especialmente cuidadoso en leer y seguir todas las precau-
ciones que correspondan a su aplicacion.

Un aviso de seguridad, “ADVERTENCIA”, contiene informacién
de importancia para la proteccién contra dafios de usted, otras
personas y del equipo. Preste especial atencion a todas las
advertencias relativas a su aplicacién especifica.

El simbolo de alerta de seguridad, A (un signo de exclamacién
encerrado en un tridngulo), precede a una declaracién general
de PRECAUCION o ADVERTENCIA.

El simbolo de peligro por electricidad, A\ (un rayo dentro de

un tridngulo), precede a una declaracién de ATENCION o
ADVERTENCIA de peligro de descargas eléctricas. A continua-

cién encontrara explicaciones adicionales:

Simbolo Explicacién

PRECAUCION: advertencia o pe-
ligro que requiere una explicaciéon
adicional a la que puede pro-
porcionarse en la etiqueta. Para
obtener més informacién, consulte
la guia del usuario.

Producto sensible a ESD (descar-
gas electroestaticas); utilice las
técnicas de conexion a tierra y
manipulacién adecuadas cuando
instale o de servicio al producto.

Al

Unidad protegida por aislamiento
doble/reforzado para evitar peligro
de descarga eléctrica

(]

No lo arroje a la basura. Utilice
las técnicas de reciclado apropia-
das o consulte con el fabricante
acerca del modo de desecho
correcto.

Cubierta fabricada en policar-
bonato. Utilice las técnicas de
reciclado apropiadas o consulte
con el fabricante acerca del modo
de desecho correcto.

La unidad puede alimentarse con
voltaje tanto de corriente alterna
(CA) como de corriente continua

(CO).

La unidad es un dispositivo
homologado por Underwriters
Laboratories®. Ha sido evaluada
con respecto a los requisitos de los
Estados Unidos y Canadéa para
Equipos de control de procesos.
UL 61010 y CSA C22.2 N.°61010.
Expediente E185611 QUYX, QU-
YX7. Consulte: www.ul.com

PROCESS CONTROL
EQUIPMENT

La unidad es un dispositivo
homologado por Underwriters
Laboratories®. Ha sido evaluada
con respecto a los requisitos de los
Estados Unidos y Canada para
Ubicaciones peligrosas Clase 1
Divisién II Grupos A, B, Cy D.
ANSI/ISA 12.12.01-2007. Expe-
diente E184390 QUZW, QUZW1.
Consulte: www.ul.com

“@ﬂﬁ

LISTED

PROC. CONT. EQ. FOR
HAZARDOUS LOCATIONS

La unidad cumple con las directi-
vas de la Unién Europea. Consul-
te la Declaracién de Conformidad
para obtener mas informacién
acerca de las directivas y normas
de conformidad.

C€

La unidad ha sido revisada y
aprobada por Factory Mutual
como un dispositivo de limite de
temperatura de acuerdo con la
norma FM Class 3545. Consulte:
www.fmglobal.com

APPROVED

La unidad ha sido revisada y
aprobada por CSA International
para su uso como equipo regula-
dor/indicador de temperatura de
acuerdo con el codigo canadiense
CSA C22.2 N.° 24. Consulte:
www.csa-international.org

3P

Garantia

El médulo EZ-ZONE® RMC (control) se fabrica de acuerdo con

los procesos registrados de ISO 9001 y esta respaldado por una
garantia de tres afios al primer comprador para su uso, siempre y
cuando las unidades no hayan sido mal aplicadas. Dado que Watlow
no tiene control sobre el empleo de las mismas, a veces incorrecto,
la empresa no puede garantizar que no haya fallas. Las obligacio-
nes de Watlow bajo esta garantia estan limitadas, a discrecién de
Watlow, al reemplazo o a la reparacién de la unidad, o a la restitu-
cion del precio de compra o de las partes que, una vez inspecciona-
das, demuestren estar defectuosas dentro del periodo de garantia
especificado. Esta garantia no cubre dafios producidos por trans-
porte, alteracién, uso indebido, abuso o malos tratos. El comprador
debera utilizar partes Watlow para conservar todas las clasificacio-
nes enumeradas.

Asistencia técnica

Si encuentra algin problema con el controlador Watlow, consulte

la informacién de configuracion para verificar que las opciones
seleccionadas sean las correspondientes a su aplicacién: entradas,
salidas, alarmas, limites, etc. Si el problema persiste, puede obte-
ner asistencia técnica del representante local de Watlow en su area
(consulte la contratapa), enviando su pregunta por correo electrénico
a wintechsupport@watlow.com o llamando al teléfono +1 (507) 494-
5656 entre las 7 a.m. y 5 p.m., Hora Estandar del Centro (TEC). Pida
hablar con un ingeniero de aplicaciones. Al llamar, sirvase tener a
mano la siguiente informacion:

e Numero completo del modelo
¢ Toda la informacién de configuracion
¢ Guia del usuario

e Pagina de fabrica

Autorizacion de devolucion de material (RMA o “Return
Material Authorization”)

1. Llame a Servicio al cliente de Watlow al (507) 454-5300 a fin
de obtener el nimero de la autorizaciéon para devolver material
(RMA) antes de enviar cualquier articulo para su reparacion.
Si no sabe por qué fall6 el producto, péngase en contacto con un



ingeniero de aplicaciones o gerente de producto. Todas las auto-
rizaciones RMA requieren:

e Direccién para el envio

e Direccién para facturar

e Nombre del contacto

e Numero de teléfono

e Método para devolver el envio

e Su numero de orden de compra

e Descripcion detallada del problema
e Instrucciones especiales

e Nombre y numero de teléfono de la persona que devuelve el
producto.

2. Se requiere autorizacién previa y un numero RMA del
Departamento de Servicio al Cliente al devolver cualquier pro-
ducto para fines de crédito, reparacién o evaluacion. Asegurese
que el namero de la RMA esté escrito en el exterior de la caja y
en todos los documentos devueltos. Haga el envio con flete paga-
do previamente.

3. Después que recibamos su devolucién, la examinaremos y trata-
remos de verificar la razon de la devolucién.

4. Cuando se trate de defectos de manufactura, prepararemos una
orden de reparacion, de reemplazo o emitiremos un crédito por
material devuelto. En casos de mal uso por el cliente, proporcio-
naremos los costos de reparacion y solicitaremos una orden de
compra para proceder con el trabajo de reparacion.

5. Para devolver un producto que no esta defectuoso, éste debera
estar como nuevo, en la caja original y debera ser devuelto a
mas tardar 120 dias tras haber sido recibido Se aplicara un
sobrecargo de bodega del 20% por todo control y accesorio
devuelto.

6. Sila unidad es irreparable, recibira una carta explicativa y se le
dara la opcién de que se le regrese la unidad a costo suyo o que
la desechemos.

7. Watlow se reserva el derecho de cobrar por devoluciones en las
que no se encuentre ningun problema (NTF)

Watlow Winona, Inc. posee los derechos de autor de
esta Guia del Usuario del EZ-ZONE RMC; © septiem-
bre de 2010. Reservados todos los derechos.

El EZ-ZONE RMA esta cubierto por la patente de
EE.UU. N.° 6,005,577 y patentes pendientes
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Capitulo 1: Resumen

El médulo de control de montaje en riel (RMC) EZ-
ZONE® (RMC) permite solucionar facilmente sus re-
quisitos de lazo térmico ya sea para aplicaciones de
control de un solo lazo, multiples lazos, auténomas o
distribuidas.

Esto facilita enormemente la solucion de los proble-
mas relacionados con los requisitos térmicos del sistema.
El médulo RMC viene en un paquete de montaje en riel
que ahorra espacio y, debido a que es sumamente am-
pliable, inicamente se paga por lo se que necesita. Para
las aplicaciones que requieren la habilidad de configurar/
supervisar el control a través de una red, se ofrece comu-
nicacion Modbus RTU como opcién. También se dispone
de otros protocolos de comunicacién (tales como EtherNet/
IP, DeviceNet, Modbus TCP y Profibus DP) cuando se
usa en conjunto con un médulo de acceso RM (RMA) o al
utilizar una Interfaz de usuario remota/ Gateway (RUI/
GTW). Con su navegador conectado a Internet, haga clic
en el siguiente enlace para encontrar otros productos RM
complementarios y documentacion relacionada.
http://www.watlow.com/index.cfm

Caracteristicas y ventajas estandar

Controlador PID y de limite de seguridad alta/
baja integrados en un solo paquete

¢ Ofrece dos opciones de montaje (en riel DIN o en
chasis)

¢ Reduce los tiempos de cableado y la complejidad
de las terminaciones en comparacion con la co-
nexion de productos discretos

¢ Reduce el costo de espacio en panel y de instalacion

¢ Permite una mayor seguridad para el usuario y los
equipos bajo condiciones de alta y baja temperatura

Salida de alimentacion integrada de controlador

¢ Incluye el sistema sin arco patentado (NO-ARC),
que controla directamente cargas resistivas de
hasta 15 amperios

e Reduce la cantidad de componentes y el costo de
propiedad

e Ahorra espacio en panel y simplifica el cableado

Supervision de corriente (tradicional o algoritmo)

¢ Detecta el flujo de corriente del calentador y pro-
porciona una indicacién de alarma de un dispositi-
vo de salida o carga de calentador dafiados.

e Para uso en cargas monofasicas

Capacidades de comunicacion

e Compatible con conectividad en red a PC o PLC
¢ Bus estandar o Modbus® RTU de Watlow

e Ofrece capacidades de “plug and play” con una in-
terfaz remota de usuario (RUI) y médulo RMA

Puerto de comunicacion de bus estandar y software
de PC (EZ-ZONE Configurator), ambos gratuitos

Opciones adicionales para la integracion de
controladores
e Proporciona una funcién de secuenciador

¢ Incluye funciones de cronémetro programables

¢ Incluye funciones de contador programables

¢ Permite opciones de programacion simples mate-
maticas y logicas

Algoritmo de control PID avanzado

e Ajuste adaptable TRU-TUNE®:+ el cual proporciona
un control méas preciso en las aplicaciones exigentes.

e Proporciona afinacién automatica para arranques
rapidos y eficientes

Diagnosticos de lazo térmico integrados

e El usuario puede saber facilmente que todo el sis-
tema térmico funciona correctamente

¢ Proporciona completas funciones de diagnéstico de
sistema sumamente superiores a las funciones de
diagnéstico discretas por nivel

¢ Permite utilizar en forma sinérgica y flexible el hard-
ware, como por ejemplo usar el sensor de un lazo co-
mo respaldo de otro lazo en caso de falla de un sensor.

¢ Ayuda a prevenir la pérdida de carga o programar
mantenimiento para el momento mas cémodo

e Ofrece alertas de problemas en el sistema para
reducir costos de mantenimiento y servicio

Solucion de sistema de disefio estandar

e Mejora la confiabilidad del sistema mediante una
solucion integrada de fabrica que reduce las co-
nexiones entre médulos y los problemas potencia-
les en los puntos de terminacién de tornillo

¢ Reduce los costos de instalacién

e Elimina los dolores de cabeza por incompatibilidad
que a menudo ocurren al utilizar diversos compo-
nentes y marcas

El controlador es compatible con altas tempe-
raturas ambientales

e Opera en un rango de temperatura sin precedentes

de -18 a 65 °C (0 a 149 °F) para armarios y cubier-
tas de paneles con niveles de temperatura elevados

Memoria para guardar y restaurar ajustes pre-
determinados definidos por el usuario

e Permite a los clientes guardar y restaurar sus
propios valores predeterminados para los parame-
tros de la maquina

e Reduce el mantenimiento y el tiempo de inactivi-
dad debido a ajustes accidentales de parametros
por parte del usuario final

Los médulos RMC permiten una mayor flexibi-
lidad de diseio

e Permite anadir lazos PID de a uno

Modulo EZ-ZONE® RMC de Watlow .
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¢ Permite ahorrar dinero debido a que no paga por
mas de lo que necesita y no tiene que conformarse
con menos funcionalidad de la que requiere

Control de médulo sinérgico (Synergistic Module
Control, SMC)

e Permite que las salidas seleccionadas para control
(calentamiento/enfriamiento), alarmas o eventos es-
tén situados en cualquier médulo fisico, independien-
te de cual moédulo esté conectado al sensor de entrada

Control de riel dividido (Split-Rail Control, SRC)
¢ Permite montar los médulos juntos o en forma re-
mota entre si (distancia maxima de 200 pies o
61 metros)

e Comparte la operacion de control mediante capa-
cidad de control de médulo sinérgico (Synergistic
Module Control, SMC)

¢ Permite montar médulos individuales més cerca de
los dispositivos fisicos de entrada y salida a los que
estan cableados

¢ Mejora la confiabilidad del sistema y reduce los
costos de cableado

Limite de seguridad aprobado por Factory
Mutual (FM)

¢ Permite una mayor seguridad para el usuario y los
equipos bajo condiciones de alta y baja temperatura

e Es compatible con la especificacion SEMI S2

Aprobaciones de organismos reguladores: Ho-
mologado por UL®, clasificacién CE, RoHS,
W.E.E.E. FM, SEMI F47-0200, Clase 1 Div. 2 en
modelos seleccionados

e Asegura una rapida aceptacion del producto

¢ Reduce los costos del fabricante de paneles en cuan-
to a documentacion y conformidad con organismos

Conectores desmontables

e Asegura un cableado confiable y reduce el mante-
nimiento

e Simplifica la instalacion

Capacidad de perfiles

¢ Permite programacion de rampa/valor constante
e Proporciona 25 perfiles y 400 pasos totales
Operacion de punto establecido remoto

¢ Admite una manipulacion eficiente de punto esta-
blecido de un dispositivo remoto, tal como un con-
trol maestro o PLC

e Permite programar uno o mas lazos a controlar basa-
do en el punto establecido de otro lazo lo que elimina
la necesidad de adquirir costoso hardware adicional
de retransmision y punto establecido remoto

Retransmitir

e Compatible con las necesidades industriales para
el registro de proceso de productos

Garantia de tres anos

¢ Demuestra la confiabilidad Watlow y el soporte de
producto

Modulo EZ-ZONE® RMC de Watlow .
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Analisis conceptual del médulo RMC

La flexibilidad del software y hardware del RMC per-
mite una amplia gama de configuraciones. Conocer
mas sobre el controlador, su funcionalidad general

y posibilidades, y planificar la forma en que se va a
usar, le permitira obtener la maxima eficiencia en su
aplicacion.

El RMC puede conectarse a nivel del sistema con
un total de 17 médulos, sélo uno de los cuales puede
ser un moédulo de acceso y los demas (16 como maxi-
mo) pueden ser cualquier combinacién de médulos
disponibles. El usuario define cada direccién median-
te un botén en la parte delantera de cada médulo.
Cada moédulo RMC instalado debe tener una direc-
cion de bus estandar exclusiva entre 1-9, A-F, donde
el valor predeterminado de fabrica es 1.

Inicio rapido
E1 RMC (controlador) puede solicitarse con hasta

cuatro lazos PID con configuraciones de lazo prede-
terminadas (todos los lazos) de la siguiente forma:

¢ Las funciones de entrada analégica estan fijadas
en termopar, tipo J

e Los lazos de control 1-4 usan las entradas analé-
gicas 1-4

e El algoritmo de calentamiento esta fijado para
PID, Enfriamiento esta fijado en apagado

e Las salidas estdn fijadas en apagadas

¢ K1 modo de control esté fijado en automaético

¢ El punto establecido esta fijado en 75 °F

Para habilitar un lazo para calentamiento, simple-

mente realice los siguientes pasos:

1. Vaya a la pagina Configuracién

2. Una vez que llegue a la pagina Configuracién vaya
al menu Salida y luego a la salida de eleccion

3. Cambie el valor predeterminado de Apagado a
Energia de calentamiento

4. Seleccione la instancia de lazo que desea

Configuracion predeterminada del EZ-ZONE RMC

Funcion de Funcién de

salida

Salida 1 f
Apagedo >H Calentamiento I

Calentamiento

entrada
del
Sensor de entrada | Entrada analloglcﬂ PID
I Termopar tipo J

Ranura A
Lazo 1

Nota:
Las zonas pueden comunicarse entre si a través del
panel posterior (local y riel dividido). Una vez que el
sistema esté configurado y en marcha, cambiar las
direcciones de zona sin una cuidadosa consideracién
puede causar interrupciones en el funcionamiento.

A continuacién se enumeran algunas opciones que
el usuario puede seleccionar:

1. Fuentes de alimentacion equivalentes a Clase 2 o
de voltaje extra bajo de seguridad (Saftey Extra
Low Voltage, SELV):

e 90-264 Vca a 24 Vcc a 31 watts
e 90-264 Vca a 24 Vce a 60 watts
® 90-264 Vca a 24 Vcc a 91 watts

2. El médulo RMC puede proporcionar:
e 1 a4 lazos de control, limites o entradas CT
e 1 a9 entradas (de diversos tipos)

e 1 a 12 salidas (diversos tipos)
e Comunicaciones Modbus RTU

Como se aprecia en lo antedicho, el médulo RMC es
plenamente ampliable con respecto a los requisitos de
energia, y la cantidad de lazos, entradas y salidas.

Es util pensar en el controlador como si éste es-
tuviera dividido en tres partes: entradas, funciones
y salidas. Cuando el controlador esta configurado de
forma adecuada, la informacién se transmite desde
una entrada a una funcién y a una salida. Un médu-
lo RMC puede realizar diversas funciones al mismo
tiempo, por ejemplo: control PID, la supervisién de di-
ferentes situaciones de alarma, la supervision y el ac-
cionamiento de entradas digitales y el control de dis-
positivos de salida tales como calentadores, alarmas
audibles y luces. Cada proceso debe considerarse cui-
dadosamente, y las entradas, funciones y salidas del
controlador deben configurarse de manera adecuada.

Salidas

Funciones

Energia de
calentamiento
PID

Alarma de
proceso alta

Salidas de
secuenciacion,

Silenciar
alarmas

Funciones

Las funciones utilizan sefiales de entrada para calcu-
lar un valor. Una funcién puede ser algo tan simple
como leer una entrada digital para establecer un es-
tado como verdadero o falso, o leer una temperatura
para establecer un estado de alarma como encendido
o apagado. Alternativamente, si falla un dispositivo
de deteccién principal, se podria utilizar el respaldo
de sensor para evitar un apagado no deseado.

Para establecer una funcién, una de las primeras
cosas que deben considerarse en la fuente y la ins-
tancia de la funcion. Por ejemplo, si el control esta
equipado con entradas digitales (fuente) y se decidio
que se utilizara DI 9 (instancia) entonces se puede
asociar con una Accién para restablecer una alarma
individual o todas las alarmas. Para configurarlo de
esta manera, realice los siguientes pasos:

Pagina Configuracion (Menu E/S digital)
1. Dirijase a la pagina Configuracién y después al
menu E/S digital.

2. Seleccione la instancia deseada y luego la direccion
al voltaje de entrada o contacto seco de entrada.
Pagina Configuracion (menu Accién)

3. Vaya a la pagina Configuracién y luego al menu
Accion.

. Fije la funcién Accién a Alarma.

. Seleccione qué instancia de alarma se restablecera
(0 es igual a todas).

. Fije 1a funcién de fuente en E/S digital.

. Seleccione la instancia de fuente (paso 2 anterior).

. Seleccione la Zona de fuente (0 es igual al médulo
que se esta configurando).

9. Fije el Nivel activo para que ejecute la funcion

deseada.

SIS

(o BEN o]
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La configuracion esta lista. Cuando la entrada di-
gital seleccionada esta activa la alarma o todas las
alarmas que estén enganchadas sin una condicién
existente de alarma se restableceran. Si se selecciona
(paso 5) una instancia especifica de alarma (1 - 8), s6-
lo dicha instancia se restablecera.

Nota:
Las alarmas se restableceran automaticamente cuan-
do la condicién que las causé regresa a un estado sin
alarma si el indicador de enganche de alarma se fija
en sin enganche (pagina Configuracién, ment Alar-
ma).

Tenga en cuenta que una funcién es un proceso inter-
no programado por el usuario, que no ejecuta ningu-
na accion fuera del controlador. Para que una salida
tenga efecto fuera del controlador, la misma debe con-
figurarse para que responda a una funcién.

Entradas

Las entradas proporcionan la informacién segun la
cual una funcion programada puede realizar una
accién. En una forma simple, esta informacién pue-
de provenir de un operador que presiona un botén o,
como parte de una funcién mas compleja, puede re-
presentar un punto establecido remoto proveniente de
otra zona.

Cada entrada analégica puede configurarse para
termistores, termopares, o RTD para leer la variable
de proceso. También puede leer mV/voltios, corriente
o resistencia, permitiendo usar diversos dispositivos
para leer humedad, presién de aire, entradas del ope-
rador y otros valores. La opciones del menu Entrada
analégica (pagina Configuracion) para cada entrada
analégica deben configurarse de modo que coincidan
con el dispositivo conectado en esa entrada.

Cada entrada digital lee si un dispositivo esta ac-
tivo o inactivo. Un sistema RM puede equiparse con
multiples E/S digitales. Cada punto de E/S debe con-
figurarse para funcionar como entrada o salida con el
parametro de direccién en el menu E/S digital (pagi-
na Configuracion).

Otro concepto que debe comprenderse es la diferen-
cia entre una entrada atada a un dispositivo externo
como un termopar y una atada a una funcién interna.

Funcién B -

deentrada |—»| Funcion Funcion

S de control de salida
analdgica

En el ejemplo anterior, la funcién de entrada analégi-

ca de la izquierda esta atada directamente a la fun-

cién de control donde su salida interna est4 dirigida

a una salida externa.

Con una leve modificacion de la grafica anterior, el

siguiente ejemplo ahora ata las externas directamen-

te al control y a las funciones de alarma. Para este

ejemplo lo siguiente es verdad:

- Dos alarmas de proceso altas exclusivas estan confi-
guradas para las entradas analégicas 1y 2

- El bloque l6gico esta configurado como una funcién

- La funcién de salida est4 atada a la salida interna
de la funcién légica OR

Cuando cualquiera de las alarmas de proceso es ver-
dadera (el valor de entrada analégica es mayor que el

punto establecido superior de alarma), la salida ex-
terna sera controlada.

do ontrac Funcién el
. de control de salida
analogica
Funcién Funcién Funcién
de alarma[”| de logica [”| de salida
Salidas

Las salidas pueden realizar diferentes funciones o
acciones en respuesta a la informacién proporcionada
por una funcién, tales como: energia de calentamien-
to desde la salida del controlador, usar una salida di-
gital como un evento de perfil, encender o apagar una
luz, desbloquear una puerta o encender un timbre.

Asigne una salida a una funcién en el menad Sali-
da o en el menud E/S digital. A continuacion, elija qué
instancia de esa funcion controlara la salida selec-
cionada. Por ejemplo, puede asignar una salida para
que responda a una salida interna de una funcién de
comparacién o para que retransmita el valor de la en-
trada analégica 2 (instancia 2).

Puede asignar varias salidas para que respondan
a una sola instancia de una funcién. Por egjemplo, la
alarma 2 puede utilizarse para activar una luz conec-
tada a la salida 1 y una sirena conectada a la salida
digital 5.

Eventos de entrada y eventos de salida

Los eventos de entrada y salida son estados internos
que se utilizan exclusivamente por los perfiles. La
fuente de una entrada de evento puede provenir de
una entrada digital externa al sistema o desde una
salida de otra funcién. Asimismo, las salidas de even-
to pueden controlar una salida fisica como un bloqueo
de funcion de salida o utilizarse como entrada para
otra funcién.

Acciones

Basado en una entrada determinada (E/S digital, sa-
lida de evento, funcion légica, etc.) la funcién Accién
puede hacer que se lleven a cabo otras funciones. Por
nombrar algunas, iniciar y detener un perfil, silen-
ciar alarmas, apagar lazos de control y colocar alar-
mas en el estado sin alarma.

Modulo EZ-ZONE® RMC de Watlow .
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Analisis conceptual de las configuraciones de
hardware del sistema RM

Debido a la capacidad de ampliacién y flexibilidad del
sistema RM, el usuario tiene diversas opciones en la

forma de conectar el hardware. A continuacién se in-
dican algunos ejemplos.

Moédulo RMC conectado a una interfaz remota de
usuario (Remote User Interface, RUI) y a una PC

En esta configuracién, la RUI y PC estan conectadas al
moédulo RMC mediante el bus estdndar de Watlow don-
de ambas podran conversar directamente con el médulo

RM de
[ control -
Ranura C
Fuente de
alimentacion
PC
EZ-ZONE RUI
Configurador

RMC. La PC en la que se ejecuta el software EZ-
ZONE y la RUI pueden utilizarse para configurar y
luego supervisar el médulo RMC.

Moé6dulo RMC conectado a un controlador logico
programable (Programmable Logic Controller,
PLC) en un riel DIN

En esta configuracion el PLC puede conectarse al sis-

Moédulo RMC conectado a un terminal de la
interfaz del operador (Operator Interface
Terminal, OIT) mediante una RUI/Gateway

En esta configuracién el OIT puede estar ejecutando
uno de varios protocolos comunicandose con el sis-
tema RM mediante la RUI/Gateway de Watlow. Los
protocolos disponibles para la RUI/Gateway son:

1. EtherNet/IP y/o Modbus TCP

2. DeviceNet

3. Modbus RTU

RM de
control

(.

Ranura C

| Fuente de

alimentacion

(Gateway de interfaz de
usuario remota (RUI)

Terminal de inferfaz
del operador (OIT)

Sistema RM conectado a un riel dividido con un
terminal de la interfaz del operador (Operator
Interface Terminal, OIT)

En esta configuracién tanto el bus intermdédulo (co-
municacién del panel posterior) como el bus estandar
se conectan entre rieles para permitir capacidades re-
motas. Se recomienda que la conexién de riel dividido
no exceda los 200 pies. En esta configuracion el OIT
puede comunicarse con todos los médulos (16 médulos
como maximo en cualquier combinacién con un mo-
dulo de acceso).

tema RMC mediante el médulo de acceso usando uno w
o mas de los protocolos disponibles: 2
é. EDth(?er\eIt/tIP y/o Modbus TCP — RMde | RMde | RMde —
3' M?)‘(Iillf):ﬁs %{TU control |expansién| acceso
Ll
g Ranura C Ranura C Ranura C
g L
uente de
control | acceso alimentacidn
RM de RM de RM de
E control |expansion expansién:|
Ranura C Ranura C i
Terminal de
interfaz del
RanuraC| RanuraC | RanuraC operador (OIT
[E——
Fuente de
alimentacion
PLC
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Moédulo de control RM conectado a un terminal
de la interfaz del operador (OIT) que ejecuta
Modbus RTU

En esta configuraciéon el médulo de control conectado
al OIT esta equipado con el protocolo Modbus RTU
(RMCxxxxxxxxx1xx). Es importante hacer notar que
la comunicacion Modbus se realiza entre el OIT y el
controlador al que estd conectado. El panel posterior
RM siempre utiliza el protocolo de bus estandar. Si
se desea que el OIT se comunique con ambos médu-
los de control, ambos médulos necesitarian comunica-
cién Modbus y luego los pines CC, CA, y CB tendrian
que conectarse juntos en cadena margarita.

RMde | RMde
[ © ]

control control

Ranura C Ranura C

Fuente de
alimentacion

Terminal de
interfaz del
operador (OIT)

Orientacion del madulo

La siguiente imagen representa uno de seis médulos
RM posibles. Los seis tendran cuatro ranuras en la
parte delantera (ranura A, B, D y E) y una en la par-
te inferior (ranura C), que no se muestra. No siempre
se utilizan todas estas ranuras en todos los médulos.
En la parte delantera del médulo hay un botén (circu-
lo blanco) debajo de la direccién de zona (5) que cuan-
do se pulsa sin soltar cumple la siguiente funcién:

1. Para cualquier médulo, pulse sin soltar durante
aproximadamente 2 segundos. La direccién se in-
tensificard indicando que ahora puede cambiarse.
Suelte y pulse repetidamente para cambiar a la di-
reccién exclusiva deseada

2. Para el médulo de control, si tiene el protocolo
Modbus (RMCxxxxxxxxx1xx), pulsar este boton
sin soltar durante aproximadamente 6 segundos
hara que en pantalla aparezca P de protocolo. Si el
botén se suelta y se vuelve a pulsar (en menos de 6
segundos) la pantalla conmutara entre N (Modbus)
y S (bus estdndar). Las direcciones validas para
Modbus y bus estandar van de 1 -16 (1 - 9, A es 10,
Bes11l,Ces12,Des 13, Ees 14, Fes 15, yhes
16). E1 moédulo de acceso se despacha en la direc-
cién J o 17

=

n
a
.
|
2
»
1
:
$
I
]

Estado del médulo
(ranura A, B,D o E)

Protocolo (bus estan-
dar - rojo o Modbus
- verde)

Salidas del médulo 1
a 16, es posible que se
usen o que no se usen
todas dependiendo del
modulo
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Funcién
de entrada

Sensor de entrada

Médulo de control EZ-ZONE RM - Diagrama del sistema
con tarjeta de 6 entradas/salidas digitales en la ranura E

—

N

Entrada analégica 1, 2, 3, 4\
Ninguno, CT, Termopar, RTD (100, 1k),
Termistor (5k, 10K, 20k, 40k), Proceso
(mV, V, mA) o Potenciémetro de 1k

Entrada digital (o salida) 7 - Contacto
de conmutador 12 o voltios CC

Comunicaciones EIA - 485

RUI, PC, PLC o HMI |-—» Bus estandar
(Modbus RTU opcional)
Otros médulos RM > Bus intermédulo
I_“uente de > 20,4 a30,8Vcao Vce >
alimentacién

Deteccion de
transformador
de corriente
(CT), Limite o
Controlador PID

(Al pedirse, todos
los lazos tienen
Rampa/Valor
constante, maximo
de 25 archivos y
400 pasos.)

RanuraA,Bo D
(opcionales)

Salida 1, 3,5
Ninguno, CC conmutada/colector
abierto, Relé mecdnico Forma C de 5A,
Proceso, o Relé estado sélido
Forma A de 0,5A

Clase 1, Div. IT no esta
disponible con los tipos de
salida de relé mecdnico.

Salida 2, 4, 6
Ninguno, SIN ARCO de 15A Forma A)
CC conmutada, Relé mecénico de
5A Forma A, o Relé de estado
s6lido Forma A de 0,5A

6 — Entradas o
salidas digitales

Ranura E

Salida digital (o entrada) 7 - Contacto
de conmutador 12 o voltios CC

Direccion
Modbus 1 - 16

Zona de bus
estandar 1 - 16

Tarjeta de

alimentacion y
de supervision

Ranura C

Zona y estado
LED

Estado de salida n

——

Funcién
de salida

Apagado, Calentamiento,
Enfriamiento, Alarma,
Retransmisién, Diplex,
Evento o Limite

Apagado, Calentamiento,
Enfriamiento,
Alarma, Evento o Limite

Si hay limite, esta
salida debe ser el limite.

Apagado, Calentamiento,
Enfriamiento,
Alarma o Control

Seleccion de zonas

Indica la direccién
de zona

Oprima para seleccionar
la Direccién de
zona y el Protocolo

© 0
o0

Estado de tarjeta
Ranuras A, B, D, E

Indica actividad de
comunicacién (Modbus
o bus estandar)

00000000
m
EEHE®O®E

Algunas combinaciones de entrada/salida no son posibles, consulte la matriz de pedido

.
> Indica el estado de E/S I
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Funcién

Madulo de control EZ-ZONE RM - Diagrama del sistema
sin tarjeta de 6 entradas/salidas digitales en la ranura E

de entrada

Sensor de entrada

1 Termistor (5k, 10K, 20k, 40k), Proceso

Entrada analégica 1, 2, 3, 4
Ninguno, CT, Termopar, RTD (100, 1k),

(mV, V, mA) o Potenciémetro de 1k

Deteccion de
transformador
de corriente (CT),
Limite o
Controlador PID

(Al pedirse, todos
los lazos tienen
Rampa/Valor
constante, maximo
de 25 archivos

y 400 pasos.)

Ranura A,B,Do E
(opcionales)

Salida 1, 3,5, 7
Ninguno, CC conmutada/colector
abierto, Relé mecdnico Forma C de 5A,
Proceso, o Relé estado sélido
Forma A de 0,5A

Clase 1, Div. II no esta
disponible con los tipos de
salida de relé mecdanico.

Salida 2,4, 6,8
Ninguno, SIN ARCO de 15A Forma A}
CC conmutada, Relé mecénico de 5A

Forma A, o Relé de estado sélido
Forma A de 0,5A

RUI, PC, PLC o HMI

B

Comunicaciones EIA - 485
Bus estandar (Modbus RTU opcional)

Modbus RTU
Direccién 1 - 16

Fuente de
alimentaci6én

Otros médulos RM [

Bus intermédulo

20,4 a 30,8 Vca o Vee >

Bus estandar
Zonal-16

De supervisién y
Tarjeta de

alimentacion

Ranura C

Zona y estado
LE

Estado de salida

Funcién
de salida

Apagado, Calentamiento,
Enfriamiento,

Alarma, Retransmision,
Duplex, Evento o Limite

Apagado, Calentamiento,

Enfriamiento, Alarma,
Evento o Limite

Si hay limite, esta
salida debe ser el limite.

Indica la direccién

(==]¢

Seleccién de zonas

de zona

Oprima para seleccionar

Botén

la Direccién de
zona y el Protocolo

Estado de tarjeta

O 0
00

| Ranuras A,B,D E

Indica actividad de

0000000 0;
m
EE®RREEE

y

comunicacién (Modbus
o bus estdandar)

Algunas combinaciones de entrada/salida no son posibles, consulte la matriz de pedidos

1
Indica el estado de E/S I
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Capitulo 2: Instalar y cablear

Dimensiones

Como se ve a continuacién, las dimensiones del médulo RMC cambiaran levemente segtin el tipo de conector
que se utilice.

Espacio libre para desmontaje del médulo Conectores estandar

147,07 mm
(5,8 pulg.)

44.45mm [
(1,75 pulg.)

101,60 mm ; E

(4,00 pulg.)

=

116,08 mm
(4,57 pulg.)

=

HEHHEEEH HEEHEEHEEEH E

cmomo@omoRnoWoN o o omoo]

m
[
u\l
T 1
_-— 51,56 mm 165 mm
\Traba en posicién abierta 1 (2,03pulg. ) [ (6,50 pulg.)

Desplazamiento para desmontaje de médulo

Espacio libre para desmontaje del médulo Conectores rectos

155 mm
(6,10)

| .

7= 75,08 mm 2
Ol (30pug.) | )

44,45 mm @
= (1,75 pulg. )]
116,08 mm ‘ 101,60 mm
(4,57 pulg.) - (4,00 pulg.)

51,56 mm
2,03 pulg. 173,90 mm
(6,85 pulg.)
Desplazamiento para desmontaje de médulo

Médulo EZ-ZONE® RMC de Watlow e 12 o Capitulo 2 Instalar y cablear



Dimensiones

Vista delantera del montaje de chasis (médulo desmontado) - Patron de conexion de tornillos

58,67 mm
(2,31 pulg.)"

51,56 mm
(2,08 pulg.)

17,53 mm
(0,69 pulg.)

60,45 mm
(2,38 pulg.)

35,81 mm ET g
(1,41 pulg.) U R N ) v -
v g

35,05 mm (0,67 pulg.)

(1,38 pulg.)

La vista anterior es representativa del panel posterior modular sin el médulo.

Herrajes recomendados para el montaje de chasis:
1. Tornillo N.° 8, 3/4" de largo

2. Torsién a 10 -15 pulg.-lb

3. Sin arandelas de ningun tipo

Mddulo EZ-ZONE® RMC de Watlow e 13 o
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Fuentes de alimentacidn

Modulo EZ-ZONE® RMC de Watlow

55,6 mm 71,00 mm 55,6 mm
258&)70‘;3{3 2,189 pulg. 2,795 pulg. 2,189 pulg.
s 8
. @ ,929 pulg. 32,10 mm bt 9 e Vsl @ 1929 pulg. 2140mn
- 1,264 pulg. olelele) 1,264 pulg.
e i
EQ llccto iH oo
£3 ‘ Slo llcc ok
g ||| [locox - 1 3 - I
-8 . F IS . ('
O« £ %’ . £ ?c; €0
Ela £lD DSPE0 Ele £2
DSP30 =5 €3 =5 ga
<€ o <% Og
5 | o o | 5
3 ) 3
€] Q €a
o 53
N ® ® NO 4| |
s [ | 50 ]
a V5 7@ (—S LN
—r @ T & 5 6
5 6
o ! g v
2 B H =
38 28
[0 <9
s A
Especificaciones de fuentes de alimentacion
DSP1 00 DSP 30 | DSP60 | DSP100
Rango de valtaje de | y0a | menis aialads (no se requiers
385938 mT 25263% m‘g conexion a tierra)
,099 pulg. s .
1234 49,00 mm Frecuencia de entrada | Hz 47 - 63 Hz
S 1,929 pulg. Rango de voltaje d
- 32,10 mm go ¢o votae de | yee 120 - 370 VCC
é©® () Ajuste V salida @ 1264 pulg entrada de CC
|| Cortiente definsercion | A | 25/50A | 30/60A | 30/60A
. Precision del voltaje .
E 3 e Lo J de salida % +1% de nominal
Q H .z
Olm CCOK Proteccion de B
22 i —.—/' I sobrevoltaje v 120 - 145%
Ol
) . - - LED verde = Encendido, LED
s £l do Indicadores LED .- rojo = Salida de CC baja
ga g3 .
'y o -25 a +71 ° C (reduccién de
] °§ }‘eglcli)ggzgfsngg capacidad lineal de 2,5%/ °C
o e u de 55 a 71 °C)
g3
£ Temperatura de -- R °
o &5@) i almacenamiento -- 252 +85°C
\ \:‘ umedad de -- - 95% humedad relativa
0 = Lonl % | Humedad d 20 - 95% humedad rel
R B S ] funcionamiento -- (sin condensacién)
-2-6 (montaje por riel:
5 56 IEC 60068-2-6 (montaj iel
/ Vibracién -- Onda aleatoria, 10-500 Hz, 2G,
go —t (funcionamiento) -- c/ualolargo de los ejes X, Y, Z
ga B en ciclos de 10 min, 60 min.)
e
. UL1310 Clase 2(1), homolo-
iyl Aprobaciones de orga- P ’
° nismos de seguridad gacmnE[I\II]éggng?gOE950-l,
Para una lista completa de estas especificaciones ingrese a
http://us.tdk-lambda.com/lp/products/dsp-series.htm
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Instalacion y desmontaje del RMC en un riel DIN

Conector de panel posterior modular

La fotografia a la derecha muestra el conector del pa-
nel posterior modular, tanto la vista delantera como
trasera. En la vista posterior se enfoca una presilla me-
talica. Si el riel DIN esté conectado a tierra, el conector
del panel posterior modular y el médulo conectado a él
también lo estardn (se recomienda).

Instalar el conector del panel posterior modular
Paso 1
Enganche el ensamblaje del panel posterior al borde su-
perior del riel DIN, (consulte la vista posterior anterior,
el detalle del gancho del panel posterior que calza con
el borde superior del riel esta encerrado en un circulo)
Paso 2
Luego, gire el ensamblaje del panel posterior hacia abajo
para enganchar el borde inferior del riel. (Nota: La dis-
tancia de enganche del riel DIN varia de 1,366 -1,389
pulgadas. El ensamblaje del panel posterior no se engan-
cha bien si el riel no esta dentro de las dimensiones).
Paso 3
Para el posicionamiento y bloqueo final, la lengiieta
roja debe empujarse hacia arriba para conectar total-
mente el borde inferior del riel con una traba central
a presion (la lengiieta de bloqueo roja sobresale del
lado inferior del ensamblaje del panel posterior).

Instalar miiltiples conectores de panel posterior modular

Se pueden alinear y enganchar facilmente multiples
moédulos. Cada médulo tiene una disposicién geométrica
de acople que permite realizar facilmente interconexio-
nes precisas y uniformes. Para conectar multiples moé-
dulos, se recomienda conectar primero los médulos al
riel por separado y luego deslizarlos lateralmente hasta
que entren en contacto entre si (consulte los pasos 1y 2
anteriores). Cuando el sistema de multiples médulos se
conecta y posiciona lateralmente en el lugar deseado, la
lengtieta de bloqueo debe engancharse para asegurar el
sistema de control al riel (consulte el paso 3 anterior).

Instalacion de un modulo

En la fotografia de la derecha, observe que la flecha
apunta hacia el borde superior del médulo (en el cos-
tado). Al instalar el médulo, simplemente deslice este
borde sobre la parte superior del conector del panel
posterior modular y luego oprima la parte posterior del
modulo donde se asentara en los dos postes justo sobre
el conector verde.
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Desmontaje de un modulo

Para desmontar un médulo del
conector del panel posterior mo-
dular, encuentre la lengiieta roja
que sobresale de la parte inferior
del moédulo y tirela hacia atras
como se muestra a la derecha.
Mientra tira la lengiieta roja
hacia atras, los dos postes de
montaje liberaran el médulo, y
éste podra levantarse y sacarse
del conector del panel posterior
modular.

Desmontaje del conector del

panel posterior modular

Para desmontar un médulo del
conector del panel posterior mo-
dular, inserte un destornillador
en la lengiieta de bloqueo roja
justo detras del conector verde y
presione la lengiieta hacia abajo
levantando el destornillador. Al
desengancharse, la lengiieta baja-
ra y el conector podra sacarse del
riel DIN.
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Cableado

Modédulo controlador (RMCxXXXXXXXXXXX)

Ranura | Ranura | Ranura | Ranura Funcién de terminales Configuracion
A B D E
Entradas Entradas 1 - 4 universal, RTD, potenciéometro y termistor
1 2 3 4
Entrada universal/termistor
T_ (RTD) o corriente +, contacto deslizante Digitos de N° de pieza 4, 6, 8, 10
T1 T2 T3 T4 . .
S1 S2 s3 S4 de potenciémetro Entrada 1: RMC(1,2,3,4,5,6) XXXXXXXXXXX
S_ (RTD), termopar -, corriente -, potencio- Entrada 2: RMCxx(1,2,5,6)XXXXXXXXX
R1 R2 R3 R4 metroT(i)voltios - » Entrada 3: RMCxxxx(1,2,5,6)XxXXXXXX
R_ (RTD), termopar + o voltios + Entrada 4: RMCxxxxxx(1,2,5,6)xxxxX
Entradas de transformador de corriente 1 - 4
Transformador de corriente
Digitos de N.° de pieza 4, 6, 8, 10
T1 T T3 T4 mA ca Entraga ; gﬁg(ﬂ);xxxxxxxxxx
s1 S S3 S4 mA ca ntrada 2: XX (7) XXXXXXXXX
Entrada 3: RMCxxxx(7)XXXXXXX
Entrada 4: RMCxxxxxx(7)XxXxxX
Entradas digitales 7 - 12
B7 Comun Entradas/salidas digitales
D7 entrada de cc + Digito de N.° de pieza 11
D8 entrada de cc + Ranura A: Opcién no vilida
D9 entrada de cc + . L 1
Ranura B: Opcién no valida
D10 entrada de cc + ., s
D11 entrada de cc + Ranura D: Opcion no valida
D12 entrada de cc + Ranura E: RMCxxxxxxx(C)xxxx
VA Fuente interna
Salidas Salidas de CC conmutada / Colector abierto 1,3,5y 7
1 2 3 4 5 6 7 8
CC conmutada/Colector abierto
Digitos de N.° de pieza 5,7, 9, 11
X1 X3 X5 X7 comun Salida 1: RMCx(U,D,E,F,G)XxxXXXXXXXX
w1 W3 W5 w7 cc- (colector abierto) Salida 3: RMCxxx(U,D,E,F,G)XXXXXxXXX
Y1 Y3 Y5 Y7 cc+ Salida 5: RMCxxxxx(U,D,E,F,G)xxxxxx
Salida 7: RMCxxxxx(U,D,E,F,G)xxxxxxx
Salidas de CC conmutada 2,4,6 y 8
CC conmutada
Digitos de N.° de pieza 5, 7,9, 11
w2 W4 W6 w8 | ce- Salida 2: RMCx(E,K,P)XXXXXXXXXX
Y2 Y4 Y6 Y8 | ce+ Salida 4: RMCxxx(E,K,P)XxxXxXXXxX
Salida 6: RMCxxxxx(E,K,P)xxxxxx
Salida 8: RMCxxxxxxx(E,K,P)xxxx
Salidas de proceso universal 1,3,5y 7
Proceso universal
Digitos de N.° de pieza 5, 7,9, 11
F1 F3 F5 F7 voltaje o corriente - Salida 1: RMCx(N,P,R,S)XXXXXXXXXX
G1 G3 G5 G7 voltaje + Salida 3: RMCxxx(N,P,R,S)xXxXxXXxXX
Hi1 H3 H5 H7 corriente + Salida 5: RMCxxxxx(N,P,R,S)xxxxxx
Salida 7: RMCxxxxxxx(N,P,R,S)xxxx
Forma C - Salidas de relé mecanico 1,3,5y 7
Relé mecanico 5 A, Forma C
L1 | L2 | L3 |L4 | L5 | L6 | L7 normalmente abierto . Digitos de N.* de pieza 5, 7, 9, 11
P Salida 1: RMCx(H,dJ,K,L,M)XXXXXXXXXX
K1 | K2 | K3 | K| K5 | K6 | K7 eomun Salida 3: RMCxxx(H,dJ,K,L,M)xxxxxxxX
: 979 9y,
J1 | J2 | J3 | J4 | J5 | J6 | J7 normalmente cerrado Salida 5 RMC (H,J.K.LM)
Salida 7: RMCxxxxxxx (H,dJ,K,L,M)xxxx

Mddulo EZ-ZONE® RMC de Watlow
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Moédulo controlador (RMCxXXXXXXXXXXX)

Ranura | Ranura | Ranura | Ranura Funcién de terminales Configuracion
A B D E
Salidas (cont.) SIN ARCO Forma A - Salidas de relé mecanico 2,4,6y 8
SIN ARCO 15 A, Forma A
Digitos de N.° de pieza 5,7, 9, 11
L2 L4 L6 L8 | normalmente abierto Salida 2: RMCx(D,d,Y)XXXXXXXXXX
K2 K4 K6 K8 | comin Salida 4: RMCxxx(D,dJ, Y)xxxxxxxx
Salida 6: RMCxxxxx(D,dJ,Y)xxxxxx
Salida 8: RMCxxxxxxx(D,dJ,Y)xxxx
Forma A - Salidas de relé mecéanico 2,4,6y 8
Relé mecénico 5 A, Forma A
Digitos de N.° de pieza 5,7, 9, 11
L2 L4 L6 L8 | normalmente abierto Salida 2: RMCx(B,F)XxXxXXXXXXXX
K2 K4 K6 K8 | comun Salida 4: RMCxxx(B,F)xxxxxxxx
Salida 6: RMCxxxxx(B,F)xxxxxx
Salida 8: RMCxxxxxxx(B,F)xxxx
Salidas de relé de estado sélido 1 - 8
Relé de estado sélido 0,5 A, Forma A
Digitos de N.° de pieza 5,7, 9, 11
Salida 1: RMCx(G,M,S,T,Y,Z)XXXXXXXXXX
Salida 2: RMCx(G,M,S,T,Y,Z)XXXXXXXXXX
L1 | L2 | L3 | L4 | L5 | L6 | L7 | L8 | normalmente abierto Salida 3: RMCxxx(G,M,S,T,Y,Z)xxXXXXXX
Kl | K2 | K3 | K4 | K5 | K6 | K7 | K8 | comun Salida 4: RMCxxx(G,M,S,T,Y,Z)XxXXXXXXX
Salida 5: RMCxxxxx(G,M,S,T,Y,Z)xxxXxXX
Salida 6: RMCxxxxx(G,M,S,T,Y,Z)xxxXxXX
Salida 7: RMCxxxxxxx(G,M,S,T,Y,Z)xxxx
Salida 8: RMCxxxxxxx(G,M,S,T,Y,Z)xxxx
Salidas digitales 7 - 12
B7 Comun Entradas/salidas digitales
D7 colector abierto/ cc conmutada Digito de N.° de pieza 11
D8 colector abierto/ cc conmutada Ranura A: Opcién no vélida
D9 colector abierto/ cc conmutada . .. 1
. Ranura B: Opcién no vélida
D10 colector abierto/ cc conmutada . - 1
D11 colector abierto/ cc conmutada Ranura D: Opcién no valida
D12 colector abierto/ cc conmutada Ranura E: RMCxxxxxxx(C)xxxx
VAL Fuente interna
Alimentacion y comunicacion
Ranura C Funcion de terminales Configuraciéon
98 Entrada de alimentacion: ca o cc+ Todos
929 Entrada de alimentacién: ca o cc-
CF EIA-485 comun de bus estandar Bus estandar
CD EIA-485 T-/R- de bus estdndar Digito de N.° de pieza 13
CE EIA-485 T+/R+ de bus estandar RMCxxXXXXXXXAXX
CC Bus estandar o Modules RTU EIA-485 comun Bus estandar o Modbus
CA Bus estdndar o Modbus RTU EIA-485 T-/R- Digito de N.° de pieza 13
CB Bus estandar o Modbus RTU EIA-485 T+/R+ RMCOxxxXXXXXX1XX
CZ Bus intermé6dulo Bus intermédulo
CX Bus intermédulo
CY Bus intermé6dulo
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Vista delantera del RMC
Conector estandar
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Diagrama de aislamiento del médulo RMC

Aislamiento de bajo voltaje: Pico de 42V
Aislamiento de seguridad: 1.528V~ (ca)
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Advertencia

Utilice el Cadigo eléctrico nacional
(NEC) o las normas de cableado y practi-
cas de seguridad especificas del pais en
cuestion cuando cablee y conecte este
controlador a una fuente de alimentacion
y a sensores eléctricos o dispositivos
periféricos. El incumplimiento de esta
advertencia puede ocasionar dafios al
equipo y propiedades, y/o lesiones o
pérdida de la vida.

Nota:

Terminacion de tamaiio de cable maximo

y especificacion de torsion:

* 0,0507 a 3,30 mm2 (30 a 12 AWG)
terminacion de cable tnico o dos
1,31 mm2 (16 AWG)

e 0,8 Nm (7,0 pulg.-Ib) torsion

Nota:

Los terminales adyacentes pueden
estar etiquetados de modo diferente,
segiin el nimero de modelo.

Nota:
Para evitar dafios al controlador,
no conecte cables a los terminales sin uso.

Nota:

Para prevenir lazos a tierra, conserve
el aislamiento eléctrico entre las en-

tradas y salidas digitales, las salidas
de colector abierto/CC conmutadas y

las salidas de proceso.

Nota:

Si los dos ultimos digitos del nimero
de pieza son “12”, este equipo es
apto para uso en ubicaciones CLASE I,
DIVISION 2, grupos A, B, Cy D, o
ubicaciones no peligrosas tinicamente.
Cadigo de temperatura T4

Advertencia

Riesgo de explosion — El reemplazo de
componentes puede afectar la idonei-
dad para la CLASE I, DIVISION 2.

Advertencia A

Riesgo de explosion — No desconectar
mientras el circuito esté con corriente
a menos que no haya concentraciones
de sustancias inflamables en la zona

que puedan dar lugar a combustiones.

Cableado del médulo controlador (RMCXXXXXXXXXXXX)

Alimentacion baja

SISISISISISISIS

98 99

HEHEHHEH

e

)

ugioejuaw|

RMC - Todos los nimeros de modelo

20,4 a 30,8 V ~ (ca)/ = (cc)

47 a 63 Hz

Consumo de energia del médulo controlador, maximo de
7 watts

Alimentacion disponible maxima de 31 watts para la
fuente de alimentacién N.° de pieza: 0847-0299-0000
Alimentacion disponible maxima de 60 watts para la
fuente de alimentacién N.° de pieza: 0847-0300-0000
Alimentacion disponible maxima de 91 watts para la
fuente de alimentacién N.° de pieza: 0847-0301-0000

Se requiere una fuente de alimentacion Clase 2 o de Vol-
taje extra bajo de seguridad (Saftey Extra Low Voltage,
SELV) para satisfacer las normas de cumplimiento de UL

Comunicaciones

Ranura C

SISISISISISISIS

CF CD CE CZ CX CY

HEHHHHHD

El digito de N.° de pieza del RMC 13 es A

CF, CD, CE - Comunicaciones EIA485 de bus estdndar
CZ, CX, CY - Comunicaciones EIA485 de bus intermédulo

No instale los cables de red junto con cables de alimen-
tacion. Conecte los cables de red en cadena tipo marga-
rita al conectar varios dispositivos en una red

os T 7 L2
1 I A -
Comunicaciones El digito de N.° de pieza del RMC 13 es 1
Ranura C ® CC, CA, CB - Comunicaciones EIA485 de Modbus y bus

SISISISISISISIS)

CCCACB CzCX CY

HEHHHEEEH

S

d/-L
tH/+1

SNGPOIA 9P UNWOD
0INPOULBIUI SQ 8P ULIO;

estandar (seleccionable mediante pulsador debajo de la
direccién de zona)

e CZ,CX, CY - Comunicaciones EIA485 de bus intermdédulo
¢ No instale los cables de red junto con cables de alimenta-

cién. Conecte los cables de red en cadena tipo margarita
al conectar varios dispositivos en una red

Terminal Nombre Etiqueta de Funcion
Modbus-IDA | ETA/TTIA-485 | terminal Watlow
DO A CAoCD T-/R-
D1 B CB o CE T+/R+
comun comun CCo CF comun

Entrada de termopar 1, 2, 3, 4  Digitos de N° de pieza 4, 6, 8, 10 del RMC

Ranura A, B, D, E

=|S|SISIS|S[S]8

S

Impedancia de entrada >20 MQ

Deteccion de sensor abierto de 3 microamperios

Los termopares son sensibles a la polaridad. El conductor
negativo (cominmente rojo) se debe conectar al terminal S.
Para reducir errores, el cable de extension para los ter-
mopares debe ser de la misma aleacién que el termopar.
Entrada 1: RMC(1,3,5)XXXXXXXXXXX

Entrada 2: RMCxx(1,5)XXXXXXXXX

Entrada 3: RMCxxxx(1,5)XXXXXXX

Entrada 4: RMCxxxxxx(1,5)XxxxXX

Modulo EZ-ZONE® RMC de Watlow .
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Advertencia A

Utilice el Cdigo eléctrico nacional
(NEC) o las normas de cableado y practi-
cas de seguridad especificas del pais en
cuestion cuando cablee y conecte este
controlador a una fuente de alimentacion
y a sensores eléctricos o dispositivos
periféricos. El incumplimiento de esta
advertencia puede ocasionar dafios al
equipo y propiedades, y/o lesiones o
pérdida de la vida.

Nota:

Terminacion de tamaiio de cable maxi-

mo y especificacion de torsion:

* 0,0507 a 3,30 mm2 (30 a 12 AWG)
terminacion de cable tnico o dos
1,31 mm2 (16 AWG)

e 0,8 Nm (7,0 pulg.-Ib) torsién

Nota:

Los terminales adyacentes pueden
estar etiquetados de modo diferente,
segin el nimero de modelo.

Nota:
Para evitar dafios al controlador, no
conecte cables a los terminales sin uso.

Nota:

Para prevenir lazos a tierra, conserve
el aislamiento eléctrico entre las en-
tradas y salidas digitales, las salidas
de colector abierto/CC conmutadas y

las salidas de proceso.

Nota:

Si los dos ultimos digitos del nimero
de pieza son “12”, este equipo es apto
para uso en ubicaciones CLASE I,
DIVISION 2, grupos A, B, Cy D, o
ubicaciones no peligrosas tinicamente.
Cadigo de temperatura T4

Advertencia A

Riesgo de explosion — El reemplazo de
componentes puede afectar la idonei-
dad para la CLASE I, DIVISION 2.

Advertencia

Riesgo de explosion — No desconectar
mientras el circuito esté con corriente
a menos que no haya concentraciones
de sustancias inflamables en la zona

que puedan dar lugar a combustiones.

Entrada de termistor 1, 2, 3, 4 Digitos de N° de pieza 4, 6, 8, 10 del RMC

Ranura A, B, D, E

HEEEHHHH

9

s}

e Impedancia de entrada >20 MQ
Entrada 1: RMC(2,4,6)XXXXXXXXXXX
RMCxx(2,6)XXXXXXXXX
RMCxxxx(2,6)XXXXXXX
RMCxxxxxx(2,6)XxXXXX

Entrada 2:
Entrada 3:
Entrada 4:

Entrada RTD 1, 2, 3, 4

Ranura A, B, D, E

S3

HEHEHHHH

st |74
2 cables
TD

us)

Ranura A, B, D, E

S2 T_
(§§§3 S_
7R

3 cables
RTD

HEHEHHHE

Digitos de N° de pieza 4, 6, 8, 10 del RMC

platino, 100 y 1.000 Q a 0 °C

calibracién a curva DIN (0,00385 Q/Q/ °C)
Resistencia total del conductor de 20 Q
Corriente de excitacién de los RTD de 0,09 mA
normalmente. Cada ohmio de resistencia
del conductor puede afectar la lectura en
0,03 °C para 100 Q.

Para dispositivos RTD de tres conductores,
el conductor S1 (generalmente blanco) se
debe conectar al terminal R

Para obtener una mejor precision, utilice un
RTD de 3 cables para compensar la resis-
tencia de la longitud del conductor. Los tres
cables del conductor deben tener la misma
resistencia.

Entrada 1: RMC(1,3,5)XXXXXXXXXXX
(S1,R1),(T1-S1-R1)

Entrada 2: RMCxx(1,5)XXXXXXXXX
(S2,R2),(T2-S2-R2)

Entrada 3: RMCxxxx(1,5)XXXXXXX
(S3,R3),(T3-S3-R3)

Entrada 4: RMCxxxxxx(1,5)XxxxX
(S4,R4),(T4-S4-R4)

Entrada de proceso 1, 2, 3, 4

Ranura A, B, D

HEEHHHHH

voltios

E

Ranura A, B,D, E

HEHHHHHH

Digitos de N° de pieza 4, 6, 8, 10 del RMC

0 a 20 mA a 100 Q de impedancia de entrada
0 a 10 V= (cc) a 20 kQ de impedancia de entrada

0 a 50 mV= (cc) a 20 MQ de impedancia de
entrada

Escalable
Entrada 1: RMC(1,3,5)XXXXXXXXXXX
(S1-/R1+),(T1+/S1-)

Entrada 2: RMCxx(1,5)XXXXXXXXX
(S2-/R2+),(T2+/52-)

Entrada 3: RMCxxxx(1,5)xxXxxXxXX

amperios (S3-/R3+),(T3-S3-R3)
Entrada 4: RMCxxxxxx(1,5)xxxxx
(S4-/R4+),(T4+/S4-)
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Entrada de potenciémetro 1, 2, 3, 4 Digitos de N° de pieza 4, 6, 8, 10 del RMC

Advertencia Ranura A, B, D, E e Utilice un potenciémetro de 1 kQ.

Utilice el Cddigo eléctrico nacional Entrada 1: RMC(1,3,5)xxxxxxxxxxx (S1/R1)
(NEC) o las normas de cableado y pfécti- Entrada 2: RMCxx(1,5)xxxxxxxxx (S2/R2)
cas de seguridad especificas del pais en Entrada 3: RMCxxxx(1,5)xxxxxxx (S3/R3)

cuestion cuando cablee y conecte este
controlador a una fuente de alimentacion Entrada 4: RMCxxxxxx(1,5)xxxxx (S4/R4)

y a sensores eléctricos o dispositivos
periféricos. El incumplimiento de esta
advertencia puede ocasionar dafios al
equipo y propiedades, y/o lesiones 0

HEHHEEHHH

pérdida de la vida. cwW_ | s
Nota: R
Terminacidn de tamafio de cable maximo W [ -
y especificacion de torsion:
* 0,0507 a 3,30 mm2 (30 a 12 AWG)
terminacion de cable tnico o dos .
1,31 mm2 (16 AWG) Entrada de transformador de cortiente 1,2,3,4  Digitos de N° de pieza 4, 6,8, 10 del RMC
e 0,8 Nm (7,0 pulg.-Ib) torsion Ranura A, B, D, E e El rango de entrada es 0 a 50 mA (ca).

e Nuamero de pieza del transformador de corriente: 16-0246
100 Q de impedancia de entrada

e Tiempo de respuesta: mdaximo 1 segundo

Exactitud +/-1 mA normal

Entrada 1: RMCx(7)xxxxxxxxxx (T1/S1)

Entrada 2: RMCxxx(7)xxxxxxxx (T2/S2)

Entrada 3: RMCxxxxx(7)xxxxxx (T3/S3)

Entrada 4: RMCxxxxxx(7)xxxxx (T4/54)

Nota:

Los terminales adyacentes pueden
estar etiquetados de modo diferente,
segiin el nimero de modelo.

Nota:

Para evitar dafios al controlador,
no conecte cables a los terminales sin uso. -
Nota: ¢: -
Para prevenir lazos a tierra, conserve S_
el aislamiento eléctrico entre las en-
tradas y salidas digitales, las salidas

de colector abierto/CC conmutadas y
las salidas de proceso.

Nota:
Si los dos ultimos digitos del nimero

HEHHHEHH

Entradas/salidas digitales 7 @ 12 El digito de N.° de pieza del RMC 11 es C

de pieza son “12”, este equipo es RanuraE  Condiciones de evento de .
apto para uso en ubicaciones CLASE I, Comin |3 E entrada digital Entrada_di v_()lia‘]f _
DIVISION 2, grupos A, B, Cy D, o Entrada CC e Contacto seco ' !
ubicaciones no peligrosas unicamente. — D7 E Entrada inactiva
Codigo de temperatura T4 _Entrada CC | )
g P rada O D8 E cuando > 100KQ
Advertencia —= D9 - Entrada activa
J __Entrada CC_ D10 E cuando < 50Q
Riesgo de explosidn — El reemplazo de Entrada CC * Voltaje
componentes puede afectar la idonei- oo D11|L Entrada inactiva
dad para la CLASE I, DIVISION 2. —mee i1 ] .
Fuente interna cuando <2 V
. z7 E - Entrada activa
Advertencia cuando > 3V

Riesgo de explosion — No desconectar
mientras el circuito esté con corriente
a menos que no haya concentraciones
de sustancias inflamables en la zona

que puedan dar lugar a combustiones.

Seis entradas/salidas di- CODtQCEO_SEC_O 3
gitales configurables por
el usuario por ranura

I
I
- Ranura E DIO 7-12 I
I
I

Advertencia A
p_|

Riesgo de explosion - Las entradas |
digitales de cierre de contacto seco no |
se deben utilizar en las ubicaciones pe- |
ligrosas Clase | Division 2 a menos que |
el conmutador utilizado esté aprobado |
para esta aplicacion. 0
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Advertencia A

Utilice el Cdigo eléctrico nacional
(NEC) o las normas de cableado y practi-
cas de seguridad especificas del pais en
cuestion cuando cablee y conecte este
controlador a una fuente de alimentacion
y a sensores eléctricos o dispositivos
periféricos. El incumplimiento de esta
advertencia puede ocasionar dafios al
equipo y propiedades, y/o lesiones o
pérdida de la vida.

Nota:

Terminacion de tamaiio de cable maxi-

mo y especificacion de torsion:

* 0,0507 a 3,30 mm2 (30 a 12 AWG)
terminacion de cable tnico o dos
1,31 mm2 (16 AWG)

e 0,8 Nm (7,0 pulg.-Ib) torsién

Nota:

Los terminales adyacentes pueden
estar etiquetados de modo diferente,
segin el nimero de modelo.

Nota:
Para evitar dafios al controlador, no
conecte cables a los terminales sin uso.

Nota:

Para prevenir lazos a tierra, conserve
el aislamiento eléctrico entre las en-
tradas y salidas digitales, las salidas
de colector abierto/CC conmutadas y

las salidas de proceso.

Nota:

Si los dos ultimos digitos del nimero
de pieza son “12”, este equipo es apto
para uso en ubicaciones CLASE I,
DIVISION 2, grupos A, B, Cy D, o
ubicaciones no peligrosas tinicamente.
Cadigo de temperatura T4

Advertencia A

Riesgo de explosion — El reemplazo de
componentes puede afectar la idonei-
dad para la CLASE I, DIVISION 2.

Advertencia

Riesgo de explosion — No desconectar
mientras el circuito esté con corriente
a menos que no haya concentraciones
de sustancias inflamables en la zona

que puedan dar lugar a combustiones.

Nota acerca del supresor:

Para conmutar las cargas inductivas de
servicio piloto (bobinas de relé, solenoi-
des, etc.) con el relé mecanico, relé de
estado sélido o las opciones de salida
del colector abierto, se debe utilizar un
supresor R.C..

Entradas/salida digitales 7 @a 12 EI digito de N.° de pieza del RMC 11 es C

Ranura E e El voltaje conmutado
oy L — méaximo es 32 V= (cc)
D7 | Salidadecoectr @ T.a fuente interna
D8 Salida de colector proporciopa una S‘ril'
lida de alimentacion

D9 | constante de 750 mW
Dottt o T corriente de dre-
D11 | Saltade et naje maxima por sali-
da es 1,5 A (se requie-
D12 re una fuente externa
77 ™ ——  dlase 2 0 *SELV) Rl
La corriente de dre- LT e
naje total para todas
las salidas no debe
exceder 8A
® No conecte las salidas

en paralelo
*Voltaje extra bajo de

seguridad

Salida de colector

Salida de colector

HIHHHIHH HH

Ejemplo de cableado de CC conmutada usando DO 7-12

Colector abierto

0]

C+ o+ )

l Gsin

I g
Bles

AWATHIEONV

DIN-@=rmfee®
DC90-60C0-0000

el @ @™ @

00

4

8

Circuito interno e

N
WA

Nota:
Como una salida de CC conmutada, es una salida de corriente constante que
proporciona 750 mW, corriente limitada a 400 mA. La fuente interna tiene un
voltaje de circuito abierto maximo de 22 VCC y uno minimo de 19 VCC. El pin
77 se comparte con todas las salidas digitales. Este tipo de salida esta disefiada
para controlar relés de estado sélido, no relés mecanicos.

Como una salida de controlador abierto, utilice una fuente de alimentacién ex-
terna con el negativo cableado a B7, el positivo a la bobina de un relé mecénico
piloto y el otro lado de la bobina cableada a D_. Cada salida de controlador
abierto puede drenar 1,5 A sin que el total de todas las salidas de colector abier-
to supere los 8 amperios. Asegurese de que un diodo de contratensién (kickback)
se cablee en forma invertida en la bobina del relé para evitar que se darie el
transistor interno.
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Advertencia

Utilice el Cadigo eléctrico nacional
(NEC) o las normas de cableado y practi-
cas de seguridad especificas del pais en
cuestion cuando cablee y conecte este
controlador a una fuente de alimentacion
y a sensores eléctricos o dispositivos
periféricos. El incumplimiento de esta
advertencia puede ocasionar dafios al
equipo y propiedades, y/o lesiones o
pérdida de la vida.

Nota:

Terminacion de tamaiio de cable maximo

y especificacion de torsion:

* 0,0507 a 3,30 mm2 (30 a 12 AWG)
terminacion de cable tnico o dos
1,31 mm2 (16 AWG)

e 0,8 Nm (7,0 pulg.-Ib) torsion

Nota:

Los terminales adyacentes pueden
estar etiquetados de modo diferente,
segiin el nimero de modelo.

Nota:
Para evitar dafios al controlador,
no conecte cables a los terminales sin uso.

Nota:

Para prevenir lazos a tierra, conserve
el aislamiento eléctrico entre las en-

tradas y salidas digitales, las salidas
de colector abierto/CC conmutadas y

las salidas de proceso.

Nota:

Si los dos ultimos digitos del nimero
de pieza son “12”, este equipo es
apto para uso en ubicaciones CLASE I,
DIVISION 2, grupos A, B, Cy D, o
ubicaciones no peligrosas tinicamente.
Cadigo de temperatura T4

Advertencia

Riesgo de explosion — El reemplazo de
componentes puede afectar la idonei-
dad para la CLASE I, DIVISION 2.

Advertencia A

Riesgo de explosion — No desconectar
mientras el circuito esté con corriente
a menos que no haya concentraciones
de sustancias inflamables en la zona

que puedan dar lugar a combustiones.

Nota acerca del Quencharc:

Para conmutar las cargas inductivas
de servicio piloto (bohinas de relé,
solenoides, etc.) con el relé mecani-
co, relé de estado sdlido o las opcio-
nes de salida del colector abierto, se
debe utilizar un supresor R.C.

Ejemplo de cableado de colector abierto utilizando DO 7-12

Colector abierto

—e

Comun

Fuente de alimentacién

de5a 32 Vee

j

Fusible

Diodo
>

Jn ejemplo de fusil

U
Bussmann AGC-1

ble es el
2

N

Circuito interno

(- {5} - {5} - 53 -

Fuente interna

oo
B

Relé

Salida de CC conmutada/Colector abierto 1, 3, 5, 7

El digito de N.° de pieza del RMC 5,7,9,11es U, D,E,F o G

Ranura A, B, D, E

X

W

Y

HEEEHHHH

|comun

|cc - (colector abierto)

jcc+

CC conmutada

e Corriente de alimenta-
cion maxima de 30 mA

e cortocircuito limitado
a <50 mA

e Voltaje de circuito abier-
to de 22 a 32 V= (cc)

e Utilice cc- y cc+ para
controlar el relé de es-
tado s6lido externo.

e Compatible con
DIN-A-MITE

CC conmutada

Hx_] comun

{)_
O+

Colector abierto

Fuente de

Colector abierto

¢ Drenaje de corriente
de salida maximo de
100 mA

e Voltaje de alimentacién
maximo de 30 V= (cc)

e Cualquier salida de cc
conmutada puede usar
el terminal comun.

e Utilice una fuente de
alimentacién externa
clase 2 o0 *SELV para
controlar una carga
de cc, con la carga po-
sitiva al positivo de la
fuente de alimentacion,
la carga negativa al co-
lector abierto y comun
al negativo de la fuen-
te de alimentacion.

|
,,,,,,

*Voltaje extra bajo de
seguridad

rl
B O

]

7’40

alimentacion
<'> +
P

O
-+

Carga

Modulo EZ-ZONE® RMC de Watlow
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Salida de CC conmutada 2, 4, 6, 8
Advertencia A El digito de N.° de pieza del RMC 5, 7,9,11es U, D, E,Fo G

Utilice el Cdigo eléctrico nacional
(NEC) o las normas de cableado y practi-
cas de seguridad especificas del pais en
cuestion cuando cablee y conecte este
controlador a una fuente de alimentacion

Y
)
>

uraA, B, D, E CC conmutada

e Corriente de alimenta-
cion maxima de 30 mA
e cortocircuito limitado a

>

y a sensores eléctricos o dispositivos cc- <50 mA

periféricos. El incumplimiento de esta ‘ Voltaje de circuito abier- = O+
; i i cc

advertencia puede ocasionar dafios al Y_ et to de 22 a 32 V= (cc) .

equipo y propiedades, y/o lesiones o

pérdida de la vida. ¢ Utilice cc- y cc+ para

controlar el relé de estado

HHEEHEER

Nota: solido externo.
Terminacion de tamaiio de cable maxi- ¢ Compatible con
mo y especificacion de torsion: DIN-A-MITE

* 0,0507 a 3,30 mm? (30 a 12 AWG)

terminacion de cable tinico o dos : A Ani -
AT Salida de relé mecanico 1-8, Forma C

e 0,8 Nm (7,0 pulg.-Ib) torsién El digito de N.° de pieza del RMC 5,7,9,11es H,J, K, Lo M

Nota: Ra
Los terminales adyacentes pueden

estar etiquetados de modo diferente,

segin el nimero de modelo.

Nota:
Para evitar dafios al controlador, no
conecte cables a los terminales sin uso.

>

ura A, B. D, E o Carga resistiva maxima
L_‘normalmeme abierto de 5 A a 240 V~ (ca) o
pemih 30 V= (ce)

J | normalmente cerrado @ Carga minima de 20 mA
a24Vv

Servicio piloto de 125 VA
a 120/240 V~ (ca), 25 VA

HEEEEEEE

Nota: a24V~ (Ca)

Para prevenir lazos a tierra, conserve e 100.000 ciclos a carga
el aislamiento eléctrico entre las en- nominal

tradas y salidas digitales, las salidas e La salida no suministra
de colector abierto/CC conmutadas y alimentacién.

las salidas de proceso.
e Para usarse con ca o cc

Nota: Ver la nota sobre Quenchare.
Si los dos ultimos digitos del nimero

de pieza son 12", este equipo es apto Salida de relé mecanico 2, 4, 6, 8, Forma A
para uso en ubicaciones CLASE I,

DIVISION 2, grupos A, B, Cy D, 0 El digito de N.° de pieza del RMC 5,7,9,11es Bo F
ubicaciones no peligrosas (inicamente.
Codigo de temperatura T4 Ranura A, B, D, E e Carga resistiva maxima """ "TTTTTTTTTTTTTTTTTToOOC 1

de 5A a 240 V~ (ca) o
Advertencia A 30 V= (cc) O P

Riesgo de explosion — El reemplazo de
componentes puede afectar la idonei-
dad para la CLASE I, DIVISION 2.

de20mA a24V

o Servicio piloto de 125 VA
K_F™—— a120/240 V ~(ca), 25 VA

1

1

1

1

i

¢ Carga inductiva minima | — ) -

1

1

L IN.A. :
1

1

1

HEEHHHHH

. a24V ~(ca) ~  TTTTTTTTTTTTTTTTTTTTTTTTTTT
Advertencia (, )
e 100.000 ciclos a carga
Riesgo de explosion — No desconectar nominal
mientras el circuito esté con corriente . ..
. ¢ La salida no suministra
a menos que no haya concentraciones I tacio
de sustancias inflamables en la zona alimentacion.
que puedan dar lugar a combustiones. e Para usarse con ca o cc
e Vea la nota sobre
Quencharec.

Nota acerca del Quencharc:

Para conmutar las cargas inductivas de
servicio piloto (bobinas de relé, solenoi-
des, etc.) con el relé mecanico, relé de
estado sdlido o las opciones de salida
del colector abierto, se debe utilizar un
supresor R.C.
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Salida de relé SIN ARCO 2, 4, 6, 8, Forma A

Advertencia El digito de N.° de pieza del RMC 5, 7,9, 11es D, Jo Y
Utilice el Cadigo eléctrico nacional

(NEC) o las normas de cableado y practi- Ranura A, B, D, E * Carga resistiva unica- VT i

cas de seguridad especificas del pais en mente de 15 A a 85 a
cuestion cuando cablee y conecte este 264 V~ (ca) (5

controlador a una fuente de alimentacion
y a sensores eléctricos o dispositivos
periféricos. El incumplimiento de esta
advertencia puede ocasionar dafios al
equipo y propiedades, y/o lesiones 0
pérdida de la vida.

Nota:

Terminacion de tamaiio de cable maximo

y especificacion de torsion:

* 0,0507 a 3,30 mm2 (30 a 12 AWG)
terminacion de cable tnico o dos
1,31 mm2 (16 AWG)

e 0,8 Nm (7,0 pulg.-Ib) torsion

Nota:

Valor nominal de
2.000.000 ciclos para
- circuito SIN ARCO

K_e— (preliminar)

Carga minima de 100 mA ~~~~"""""""TTTTTTTTTTToooos
Fuga méxima en estado

apagado de 2 mA

No usar en cargas de CC.

La salida no suministra

alimentacion.

HHHHHHE

No controle otro relé ni
solenoide con este tipo
de salida.

Los terminales adyacentes pueden ‘ J
estar etiquetados de modo diferente, = N
segiin el nimero de modelo. . ' \
Nota: ;- S I O A N S N B
Para evitar dafios al controlador, ¥ ] : :
no conecte cables a los terminales sin uso. g . ' ]
Nota: 5 :
Para prevenir lazos a tierra, conserve ] :
el aislamiento eléctrico entre las en- ] ' ]
tradas y salidas digitales, las salidas 0] : ]
de colector abierto/CC conmutadas y 20 25 30 35 40 45 SO 55 60 65
las salidas de proceso. Temperatura ambiente (°C)
Nota:
Si los dos ultimos digitos del nimero
Do ES IS Dol Salida de proceso universal 1, 3, 5, 7
apto para uso en ubicaciones CLASE I, o
DIVISION 2, grupos A, B, Cy D, 0 El digito de N.° de pieza del RMC 5,7,9,11es N, P,R,0 S
ubicaciones no peligrosas tinicamente.
Cadigo de temperatura T4 Ranura A, B, D, E ¢ 0 a 20 mA en una carga —
E F voltios o corriente - méxima de 800 [¢) B .
- " negativo
Advertencia [Tl =t e 0 a10V=(cc) en una
Riesgo de explosidn - El reemplazo de [TQH_f==e—  carga minima de 1 kO @
componentes puede afectar la idonei- BE( e Ampliable
dad para la CLASE I, DIVISION 2. 11 e La salida suministra la b HG |
I alimentacién voltios+
Advertencia A 1] ¢ No se pueden utilizar sa-
Riesgo de explosion — No desconectar E 11da§ delvf) Itaje y corrien- H_
mientras el circuito esté con corriente e s1m1-1 taneamente . corriente +
a menos que no haya concentraciones * La salida setpuede .u.t}h-
de sustancias inflamables en la zona zar como retransmision
que puedan dar lugar a combustiones. o control.
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Salidas de relé de estado sélido 1, 3, 5, 7, Forma A
Advertencia A El digito de N.° de pieza del RMC 5,7,9,11es G, M, S, T, Yo Z

Utilice el Cdigo eléctrico nacional

(NEC) o las normas de cableado y préacti- Ranura A, B, D, E * Carga resistiva maxima |
cas de seguridad especificas del pais en L e delAa20-264V~(ca) |
cuestion cuando cablee y conecte este [TT]k_|comen * Servicio piloto de 20 VA |
controlador a una fuente de alimentacion - 120/240 V~ (ca) i
y a sensores eléctricos o dispositivos E e Aislamiento 6ptico, sin !
periféricos. El incumplimiento de esta E supresion de contacto i
advertencia puede ocasionar dafios al E ° Fuga maxima en estado L
equipo y propiedades, y/o lesiones o apagado de 105 micro-
pérdida de la vida. E amperios
Nota: E o La} salida no suministra
Terminacion de tamaiio de cable méxi- 1] . ;Ihmentacmn. d
mo y especificacion de torsion: 0 usar en cargas de cc.
* 0,0507 a 3,30 mm2 (30 a 12 AWG) ° X}f:rlca nota sobre Quen-

terminacion de cable tnico o dos '

1531 mmz (1 6 AWG) Curva de reduccion de valores nominales de SSR de 1 Amp.
e 0,8 Nm (7,0 pulg.-Ib) torsién 11

1

Nota: .
Los terminales adyacentes pueden 0’9
estar etiquetados de modo diferente, ' >
segiin el nimero de modelo. g ;” %
Nota: £, g
Para evitar daios al controlador, no 04 &
conecte cables a los terminales sin uso. o &
Nota: 02 ®
Para prevenir lazos a tierra, conserve 01
el aislamiento eléctrico entre las en- 0 e
tradas y salidas digitales, las salidas T et ambiente 6O

de colector abierto/CC conmutadas y
| lidas d . . . .
':s salifias 0 proceso Salidas de relé de estado sélido 2, 4, 6, 8, Forma A

ota: .. o .
i i e A3 s (T El digito de N.° de pieza del RMC 5,7,9,11es G, M, S, T, Yo Z

de pieza son “12”, este equipo es apto Ranura A, B, D, E e Carga resistiva maxima !
para uso en ubicaciones CLASE I, E de 1A a20-264V~ (ca)
DIVISION 2, grupos A,B,CyD, o ¢ Servicio piloto de 20 VA
ubicaciones no peligrosas iinicamente. 120/240 V~ (ca)

Cadigo de temperatura T4 e Aislamiento 6ptico, sin
supresion de contacto

BE(
(11
AN i o
Advertencia [Tk _temin e Fuga médxima en estado
(11
(11
B

L na

Fmmmm

Riesgo de explosion — El reemplazo de apagado de 105 micro-

componentes puede afectar la idonei- amperios o

dad para la CLASE I, DIVISION 2. * La salida no suministra
alimentacién.

e No usar en cargas de cc.

e Vea la nota sobre Quen-

Riesgo de explosion — No desconectar chare.

mientras el circuito esté con corriente

a menos que no haya concentraciones

de sustancias inflamables en la zona "

que puedan dar lugar a combustiones. .

Advertencia

Curva de reduccién de valores nominales de SSR de 1 Amp.

°
einbas uoidesado ap ealy

L L e e N B e
20 -0 0 10 20 30 40 50 60 70
Temperatura ambiente (°C)
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Advertencia

Utilice el Cadigo eléctrico nacional
(NEC) o las normas de cableado y practi-
cas de seguridad especificas del pais en
cuestion cuando cablee y conecte este
controlador a una fuente de alimentacion
y a sensores eléctricos o dispositivos
periféricos. El incumplimiento de esta
advertencia puede ocasionar dafios al
equipo y propiedades, y/o lesiones o
pérdida de la vida.

Nota:

Terminacion de tamaiio de cable maximo

y especificacion de torsion:

* 0,0507 a 3,30 mm2 (30 a 12 AWG)
terminacion de cable tnico o dos
1,31 mm2 (16 AWG)

e 0,8 Nm (7,0 pulg.-Ib) torsion

Nota:

Los terminales adyacentes pueden
estar etiquetados de modo diferente,
segiin el nimero de modelo.

Nota:
Para evitar dafios al controlador,
no conecte cables a los terminales sin uso.

Nota:

Para prevenir lazos a tierra, conserve
el aislamiento eléctrico entre las en-

tradas y salidas digitales, las salidas
de colector abierto/CC conmutadas y

las salidas de proceso.

Nota:
Si los dos ultimos digitos del nimero
de pieza son “12”, este equipo es

Ejemplo de cableado de Quencharc

En este ejemplo, el circuito de

Quencharc (N.° de pieza de Watlow

0804-0147-0000) se utiliza para
proteger los circuitos internos del

RMC contra la fuerza electromag-

nética de la carga inductiva del
operador cuando se desenergiza.
Se recomienda utilizar un Quen-
charc similar o equivalente cuan-

do se conectan cargas inductivas a

las salidas del RMC.

Comunicaciones EIA-485 de bus estandar

SRR

3

ENE

3

UNwod

+4/

Conecte T-/R- al ter-
minal A del puerto
EIA-485.

Conecte T+/R+ al
terminal B del puerto
EIA-485.

Conecte el comun al
terminal comun del
puerto EIA-485.

No instale los cables
de red junto con ca-
bles de alimentacion.
Conecte los cables de
red en cadena tipo
margarita al conectar
varios dispositivos en
una red.

¢ Es posible que se necesite
una resistencia de termi-
nacién de 120Qen T+/R+ y
T-/R-, ubicada en el ultimo
controlador de la red.

¢ No conecte mas de 16 con-
troladores EZ-ZONE RM en
una red.

¢ Longitud maxima de la red:
1.200 metros (4.000 pies)

¢ 1/8 de carga por unidad en
el bus EIA-485

RMCxxxxxxxx(A)xx

* Todos los modelos incluyen
comunicaciones de bus es-
tandar.

Comunicaciones EIA-485 Modbus RTU o Bus estandar

apto para uso en ubicaciones CLASE I, Ranura C ¢ Conecte T/R- al terminal =~ ¢ Hay un solo protocolo
DIVISION 2, grupos A, B, Cy D, o A del puerto ETA-485. disponible por puerto a
ubicaciones no peligrosas tinicamente. H H H H H H H E e Conecte T+/R+ al termi- la vez: Modbus RTU o
Cadigo de temperatura T4 CC CACB nal B del puerto EIA-485. bus estandar.
ERE e Conecte el comtn al ter-  ®No conecte mas de 16

Advertencia SR minal comtn del puerto  controladores EZ-ZONE
Riesgo de explosion — El reemplazo de EIA-485. t"? ‘éna red de bus es-
componentes puede afectar la idonei- ¢ No instale los cables de an fﬂ"- o
dad para la CLASE I, DIVISION 2. red junto con cables de ¢ El ndmero médximo de

alimentacién. Conecte controladores EZ-ZONE
Advertencia A los cables de red en ca- en una red Modbus es

. > dena tipo margarita al 247.

Riesgo de explosion — No desconectar conectar varios disposi-  ®Longitud maxima de
mientras el circuito esté con cnrr_lente tivos en una red. la red: 1.200 metros
a menos que no haya concentraciones Pued . (4.000 pies)
de sustancias inflamables en la zona uede que se requiere SOV P )
que puedan dar lugar a combustiones. una resistencia de termi- @ 1/8 de carga por unidad

nacion. Coloque una re- en el bus ETA-485

sistencia de 120 Q entre

T+/R+ y T/R- del dltimo ~ TeM Cxxx0ax()xx

controlador en la red.

Terminal Nombre EIA/ Etiqueta de Funcién
Modbus-IDA TIA-485 terminal Watlow
DO A CAoCD T-/R-
D1 B CB o CE T+/R+
comun comun CCoCF comun
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Convertidor EZ-ZONE® RM a B&B |vesiowy ez-zone (] |
Modelo ULINX™ 485USBTB-2W [BE{ Bl
USB Conversion en serie Ba( Ba(
RS-485 Adapter % % %
Usar bus estandar o o | I—
=15
D) =) L) C O
BPNeL b
Use cables de par trenzado como los de \E \E e o
condacores do almentacion, % % i ¥
98 99 CF CD CE CZCWCY Bat Bat 2 1:2
HEHHHEEE | || |=| e s
. ) (s w
Puerto USB S #é g % % Il
Protocolo de software de PC - Bus estandar 38,400 baud o|o|a 8 16
T bl de mcio ol
1 bit de parada )
T ST ) e
R ) — 66666666 ¢
L 0847-0326-0000 i 98 99 CF CD CE CZCWCY]
HHEHHEEEE

EZ-ZONE®RM T VasovY ez-zone (/| ~m
to B&B Converter
Modelo 485TB-2W ULINX™
Protocolo de software
de PC - Modbus RTU

=]

5 e
£

—]

en Ox 0U

@ O ewem

- HHHEEEEE - HEEEEEED
O
O

Use cables de par trenzado como los de E J
cableado Cat 5. No los tienda con 2 10
conductores de alimentacién. E L) ]
oIl ¢
98 99 CCCA CB CZCWCY g e e
¢ ¢
HHHHHEEH T s ¥
(| 5
RE $ ¥

as 123 [}

Formato de datos g 2L | 1
Protocolo de software de PC - Mudbus RTU 9,600, 19,200, 38,400 baud Fle|e O s 46
de tercero . o o

9.600, 19.200, 38.400 baudios

1 bit de inicio B

1 bit de parada ; : [ ;

Modslo ULINX 485USBTB-2W
INX™ B E
g ULINDS B 3
el 56666666
0847-0326-0000 ) 98 99 CCCA CB CZCWZCY|
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Cablear una red EIA-485 en serie

No instale los cables de red junto con cables de ali- protocolo disponible por puerto a la vez:
mentacion. Conecte los cables de red en cadena tipo Modbus RTU o bus estandar.

margarita al conectar varios dispositivos en una red. .

Puede que se requiere una resistencia de termina- Nota: - . . L
cién. Coloque una resistencia de 120 Q) entre T+/R+ y gubando ?e utilizan r§s1stenc1as de dte{mlngcmn, se
T-/R- del ultimo controlador en una red. Hay un solo eben colocar en ambos extremos de la red.

Red que utiliza bus estandar de Watlow y una interfaz de usuario remota/gateway

Fuente de

EZ-ZONE ST ) -
alimentacion

ST__-(BoF)_M_-___

'usil% EZ-ZONE RM
HEHBRERE E [E]
588R5588 = E
- O
+ | alimentacion
A — = B
comin g oyl
UET] UED
E
[T [ ]
@ [
(B (|
B
ol 2 | &
E Ci com —,E E
EZ-ZONEPM | Ejorf2 *
[Cosi-
[IT]ey
oo I
imgis
S e
RUIl/puerta de enlace %
EZKB-_A _ _-_ _ _ _ E
] — =
%9}2 ;‘OWV;:ET comin )
(Cpof 2 +B
el -8

Red que utiliza Modbus RTU

Fuente de
alimentacion

fusil% EZ-ZONE RM

EZ-ZONE ST
ST__-(BoF)_M_-

. l alimentacion
> |alimentacion
comin

aimeniacion
alimentacion
com

-A

+B

. FHEEEEGE . SO00oEH
I 21 5 s o 2 el )

EZ-ZONE PM

Ranura C

SEEEEEEE

[o]

e
Sopewaue | ==
g
g
g
g
e
g

CEEEEEE
858885

almentacion

almentacion
comun
-A

+B

Comiin

PLC

HEEEH
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Conectar los modulos

Conexiones del sistema RM

Los componentes del médulo RMC pueden instalarse
como moédulos auténomos o pueden interconectarse
en el riel DIN como se muestra a continuacién. Cuan-
do los médulos se conectan entre si, como se muestra,
comparten la alimentacion y la comunicacién a través
de la interconexién del panel posterior modular. Por
lo tanto, basta con llevar el cableado necesario de ali-
mentacién y comunicacién a uno de los conectores en
la ranura C. La interconexién del panel posterior mo-
dular viene en forma estdndar con cada médulo que
se solicite y es de caracter genérica, lo que significa
que la puede utilizar cualquiera de los médulos RM.

Interconexion del panel posterior modular

Observe que en el diagrama del sistema de riel divi-
dido se esta utilizando una sola fuente de alimenta-
cién para ambos rieles DIN. Una consideracién a te-
ner en cuenta al disefar la disposiciéon del hardware
seria la alimentacion disponible suministrada y el
efecto de carga de todos los médulos utilizados. Wat-
low ofrece las siguientes tres opciones de fuente de
alimentaci6n:

1. 90-264 Vca a 24 Vce a 31 watts (N.° de pieza:
0847-0299-0000)

2.90-264 Vca a 24 Vee a 60 watts (N.° de pieza:
0847-0300-0000)

3.90-264 Vca a 24 Vcc a 91 watts (N.° de pieza:
0847-0301-0000)

Con respecto al efecto de carga de los médulos, a con-
tinuacién se enumera la alimentacién méaxima para
cada uno:
1. RMCxxxxxxXxXxXxXxXx a 7 watts / 14VA
2. RMEx-xxxx-xxxx a 7 watts / 14 VA
3. RMAx-xxxx-xxxx a 4 watts /9 VA
4. RMLx-xxxx-xxxx a 7 watts / 14 VA
5. RMHx-xxxx-xxxx a 7 watts / 14 VA
6. RMSx-xxxx-xxxx a 7 watts / 14 VA
Por lo tanto, en el diagrama del sistema de riel divi-
dido, el consumo de corriente maximo desde la fuente
de la alimentacion seria de 38 Watts.
- 1 médulo RMC consume 7 W
- 1 m6dulo RME consume 7 W
- 1 m6dulo RMA consume 4 W
- 1 médulo RMS consume 7 W
- 1 médulo RMHD consume 7 W
- 1 interfaz de usuario remota consume 6 W

Con este requisito de alimentacién, se podria utilizar
la segunda o tercera fuente de alimentacion.

Otra situacién de configuracion de hardware que
podria presentarse (no se incluye su representacion
grafica) seria una que requiera mas de una fuente.
Hagamos algunas suposiciones en relacién con el
diagrama del sistema de riel dividido que aparece a
continuacion. Se utiliza la fuente de alimentacién de
91 W. El riel DIN superior ahora tiene los siguientes
modulos:

- 2 mé6dulos RMC consumen 14W
-1 RMA consume 4W
- 11 médulos RME consumen 77W

Como se puede ver, el requisito de alimentacién total
excede los 91 W. En este caso, se requeriria otra fuen-
te de alimentacion. Para incorporar otra fuente a este
sistema, simplemente desconecte los pines 99 y 98 en
el riel DIN remoto y conecte otra fuente de alimenta-
cion de la capacidad adecuada en esos mismos pines.

Al utilizar una configuracién de riel dividido, se
debe asegurar que las interconexiones para el bus in-
termodular y el bus estdndar no excedan 200 pies.

Mddulo de
acceso RM
RMAX-XXXX-XXX

Médulo de
expansion RM
RMEx XXXX-XXX

Madulo
controlador RM
RMCxxxxxxxxxAxx

aaaaaaaaaaaaaaaaaaaaaaaaaaaaaa

e 3
o]
= o
lﬂ Direccion de @ Direccibnde | (O] E' Direccionde | [
busesténdaH L-. I:EI bus esténdar2| |2 m bus esténdar 3
hee =
o
= =
a anura A “Ranura®
I -
HIE =
=z - | =
HIB B
H|l= o
=
RanuraC = Ranura C
RS

EREE]|

mmmmmm
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Bus
intermddulo

Configuracion de riel dividido
Médulo Médulo de
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Nota:
La unidad no viene con un interruptor, se debe utilizar
un interruptor externo. Debe estar situado cerca de la
unidad y etiquetarse como el interruptor de la misma.
Nota:
No se permite la conexién en paralelo de fuentes de
alimentaciéon. Cuando el consumo de alimentacién es

superior a 91 watts utilice una configuracion de riel
dividido.

Modulo EZ-ZONE® RMC de Watlow .

Capitulo 2 Instalar y cablear



Convenciones que se utilizan en las paginas de menu

Para comprender mejor las paginas de menu siguien-
tes, revise las convenciones de asignacion de nombres

estandar. Debido al uso de esta tecnologia, es necesa-
rio un grado de interpretacién para varios de los ca-
racteres que se muestran; consulte la lista siguiente

utilizadas. Cuando se la encuentre en este documen- _ _ _ _
to, la palabra “predeterminado” implica tal como [0=1 @_ 0 Ej_ ! {:j_ !
viene d% félf?}iica. %a%a 'pé)gina (Opera}ciones,.Cé)nfigu- 2]=2 (A=A (J)=4d (§]=S
racion, Perfiles y Fabrica) y sus ments asociados po- -3 t=b -K —t
seen encabezados idénticos definidos a continuacion: [h) £
——— H=4 |lc),[f]l=c |[L)=L [Y)=u
ombre de e e _ 51— A = —/_
encabezado Definicién 5]=5 {%J_ d [2_‘7] =M {g_]_ A
Pantalla Informacion del control exhibida 6=6 [Q: b [E]= n {Efu‘]: w
visualmente. 3)=7 (F]=F lg]=0 Y=y
Nombre del Describe la funcién del [8)=8 9)=g (P)=P 2l=7
parametro pardametro dado. Q=9 (Al=h 9)=q
Define las opciones disponibles — —
para este indicador, es decir, va- Rango
Rango lores min./ nifax. (‘}“mg?IPOS)aISV Dentro de esta columna pueden aparecer ocasional-
no, etc. (e)gp 1cacion adicional a mente nimeros entre paréntesis. Estos nimeros
continuacién). representan el valor enumerado para esa seleccién
Predeterminad Valores tales como vienen de en particular. Las selecciones de rango pueden rea-
redeterminado | giprica. lizarse simplemente escribiendo el valor enumerado
Tdentifi met . elegido por medio de cualquiera de los protocolos de
Direccion ecrll' ! 1§a lparamf rols urﬁc%sb comunicacion disponibles. Por ejemplo, vaya a la pa-
relativa ﬁl,%UlanN? é[)ks) pr%g%o (OS 1.0 us gina Configuracién del médulo de control y observe
Modbus 0 Arodbus explicacion el menu Entrada analégica y a continuacion el indi-

adicional a continuacion).

Si se utiliza en conjunto con un
modulo RMA, identifica para-
metros exclusivos mediante los
protocolos DeviceNet o Ether-
Net/IP (explicacion adicional a
continuacion).

CIP (Protocolo
Industrial
Comun)

Si se utiliza en conjunto con un
modulo RMA, identifica para-
metros exclusivos mediante el
protocolo Profibus DP (explica-
cién adicional a continuacién).

Indice
Profibus

Identifica parametros exclusivos
utilizados con otros programas,
como LabVIEW.

= Entero sin signo
de 16 bits

= Con signo de 32 bits,
largo

string = ASCII (8 bits
por caracter)

float = IEEE 754 de 32 bits
RWES = Readable (se puede leer)

Writable (se puede
escribir)

EEPROM (guardado)

User Set (configuracion
del usuario) (guardado)

Identificacion
del parametro

uint

dint

Tipo de
datos R/'W

Pantalla

Cuando el médulo RMC se utiliza en conjunto con la
interfaz de usuario remota (equipo opcional), la infor-
macién visual del controlador se mostrara al observa-
dor mediante una pantalla de 7 segmentos bastante

cador Tipo de sensor. Para apagar el sensor, simple-

mente escriba mediante el protocolo Modbus el valor
62 (apagado) en el registro 400369 y envie ése valor

al control.

Protocolo de comunicacion

Todos los médulos vienen con el protocolo de bus es-
tandar de Watlow que se utiliza principalmente para
la comunicacién entre médulos asi como también para
la configuracion mediante el software EZ-ZONE Con-
figurator (el que se puede descargar en forma gratui-
ta del sitio web de Watlow (http:/www.watlow.com).
Junto con el bus estandar, el médulo RMC puede pe-
dirse con Modbus RTU (sélo un protocolo puede estar
activo a la vez). El médulo RMA tiene opciones para
los siguientes protocolos distintos:

- Modbus RTU 232/485

- EtherNet/IP, Modbus TCP
- DeviceNet

- Profibus DP

Para obtener mas informacién acerca del médulo de ac-
ceso RM haga clic en el siguiente vinculo. Una vez alli,
simplemente escriba RM en el campo de contrasefia.

http:/www.watlow.com/literature/manuals.cfm
Protocolo Modbus RTU

Todos los registros Modbus son de 16 bits y, como se
muestra en este manual, son direcciones relativas
(reales). Algunos paquetes de software heredados
limitan los registros de Modbus disponibles, entre
40001 y 49999 (5 digitos). Muchas aplicaciones mo-
dernas requieren acceso a todos los registros Modbus
en un rango entre 400001 y 465535 (6 digitos). Los
controles Watlow son compatibles con los registros
Modbus de 6 digitos.
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Nota:
En esta guia del usuario, todos los valores que re-
presentan direcciones Modbus se suman a 400,001
0 40,001 para obtener la direccién absoluta. Como
ejemplo, observe (debajo del encabezado Rango) la di-
reccién Modbus indicada para tipo de sensor. Compare
esto con el valor enumerado para este mismo para-
metro en la pagina Configuracién debajo del ment
Entrada analdgica.

Para los parametros de tipo flotante (float), observe
que se enumera sélo uno (orden inferior) de los dos re-
gistros; ello ocurre en todo este documento. En forma
predeterminada, la palabra de orden inferior contiene
los dos bytes inferiores del parametro de 32 bits. Por
ejemplo, busque el valor de entrada analégica en la pa-
gina Operaciones del controlador. Busque la columna
identificada como Modbus en el encabezado y observe
que muestra el registro 360. Debido a que este para-
metro es de tipo flotante (float), en realidad esta repre-
sentado por los registros 360 (bytes de orden inferior)
y 361 (bytes de orden superior). Como la especificacion
Modbus no determina qué registro debe ser de orden
inferior o superior, Watlow le brinda al usuario la ca-
pacidad de intercambiar este orden (pagina Configu-
racién, ment Comunicaciones) para pasar de inferior/
superior predeterminado a superior/inferior.

También debe senalarse que algunas de las celdas
ubicadas en la columna de Modbus contienen vocabu-
lario concerniente a una compensacion (offset). Varios
parametros del control contienen més de una instan-
cia; tales como perfiles (4), alarmas (8), entradas ana-
logicas (4), ete. El registro de Modbus que se muestra
siempre representa la instancia uno. Por ejemplo,
considere el parametro Silenciar alarma que se en-
cuentra en el menu Alarma en las paginas Configu-
racién del controlador. La instancia uno se muestra
como la direccion 1750 y la compensacion (offset) para
la instancia siguiente se identifica como +60. Si se
deseara leer o escribir en la instancia 3, simplemente
sume 120 a 1750 para encontrar su direccion; en es-
te caso, la direccién de la instancia 3 para Silenciar
alarma es 1870.

o:
RMA _-Al2,3]1 __-AA_o0EZKB-x[2,3] _ _-_

Para conocer mas sobre el protocolo Modbus,
ingrese a http://www.modbus.org.
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Capitulo 3: Pagina Operaciones

Parametros de la pagina Operaciones del modulo de acceso

Para navegar a la utilizando la interfaz de usuario

' til1z luego presione la tecla Avanzar
remota, realice los siguientes pasos:

para entrar.

5. Presione la tecla Arriba © o Abajo @ para despla-
zarse a través de los indicadores de ment disponi-
bles.

6. Presione la tecla Infinito @ para retroceder a través
de los niveles: del parametro al submenu; del subme-
nu al mend; del mend a la pagina de inicio.

1. En la pagina inicial, presione simultdaneamente
las teclas Arriba © y Abajo @ por tres segundos.
aparecera en la pantalla superior y

aparecera en la pantalla inferior.

2. Presione la tecla Arriba © o Abajo @ para ver los

ments disponibles. 7. Mantenga presionada la tecla Infinito @ durante dos

3. Presione la tecla Avanzar segundos para regresar a la pagina de inicio

que desea.

para entrar al mend

o ) ) En las paginas siguientes, los menus de nivel superior
4. Si existe un subment (més de una instancia), pre- se identifican con un color de fondo amarillo.

sione la tecla Arriba © o Abajo @ para seleccionar y

Nota:
Algunos de estos mentus y parametros pudieran no aparecer, dependiendo de las opciones del controlador. Con-
sulte la informacién del nimero de modelo en el Apéndice para mas informacién. Si hay una sola instancia de un
menu, no aparecerd ningun submendu.

Nota:
Es posible que algunos de los pardametros enumerados no sean visibles. La visibilidad de los parametros depende

del ntimero de pieza del controlador.

Al
Menu Entrada analégica
L1
A /| Entrada analégica 1 a 4
A 1n] Valor de entrada analégica
[ .Er)Estado de error
Compensaciéon de

calibracién

Menu Valor de proceso
/]
Valor de proceso 1 a 4
[ Gu.A) Valor de fuente A
Su.b] Valor de fuente B
[ 6] Valor de fuente C
[ Su.d) Valor de fuente D
S u.E) Valor de fuente E
[0 FG ) Compensacion
Valor de salida

oPE -] Menu Entrada/Salida digital
!
d 10) Entrada/Salida digital 1 a 6

[ L L.5] Punto establecido inferior
Punto establecido superior

N0n
oPEr ) Menu Monitor

L7
770n) Ment de monitor 1 a 4
£ 17A) Modo de control activo
h.Pr-) Energia de calentamiento
[ £Pr)Energia de enfriamiento
[ £5P) Punto establecido de
trabajo de lazo Punto

Valor de proceso activo

Menu Lazo
L1
Lazola4
Habilitar remoto
Modo de control
AL 5P| Punto establecido de
autoafinacion
Solicitud de autoafinacién
[ £5P) Punto establecido de lazo
cerrado

AaLrn
Menu Alarma
(]
Meni de Alarma 1 a 8
[ Al o) Punto establecido bajo
Ah ] Punto establecido superior

oP €] Menu Corriente

L/
Corriente 1 a 4
{h ] Punto establecido superior
[ £l o] Punto establecido inferior
C Ur] Leer corriente
[ LEr) Error de corriente
[ hEr)Error de calentador

Yy
Menu Linealizacién
(]
[ L nr])Linealizaciéon 1 a 4
[ 6uA) Valor de fuente A
[0 FGE) Compensacion
[ ow]Valor de salida

do.5) Estado de salida Punto establecido inactivo 3
d .6 Estado de entrada h.P5) Banda proporcional para I’VIenu Comparar
calentamiento ]
, ., h.h Y) Histéresis de calentamiento Comparar 1 a 4
Meni Accién Banda proporcional para [_5uA] Valor de fuente A
1 enfriamiento Valor de fuente B
Accién 1a 8 Histéresis de enfriamiento [ ou]Valor de salida
[ € .5 Estado del evento £, Integral de tiempo
L. t d) Derivativa de tiempo (0PE~] Menu Cronémetro
Mentu Limite [ db)Banda muerta 7
] [ 05P !’unto establecido de lazo Cronémetro 1 a 4
{ "9 Limite 1 a 4 abierto [ 6§u.A) Valor de fuente A
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[ Gu.b) Valor de fuente B

Tiempo transcurrido

[ o.w) Valor de salida

Menu Contador
L1
Contador 1 a 4
[ £nt]Recuento
Valor de fuente A
Valor de fuente B
Valor de salida

(0 PE ) Menti Légica

17

[ L 9] Logicalad
Valor de fuente A
[ §ub] Valor de fuente B
Valor de fuente C
Valor de fuente D
[ 6u.£) Valor de fuente E
Valor de fuente F
Valor de fuente G
Valor de fuente H
Valor de salida

PAARE

Menu Aritmética
L1
N NAE] Aritmétical a 8

Valor de fuente A
[ Gu.b] Valor de fuente B
Valor de fuente C
Valor de fuente D
[ 6u.E) Valor de fuente E
Compensacién

[ o.w] Valor de salida

Funcidn de salida especial

Menu

L1
[ 6oF] Funcion de salida especial 1

a4
[ Gu.A) Valor de fuente A
[ G§ub] Valor de fuente B
Valor de salida 1
ou.l) Valor de salida 2
Valor de salida 3
[ ouM] Valor de salida 4

Menu Estado de perfil
L1
PS5t A) Estado de perfil 1

Inicio de perfil

Solicitud de accién

Paso activo

[Sub.5] Paso de subrutina activa

6.t YP) Tipo de paso activo

Punto establecido
objetivo, lazo 1

Punto establecido
objetivo, lazo 2

Punto establecido
objetivo, lazo 3

(£.6P4) Punto establecido
objetivo, lazo 4

Punto establecido
producido 1

Punto establecido
producido 2

Punto establecido
producido 3

Punto establecido
producido 4

Tipo de paso restante

Salida de evento activo 1

[EnE 2] Salida de evento activo 2

Salida de evento activo 3

Salida de evento activo 4

Salida de evento activo 5

[Ent §] Salida de evento activo 6

[Enk 7] Salida de evento activo 7

[Ent 8] Salida de evento activo 8

[ J{] Recuento de saltos restante
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Médulo RMC o

Pagina Operaciones

CIP . -
. Direccién | Clase . 3t | iz el
Nombre del parametro Predeter- X . Indice cién datos
p
Pantalla iy Rango t relativa Instancia . a
Descripcion minado M N Profibus | del para- |y lectura/
odbus Atributo f
metro escritura
hex (dec)
A,
oPEr
Menu Entrada analégica
Entrada analdgica (1 a 4)|-1.999,000 a 9.999,000 °F o ---- 1360 0x68 (104) 0 4001 float
[ Ain] Valor de entrada unidades [offset 90] la4 R
analégica -1.128,000 a 5.537,000 °C 1
Ver el valor de proceso.
Entrada analégica (1 a 4) Ninguno (61) ---- 362 0x68 (104) 1 4002 uint
[1.Er] Estado de error Abierto (65) [offset 90] la4 R
Ve}“ la causa de! error En cortocircuito (127) 2
maés reciente. Si el men- Error de medicién
saje es o|—5
este pardametro (149)
muestra la causa del Datos de calibracién
error de entrada. no validos (139)
Error de ambiente (9)
Error de RTD (141)
Falla (32)
Entrada analégica (1 a 4)|-1.999,000 a 9.999,000 °F o  [0,0 382 0x68 (104) 2 4012  |float
[1.CA] Compensacién de unidades [offset 90] la4 RWES
calibracion -1.110,555 a 5.555,000 °C 0xC (12)
Desviar la lectura de
entrada para compensar
la resistencia del cable
de plomo u otros factores
que causan que la lectu-
ra de entrada varie del
valor de proceso actual.
(oPEF]
Menu Valor de proceso
Valor de proceso (1 a4) ]-1.999,000 a 9.999,000 °F o ---- 13430 0x7E (126)| ---- 26016 |[float
[ Su.A] [Valor de fuente A unidades [offset 70] la4 R
Ver el valor de la fuente A. [-1.128,000 a 5.537,000 °C 0x10 (16)
Valor de proceso (1 a 4) -1.999,000 a 9.999,000 °F o ---- 13432 0x7E (126) ---- 26017 |float
[ Su.b] Valor de fuente B unidades [offset 70] la4 R
Ver el valor de la fuente B. [-1.128,000 a 5.537,000 °C 0x11 (17)
[6uLl) |Valor de proceso (1 a4) |-1.999,000 a 9.999,000 °F o ---- 3434 0x7E (126)| ---- 26018 |[float
[ Su.C] Valor de fuente C unidades [offset 70] la4 R
Ver el valor de la fuente C. |-1.128,000 a 5.537,000 °C 0x12 (18)
Valor de proceso (1 a4) -1.999,000 a 9.999,000 °F o ---- 3436 0x7E (126)| ---- 26019 |float
[ Su.d] Valor de fuente D unidades [offset 70] la4 R
Ver el valor de la fuente D.|-1.128,000 a 5.537,000 °C 0x13 (19)
Valor de proceso (1 a 4) Apagado (62) ---- 3438 0x7E (126)| ---- 26020 |[float
[ Su.E] [Valor de fuente E [ on) Encendido (63) [offset 70] la4 R
Ver el valor de la fuente E. 0x14 (20)
(0FSE] |Valor de proceso (1 a4) |-1.999,000 a 9.999,000 °Fo |0 3444 0x7E (126) - --- 26023 |[float
[oF'St] Compensacion unidades [offset 70] la4 RWES
Establecer una compen- [-1.128,000 a 5.537,000 °C 0x17 (23)
sacion (offset) para que
se aplique a la salida de
esta funcién.
Valor de proceso (1 a4) -1.999,000 a 9.999,000 °F o 3442 0x7E (126)| ---- 26022 |float
[o.u] Valor de salida unidades [offset 70] la4 R
Ver el valor de la salida de |-1.128,000 a 5.537,000 °C T 0x16 (22)
este bloque de funciones.
Nota: Algunos valores se redondean para que quepan en la pantalla de cuatro R: Leer
caracteres. Los valores completos se pueden leer con otras interfaces. W: Escribir
E: EEPROM
S: Configu-
racion del
Si hay una sola instancia de un mend, no aparecera ningiin submeni. usuario
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Médulo RMC »

Pagina Operaciones

CIP - -
. Direccién | Clase - EETED) TREEE
Nombre del parametro Predeter- X . Indice cion datos
p
Pantalla iy Rango . relativa Instancia " a
Descripcion minado M . Profibus | del para- |y lectura/
odbus Atributo .
metro | escritura
hex (dec)
Sin Valor de proceso (1 a 4) | Ninguno (61) .- 3452 0x7E .- 26027 | uint
pantalla | Error Abierto (65) [offset 70] (126) R
Ver la causa reportada | En cortocircuito (127) la4
de la falla de la salida Error de medicién (140) 0x1B (27)
de Proceso Datos de calibracién no
validos (139)
Error de ambiente (9)
Error de RTD (14)
Falla (32)
Error de aritmética (1423)
Sin fuente (246)
Desactualizado (1617)
Menu Entrada/Salida digital
Salida digital (1 a 12) Apagado (62) ---- 1032 0x6A (106) 90 6007 uint
[ do.S] Estado de salida [ on) Encendido (63) [offset 30] | 1a C (12) R
Ver el estado de esta 7
salida.
Entrada digital (1 a 12) Apagado (62) ---- 11040 0x6A (106) ---- 6011 [uint
[ di.S] Estado de entrada Encendido (63) [offset 30] | 1a C (12) R
Ver este estado de 0xB (11)
entrada de evento.
Sin Entrada digital (1 a 12) | Ninguno (61) ---- 1048 0x6A ---- 6015 uint
pantalla | Error de fuente Abierto (65) [offset 30] (106) R
Ver la causa informada | En cortocircuito (127) 1aC(12)
de la falla en la entrada. | Error de medicién (140) 0xO0F (15)
Datos de calibracién no
validos (139)
Error de ambiente (9)
Error de RTD (14)
Falla (32)
Error de aritmética (1423)
Sin fuente (246)
Desactualizado (1617)
ACt
oPEF]
Menu Accién
Accion (1a8) Apagado (62) ---- |1588 0x6E (110) 140 10005 |uint
[ Ei.S] Estado de evento de [ on) Encendido (63) [offset 20] la8 R
entrada 5
Ver este estado de en-
trada.
L.n1
-
Menu Limite
Limite (1 a4) -1.999,000 a 9.999,000 °F o 0,0 °Fo |724 0x70 (112) 38 12003 |[float
[LL.S] | Punto establecido unidades unida- |[offset 6] la4d RWES
inferior -1.128,000 a 5.537,000 °C des 3
Configurar el valor -18,0 °C
de proceso bajo que
disparara el limite.
[ LAS] | Limite (1a4) -1.999,000 a 9.999,000 °F o 0,0 °Fo |726 0x70 (112) 39 12004 |[float
[Lh.S] [ Punto establecido unidades unida- |[offset 30] la4 RWES
superior -1.128,000 a 5.537,000 °C des 4
Configurar el valor -18,0 °C
de proceso alto que
disparara el limite.
Nota: Algunos valores se redondean para que quepan en la pantalla de cuatro R: Leer
caracteres. Los valores completos se pueden leer con otras interfaces. W: Escribir
E: EEPROM
S: Configu-
racion del
Si hay una sola instancia de un menii, no aparecera ningiin submeni. usuario
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Médulo RMC o

Pagina Operaciones

CIP Identifi -
. Direccién | Clase - e R
Nombre del parametro Predeter- X . Indice cién datos
p
Pantalla iy Rango t relativa Instancia . a
Descripcion minado M N Profibus | del para- |y lectura/
odbus Atributo .
metro | escritura
hex (dec)
Sin Limite (1-4) Apagado (62) .- 730 0x70 (112) S 12006 |uint
pantalla | Estado de limite Ninguno (61) [offset 30] 1
Borrar el limite una Limite alto (51) 6
vez que la condicién de | Limite bajo (52)
limite se despeje. Error (225)
Sin Limite (1-4) Borrar (0) ---- 1720 0x70 (112)| ---- 12001 |uint
pantalla | Solicitud para borrar | No cambiar (255) [offset 30] 1 w
limite 1
Borrar el limite una
vez que la condicién de
limite se despeje.
Sin Limite (1 a 4) Falla (32) ---- |744 0x70 (112)| ---- 12013 |uint
pantalla | Estado Seguro (1667) [offset 30] la4 R
Refleja si el limite esta 0x0D (13)
en un modo seguro o
de falla.
No0n
Mentu Monitor
PR | Monitoreo (1 a 4) oF F] Apagado (62) ---- 12222 0x97 (151) E— 8002 uint
[C.MA] | Modo de control Automatico (10) [offset 70] la4 R
activo 2
Ver el modo de control Manual (54)
actual.
Monitoreo (1 a 4) 0,0 a 100,0% ---- 12244 0x97 (151)| ---- 8011 float
[ h.Pr] Energia de [offset 70] la4 R
calentamiento 0xD (13)
Ver el nivel actual de
salida de calentamiento.
Monitoreo (1 a 4) -100,0 a 0,0% ---- 12246 0x97 (1561)| ---- 8014 |[float
[C.Pr] |Energiade [offset 70] la4 R
enfriamiento OxE (14)
Ver el nivel actual de
salida de enfriamiento.
[ £5P) |Monitoreo (1 a4) -1.999,000 a 9.999,000 °F o .- .- 0x6B (107)[ ---- 8029 |[float
[ C.SP] Punto establecido de unidades la4 R
trabajo de lazo cerrado |-1.128,000 a 5.537,000 °C 7
Ver el actual punto
establecido vigente
Monitoreo (1 a 4) -1.999,000 a 9.999,000 °F o .- .- 0x68 (104)| ---- 8031 float
[ Pv.A] Valor de proceso activo| unidades la4 R
Ver el valor de proceso  |-1.128,000 a 5.537,000 °C 0x16 (22)
filtrado actual, utilizan-
do la entrada de control.
oPEr
Menu Lazo
Lazo de control (1 a 4) No (59) No 2540 0x6B 48 7021 uint
[ .En] Habilitar remoto [ YEG)Si (106) [offset 80] (107) RWES
Habilitar este lazo para la4
cambiar el control al pun- 0x15 (21)
to establecido remoto.
([ £P17 | Lazo de control (1a4) [ oFF]Apagado (62) Auto- 2220 0x97 63 8001 uint
[C.M] Mgc%o de con%ro!t 4 (RUE o) Automatico (10) matico | [offset 70] (11512 RWES
eleccionar el método a
que este lazo utilizara [M7An] Manual (54) 1
para controlar.
Nota: Algunos valores se redondean para que quepan en la pantalla de cuatro R: Leer
caracteres. Los valores completos se pueden leer con otras interfaces. W: Escribir
E: EEPROM
S: Configu-
racién del
Si hay una sola instancia de un mena, no aparecera ningiin submenii. usuario

Modulo EZ-ZONE® RMC de Watlow

Capitulo 3 Pagina Operaciones




Médulo RMC

Pagina Operaciones

CIP - -
. Lo Identifica- | Tipo de
7 Direccién Clase P iy
Nombre del parametro Predeter- X . Indice cion datos
Pantalla D iy Rango . relativa Instancia " a
escripcion minado M . Profibus | del para- |y lectura/
odbus Atributo .
hex (dec) metro | escritura
Lazo de control (1 a 4) 50,0 a 200,0% 90,0 2258 0x97 ---- 8025 float
[A.tSP} | Punto establecido de [offset 70] (151) RWES
autoafinacion la4
Configurar el punto es- 0x14 (20)
tablecido que utilizara
la autoafinacién, como
porcentaje del punto
establecido actual.
Lazo de control (1 a 4) No (59) No 2260 0x97 64 8026 uint
[ AUt] Solicitud de [ YE5]Si(106) [offset 70] (151) RW
autoafinacion la4
Iniciar una autoafina- 0x15 (21)
cién. Mientras la autoa-
finacién esté activa, la
pégina Inicio mostrara
(EUn 1. Cuando
se complete la autoafi-
nacion, el mensaje se bo-
rrara automaticamente.
Lazo de control (1 a 4) Punto establecido bajo a 75,0 °F | 2500 0x6B 49 7001 float
[ C.SP] | Punto establecido de Punto establecido alto ouni- | [offset 80] (107) RWES
lazo cerrado (pagina Configuracion) dades la4
Configurar el punto 24,0 °C 1
establecido que el
controlador regulara
automaticamente.
[ 1dS] | Lazo de control (1 a 4) Punto establecido inferior o | 75,0 °F | 2516 0x6B 50 7009 float
[1d.S] Punto establecido Punto establecido superior ouni- | [offset 80] (107) RWES
inactivo (pagina Configuracién) dades la4
Configurar un punto es- 24,0 °C 9
tablecido de lazo cerrado
que puede activarse por
un estado de evento.
Lazo de control (1 a 4) 0,001 a 9.999,000 °F o 25,0 °F | 2230 0x97 65 8009 float
[ h.Pb] Banda proporcional unidades ouni- | [offset 70] (151) RWES
de calentamiento 0,001 a 5.555,000 °C dades la4
Configurar la banda pro- 14,0 °C 6
porcional PID para las
salidas de calentamiento.
hhY) | Lazo de control (1 a 4) 0,001 a 9.999,000 °F o 3,0 °F o | 2240 0x97 66 8010 float
[ h.hy] Histéresis de calenta- unidades unida- | [offset 70] (151) RWES
miento 0,001 a 5.555,000 °C des la4
Configurar la histéresis 2,0 °C 0xB (11)
que alterna el conmu-
tador del control de en-
cendido y apagado. Esto
determina cudnto debe
adentrarse el valor de
proceso en la region de
“encendido” antes de
que la salida se active.
CPh Lazo de control (1 a 4) 0,001 a 9.999,000 °F o 25,0 °F | 2232 0x97 67 8012 float
[ C.Pb] Banda proporcional unidades ouni- | [offset 70] (151) RWES
para enfriamiento 0,001 a 5.555,000 °C dades la4
Configurar la banda pro- 14,0 °C 7
porcional PID para las
salidas de enfriamiento.
Nota: Algunos valores se redondean para que quepan en la pantalla de cuatro R: Leer
caracteres. Los valores completos se pueden leer con otras interfaces. W: Escribir
E: EEPROM
S: Configu-
racion del
Si hay una sola instancia de un menu, no aparecera ningiin submeni. usuario
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Médulo RMC o

Pagina Operaciones

CIP

Direccién Clase i Identifica- | Tipo de
Nombre del parametro Predeter- X . Indice cién datos
Pantalla D iy Rango t relativa Instancia . a
escripcion minado M . Profibus | del para- |y lectura/
odbus Atributo .
metro | escritura
hex (dec)
ChY] | Lazo de control (1 a 4) 0,001 a 9.999,000 °F o 3,0 °Fo | 2242 0x97 68 8013 float
[ C.hyl Histéresis de unidades unida- | [offset 70] (151) RWES
enfriamiento 0,001 a 5.555,000 °C des la4
Configurar la histéresis 2,0 °C 0xC (12)
que alterna el conmu-
tador del control de en-
cendido y apagado. Esto
determina cuédnto debe
adentrarse el valor de
proceso en la regién de
“encendido” antes de
que la salida se active.
) | Lazo de control (1 a 4) 0 a 9.999 segundos por 180 se- | 2234 0x97 69 8006 float
[ ti] Integral de tiempo repeticién gundos [offset 70] (151) RWES
Configurar el PID inte- por re- la4
gral para las salidas. peticién 8
Lazo de control (1 a 4) 0 a 9.999 segundos 0 2236 0x97 70 8007 float
[ td] Derivativa de tiempo segun- | [offset 70] (151) RWES
Configurar el tiempo de dos la4
la derivada de PID para 9
las salidas.
Lazo de control (1 a 4) -1.000,0 a 1.000,0 °F o 0,0 2238 0x97 71 8008 float
[ db] Banda muerta unidades [offset 70] (151) RWES
Configurar la compensa- | -556 a 556 °C la4
cion (offset) a la banda 0xA (10)
proporcional. Con un
valor negativo, tanto las
salidas de calentamiento
y de enfriamiento est4dn
activas cuando el valor
de proceso est4 cerca del
punto establecido. Un
valor positivo previene
que las salidas de calen-
tamiento y enfriamiento
peleen una con otra.
Lazo de control (1 a 4) -100 a 100% (calentamiento | 0,0 2502 0x6B 51 7002 float
[ 0.SP] Punto establecido de y enfriamiento) [offset 80] (107) RWES
lazo abierto | 0a100% (sélo calentamiento) lad
Configurar un nivel fijo | 100 4 0% (s6lo enfriamiento) 2
de energia de salida
cuando se encuentra
en modo manual (lazo
abierto).
Sin Lazo de control (1 a 4) Ninguno (61) .- 2268 0x97 .- 8048 uint
pantalla EsLtado de error T Lazo abierto (1274) [offset 70] (11514) R
eer para ver si el lazo : ; a
estd en un estado de Lazo invertido (1275) 0x19(25)
error.
Sin Lazo de control (1 a 4) Borrar (129) Ignorar | 2270 0x97 .- 8049 uint
pantalla | Borrar alarma Ignorar (204) [offset 70] (151) W
Escribir a este registro la4
para borrar un error 0x1A(26)
de lazo.
Nota: Algunos valores se redondean para que quepan en la pantalla de cuatro R: Leer
caracteres. Los valores completos se pueden leer con otras interfaces. W: Escribir
E: EEPROM
S: Configu-
racion del
Si hay una sola instancia de un mend, no aparecera ningiin submeni. usuario
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Médulo RMC »

Pagina Operaciones

CIP

Direccién Clase i Identifica- | Tipo de
Nombre del parametro Predeter- X . Indice cion datos
Pantalla D iy Rango . relativa Instancia " a
escripcion minado M . Profibus | del para- |y lectura/
odbus Atributo .
metro | escritura
hex (dec)
ALLT
Menu Alarma
Al o) |Alarma (1a 8) -1.999,000 a 9.999,000 °F o 32,0°F | 1742 0x6D 18 9002 float
[ A.Lo] Punto establecido unidades ouni- | [offset 60] (109) RWES
inferior -1.128,000 a 5.537,000 °C dades l1a8
Si el Tipo de Alarma 0,0 °C 2
(pagina Configuracion,
mend Alarma) esta con-
figurado a:
proceso - configurar el
valor de proceso que ac-
tivard una alarma baja.
desviacion - configurar
la duracion de las uni-
dades debajo del punto
establecido del lazo
cerrado que activardan
una alarma baja.
Ah ) |Alarma (1a 8) -1.999,000 a 9.999,000 °F o 300,0 °F | 1740 0x6D 19 9001 float
[ A.hi] Punto establecido unidades ouni- | [offset 60] (109) RWES
superior -1.128,000 a 5.537,000 °C dades l1a8
Si el Tipo de Alarma 150,0 °C 1
(pagina Configuracion,
menu Alarma) esta con-
figurado a:
proceso - configurar el
valor de proceso que ac-
tivard una alarma alta.
desviacion - configurar
la duracién de las uni-
dades debajo del punto
establecido del lazo
cerrado que activardan
una alarma alta
Sin Alarma (1 a 8) Arranque (88) .- 1756 0x6D .- - 9009 uint
pantalla | Estado de alarma Ninguno (61) [offset 60] (109) R
Estado actual de alarma Bloqueado (12) l1a8
Alarma baja (8) 9
Alarma alta (7)
Error (28)
Sin Alarma (1 a 4) nol No (59) .- 1762 0x6D .- - 9012 uint
pantalla | Alarma borrable Si (106) [offset 60] (109) R
Leer para ver si la alarma la8
se puede borrar. 0xC (12)
Sin Alarma (1 a 8) 0 .- 1764 0x6D 32 9013 uint
pantalla | Solicitud para borrar [offset 60] (109) W
alarma la8
Escribir a este registro 0xD (13)
para borrar una alarma
Sin Alarma (1 a 4) 0 R 1766 0x6D 33 9014 uint
pantalla | Solicitud para [offset 60] (109) W
silenciar alarma l1a8
Escribir a este regis- 0xE (14)
tro para silenciar una
alarma
Nota: Algunos valores se redondean para que quepan en la pantalla de cuatro R: Leer
caracteres. Los valores completos se pueden leer con otras interfaces. W: Escribir
E: EEPROM
S: Configu-
racion del
Si hay una sola instancia de un mend, no aparecera ningiin submeni. usuario
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Médulo RMC o

Pagina Operaciones

CIP . -
. Direccién | Clase - ezt | D el
Nombre del parametro Predeter- X . Indice cién datos
Pantalla D iy Rango t relativa Instancia . a
escripcion minado M N Profibus | del para- |y lectura/
odbus Atributo .
metro | escritura
hex (dec)
Sin Alarma (1 a 8) Si (106) .- 1760 0x6D .- 9011 uint
pantalla | Silenciada No (59) [offset 60] (109) R
Leer para ver si la alar- la4
ma esta activa pero se 0x0B (11)
ha silenciado mediante
la Solicitud para silen-
ciar alarma.
Sin Alarma (1 a 8) Si (106) .- 1758 0x6D .- 9010 uint
pantalla | Enganchada No (59) [offset 60] (109) R
Leer para ver si la alar- la4
ma esta actualmente 0x0A (10)
enganchada.
Nota: Para utilizar la funcion de deteccion de corriente, Base
(oPEF) de tiempo (pagina Configuracion, menu Salida) debera fijarse
Ment Corriente en 0,7 segundos o mas.
Corriente (1 a 4) -1.999,000 a 9.999,000 50,0 1394 0x73 .- 15008 | float
[ C.hi] Punto establecido [offset 50] (115) RWES
superior la4
Configurar el valor de 8
corriente que activara
un estado de error de
calentador alto.
Ll o) | Corriente (1 a4) -1.999,000 a 9.999,000 0,0 1396 0x73 .- 15009 | float
[ C.Lo] Punto establecido [offset 50] (115) RWES
inferior la4
Configurar el valor de 9
corriente que activara
un estado de error de
calentador bajo.
[ CUr) | Corriente (1a4) -1.999,000 a 9.999,000 .- 1380 0x73 .- 15001 | float
[CUr] |Leer [offset 50] (115) R
Ver el valor de corriente la4
mas actual monitoreado 1
por el transformador de
corriente.
Corriente (1 a 4) non&] Ninguno (61) - 1382 0x73 .- 15002 | uint
[ C.Er] EI\‘;‘OIi dola fall En cortocircuito (127) [offset 50] (11152 R
er la causa de la falla ; a
mas reciente de la carga. [oPEn] Abierto (65) 2
Corriente (1 a 4) Ninguno (61) ---- 11384 0x73 .- 15003 | uint
[ h.Er] Error de calentador Alto (37) [offset 50] (115) R
Ver la causa de la falla [LobdJ) Bajo (53) la4
de carga mas reciente 3
monitoreada por el trans-
formador de corriente.
Sin Corriente (1 a 4) 0,0 a 100,0% .- 1418 0x73 .- 15020 | float
pantalla | Energia real [offset 50] (115) R
Energia suministrada la4
a salida monitoreada 0x14 (20)
por CT.
Sin Corriente (1 a 4) Ninguno (61) “--- 1420 0x73 “--— 15021 uint
pantalla | Estado de error Falla (32) [offset 50] (115) R
Ver la causa de la falla la4
mas reciente de la carga 21
1 nr
Menu Linealizacion
Linealizacion (1 a 4) -1.999,000 a 9.999,000 °F o ---- |4526 0x86 .- 34004 | float
[ Su.A] | Valor de fuente A unidades [offset 70] (134) R
Ver el valor de la -1.128,000 a 5.537,000 °C la4d
fuente A. 4
Nota: Algunos valores se redondean para que quepan en la pantalla de cuatro R: Leer
caracteres. Los valores completos se pueden leer con otras interfaces. W: Escribir
E: EEPROM
S: Configu-
racion del
Si hay una sola instancia de un mend, no aparecera ningiin submeni. usuario
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Médulo RMC »

Pagina Operaciones

CIP - -
. Direccién | Clase - EETED) TREEE
Nombre del parametro Predeter- X . Indice cion datos
p
Pantalla iy Rango . relativa Instancia " a
Descripcion minado M . Profibus | del para- |y lectura/
odbus Atributo .
metro | escritura
hex (dec)
Linealizacion (1 a 4) -1.999,000 a 9.999,000 °F o 0 4530 0x86 .- 34006 | float
[oFSt] Compensacion unidades [offset 70] (134) RWES
Establecer una compen- | -1.128,000 a 5.537,000 °C la4
sacion (offset) para que 6
se aplique a la salida de
esta funcién.
Linealizacion (1 a 4) -1.999,000 a 9.999,000 °F o ---- | 4532 0x86 .- 34007 | float
[o0.v] Valor de salida unidades [offset 70] (134) R
Ver el valor de la salida | -1.128,000 a 5.537,000 °C la4
de esta funcion. 7
Sin Linealizacién (1 a 4) Ninguno (61) - 4574 0x86 - 34028 uint
pantalla | Error Abierto (65) [offset 70] (134) R
Ver la causa reportada | En cortocircuito (127) la4
del desperfecto de la Error de medicién (140) 0x1C (28)
salida de Linealizacién | Datos de calibracién no
validos (139)
Error de ambiente (9)
Error de RTD (14)
Falla (32)
Error de aritmética (1423)
Sin fuente (246)
Desactualizado (1617)
No se puede procesar (1659)
(oPEF]
Menu Comparar
Comparar (1 a 4) -1.999,000 a 9.999,000 °F o .- 4012 0x80 .- 28007 float
[ Su.A] | Valor de fuente A unidades [offset 40] (128) R
Ver el valor de la -1.128,000 a 5.537,000 °C la4
fuente A. 7
[Gub] | Comparar (1a4) -1.999,000 a 9.999,000 °F o ---- 14014 0x80 ---- 28008 | float
[ Su.b] Valor de fuente B unidades [offset 40] (128) R
Ver el valor de la -1.128,000 a 5.537,000 °C la4
fuente B. 8
Comparar (1 a4) Apagado (62) ---- 14018 0x80 ---- 28010 | uint
[o.v] Valor de salida Encendido (63) [offset 40] (128) R
Ver el valor de la salida la4
de esta funcién. 0xA (10)
Sin pan- | Comparar (1 a 4) Ninguno (61) .- 4024 0x80 ---- 28013 uint
talla Error Abierto (65) [offset 40] (128) R
Leer la causa informada | gy, cortocircuito (127) la4
para comparar el error Error de medicién (149) 0x0D (13)
Datos de calibracion no
validos (139)
Error de ambiente (9)
Error de RTD (141)
Falla (32)
Error de aritmética (1423)
Sin fuente (246)
Desactualizado (1617)
Menu Cronémetro
[6uA) | Cronémetro (1 a4) [ oF F]Apagado (62) .- 4332 0x83 ---- 31007 uint
[ Su.A] | Valor de fuente A Encendido (63) [offset 50] (131) R
Ver el valor de la la4
fuente A. 7
Nota: Algunos valores se redondean para que quepan en la pantalla de cuatro R: Leer
caracteres. Los valores completos se pueden leer con otras interfaces. W: Escribir
E: EEPROM
S: Configu-
racion del
Si hay una sola instancia de un mend, no aparecera ningiin submeni. usuario
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Médulo RMC o

Pagina Operaciones

CIP Identifi .
. Direccién | Clase - e R
Nombre del parametro Predeter- X . Indice cién datos
Pantalla D . par Rango t relativa Instancia . a
escripcion minado M N Profibus | del para- |y lectura/
odbus Atributo .
hex (dec) metro | escritura
Cronémetro (1 a 4) [ oFF)Apagado (62) ---- | 4334 0x83 .- 31008 | uint
[ Su.b] Valor de fuente B [ on)Encendido (63) [offset 50] (131) R
Ver el valor de la la4
fuente B. 8
Cronémetro (1 a 4) 0 a 9.999,000 segundos ---- 14350 0x83 .- 31016 | float
[E.t] Tiempo transcurrido [offset 50] (131) R
Ver el valor del tiempo la4
transcurrido de esta 0x10 (16)
funcién.
Cronémetro (1 a 4) [ oFF]Apagado (62) ---- 14338 0x83 .- 31010 | uint
[o.v] Valor de salida Encendido (63) [offset 50] (131) R
Ver el valor de la salida la4
de esta funcion. 0xA (10)
Sin pan- | Cronémetro (1 a 4) Ninguno (61) .- 4354 0x83 .- 31018 uint
talla Eirorl ormad Abierto (65) [offset 50] (11314) R
eer la causa informada P a
del error de cronémetro g?rggrgzczzgliz;?é(;%Zig) 0x12 (18)
Datos de calibraciéon no
validos (139)
Error de ambiente (9)
Error de RTD (141)
Falla (32)
Error de aritmética (1423)
Sin fuente (246)
Desactualizado (1617)
Y
Menu Contador
[ £at] | Contador (1a4) 0 a 9.999 ---- 14188 0x82 217 30015 | uint
[ Cnt] Recuento [offset 40] (130) R
Ver el recuento total de la4
la funcién. 0xF (15)
Contador (1 a 4) [ oFF)Apagado (62) ---- | 4172 0x82 .- 30007 | uint
[Su.A] | Valor de fuente A Encendido (63) [offset 40] (130) R
Ver el valor de la la4
fuente A. 7
Contador (1 a 4) [ oFF)Apagado (62) ---- | 4174 0x82 ---- 30008 | uint
[Sub] | Valor de fuente B Encendido (63) [offset 40] (130) R
Ver el valor de la la4
fuente B. 8
Contador (1 a 4) [ oFF)Apagado (62) ---- 14178 0x82 ---- 30010 | uint
[o.v] Valor de salida [ on) Encendido (63) [offset 40] (130) R
Ver el valor de la salida la4
de esta funcién. 0xA (10)
Sin Contador (1 a 4) Ninguno (61) “--- 4190 0x82 “--— 30016 uint
pantalla EIE‘OPI formad Abierto (65) [offset 40] (11302 R
eer la causa informada P a
para el error de contador g?rggrézcgzgliz?é(nliﬁg) 0x10 (16)
Datos de calibraciéon no
validos (139)
Error de ambiente (9)
Error de RTD (141)
Falla (32)
Error de aritmética (1423)
Sin fuente (246)
Desactualizado (1617)
Nota: Algunos valores se redondean para que quepan en la pantalla de cuatro R: Leer
caracteres. Los valores completos se pueden leer con otras interfaces. W: Escribir
E: EEPROM
S: Configu-
racion del
Si hay una sola instancia de un mend, no aparecera ningiin submeni. usuario
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Médulo RMC »

Pagina Operaciones

CIP - -
. Lo Identifica- | Tipo de
A Direccion Clase - ny
Nombre del parametro Predeter- X . Indice cion datos
Pantalla iy Rango . relativa Instancia " a
Descripcion minado . Profibus | del para- |y lectura/
Modbus Atributo .
metro | escritura
hex (dec)
L9l
(oPEF]
Menu Légica
Légica (1 a4) Apagado (62) ---- |3728 0x7F .- 27025 | uint
[ Su.A] | Valor de fuente A Encendido (63) [offset 80] (127) R
Ver el valor de la la4
fuente A. 0x19 (25)
[ Gub] | Légica (1a4) oF F)Apagado (62) ---- 3730 0x7F ---- 27026 | uint
[ Su.b] Valor de fuente B Encendido (63) [offset 80] (127) R
Ver el valor de la la4
fuente B. 0x1A (26)
[6u) | Logica (1a4) [ o FF]Apagado (62) ---- | 3732 0x7F - 27027 | uint
[ Su.C] Valor de fuente C Encendido (63) [offset 80] (127) R
Ver el valor de la la4d
fuente C. 0x1B (27)
Loégica (1a4) Apagado (62) ---- | 3734 0x7F .- 27028 | uint
[ Su.d] Valor de fuente D Encendido (63) [offset 80] (127) R
Ver el valor de la la4d
fuente D. 0x1C (28)
Légica (1a4) Apagado (62) ---- 13736 0x7F .- 27029 | uint
[ Su.E] | Valor de fuente E [ _on) Encendido (63) [offset 80] (127) R
Ver el valor de la la4
fuente E. 0x1D (29)
Légica (1a4) Apagado (62) .- 3738 0x7F .- 27030 | uint
[ Su.F] Valor de fuente F [ on)Encendido (63) [offset 80] (127) R
Ver el valor de la la4
fuente F. 0x1E (30)
Légica (1 a4) Apagado (62) ---- |3740 0x7F .- 27031 | uint
[Su.gl | Valor de fuente G [_on) Encendido (63) [offset 80] (127) R
Ver el valor de la la4
fuente G. 0x1F (31)
Légica (1a4) o F F]Apagado (62) .- 3742 0x7F ---- 27032 | uint
[ Su.h] Valor de fuente H Encendido (63) [offset 80] (127) R
Ver el valor de la la4
fuente H. 0x20 (32)
Légica (1a4) ofF F]Apagado (62) ---- 3746 7F (127) ---- 27034 | uint
[o.v] Valor de salida [ on]Encendido (63) [offset 80] lad R
Ver el valor de la salida 0x22 (34)
de esta funcién.
Sin Logica (1 a4) Ninguno (61) .- 3750 0x7F .- - 27036 uint
pantalla EII'JI‘OI'I > q Abierto (65) [offset 80] (11274) R
eer la causa informada | g ircuito (12 a
para el error de logica Elr}rf):r(;zcrl:l‘zgi?é(n (17319) 0x24 (36)
Datos de calibraciéon no
validos (139)
Error de ambiente (9)
Error de RTD (141)
Falla (32)
Error de aritmética (1423)
Sin fuente (246)
Desactualizado (1617)
MRk
Menu Aritmética
Aritmética (1 a 8) -1.999,000 a 9.999,000 °F o .- 2870 0x7D ---- 25016 | float
[Su.A] [ Valor de fuente A unidades [offset 70] (125) R
Ver el valor de la -1.128,000 a 5.537,000 °C 1a8
fuente A. 0x10 (16)
Nota: Algunos valores se redondean para que quepan en la pantalla de cuatro R: Leer
caracteres. Los valores completos se pueden leer con otras interfaces. W: Escribir
E: EEPROM
S: Configu-
racion del

Si hay una sola instancia de un mend, no aparecera ningiin submeni.

usuario
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Pagina Operaciones

CIP . -
. Direccién | Clase - ezt | D el
Nombre del parametro Predeter- X . Indice cién datos
p
Pantalla D iy Rango t relativa Instancia . a
escripcion minado M N Profibus | del para- |y lectura/
odbus Atributo .
metro | escritura
hex (dec)
Aritmética (1 a 8) -1.999,000 a 9.999,000 °F o ---- | 2872 0x7D .- 25017 | float
[ Su.b] Valor de fuente B unidades [offset 70] (125) R
Ver el valor de la -1.128,000 a 5.537,000 °C 1a8
fuente B. 0x11 (17)
Aritmética (1 a 8) -1.999,000 a 9.999,000 °F o ---- | 2874 0x7D .- 25018 | float
[ Su.C] | Valor de fuente C unidades [offset 70] (125) R
Ver el valor de la -1.128,000 a 5.537,000 °C 1a8
fuente C. 0x12 (18)
[ Sud) |Aritmética (1a8) -1.999,000 a 9.999,000 °F o ---- 12876 0x7D .- 25019 | float
[ Su.d] Valor de fuente D unidades [offset 70] (125) R
Ver el valor de la -1.128,000 a 5.537,000 °C 1a8
fuente D. 0x13 (19)
[ GuE) | Aritmética (1a8) ofF F) Apagado (62) ---- 12878 0x7D .- 25020 | uint
[Su.E] | Valor de fuente E Encendido (63) [offset 70] (125) R
Ver el valor de la la8
fuente E. 0x14 (20)
Aritmética (1 a 8) -1.999,000 a 9.999,000 °Fo |0 2884 0x7D .- 25023 | float
[oF'St] Compensacion unidades [offset 70] (125) RWES
Establecer una compen- | -1.128,000 a 5.537,000 °C la8
sacion (offset) para que 0x17 (23)
se aplique a la salida de
esta funcion.
Aritmética (1 a 8) -1.999,000 a 9.999,000 °F o ---- 2882 0x7D .- 25022 | float
[o.v] Valor de salida unidades [offset 70] (125) R
Ver el valor de la salida | -1.128,000 a 5.537,000 °C la8
de esta funcion. 0x16 (22)
Sin Aritmética (1 a 8) Ninguno (61) .- 2896 0x7D .- 25029 uint
pantalla EILrorl . a Abierto (65) [offset 70] (1125§ R
eer la causa informada P a
para el error de logica g?rggrgzchZ;Z?ég%Zig) 0x1D (29)
Datos de calibracion no
validos (139)
Error de ambiente (9)
Error de RTD (141)
Falla (32)
Error de aritmética (1423)
Sin fuente (246)
Desactualizado (1617)
[ 50F]
Menu Funcion de salida especial
[6u.A) | Funcion de salida especial | -1.999,000 a 9.999,000 °F o ---- | 4972 0x87 - 35007 | float
[uS.A] (1a4) unidades [offset 80] (135) R
Valor de fuente A -1.128,000 a 5.537,000 °C la4
Ver el valor de la 7
fuente A.
Funcion de salida especial | -1.999,000 a 9.999,000 °F o ---- | 4974 0x87 .- 35008 | float
[ Su.b] (1a4d) unidades [offset 80] (135) R
Valor de fuente B -1.128,000 a 5.537,000 °C lad
Ver el valor de la 8
fuente B.
Funcion de salida especial | -1.999,000 a 9.999,000 °F o --- 4978 0x87 ---- 35010 float
[o0.v1] (1ad) unidades [offset 80] (135) R
Valor de salida 1 -1.128,000 a 5.537,000 °C la4
Ver el valor de salida 1 0xA (10)
de esta funcion.
Nota: Algunos valores se redondean para que quepan en la pantalla de cuatro R: Leer
caracteres. Los valores completos se pueden leer con otras interfaces. W: Escribir
E: EEPROM
S: Configu-
racion del
Si hay una sola instancia de un mend, no aparecera ningiin submenii. usuario
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Médulo RMC o

Pagina Operaciones

CIP . .
. Direccion Clase - liEEn) T ek
Nombre del parametro Predeter- m - Indice cién datos
Pantalla A Rango . relativa Instancia " a
g
Descripcion minado M . Profibus | del para- |y lectura/
odbus Atributo .
metro escritura
hex (dec)
Sin Funcién de salida especial | Ninguno (61) .- 4980 0x87 .- 35011 uint
pantalla | (1 a4) Abierto (65) [offset 80] (135) R
Error 1 En cortocircuito (127) la4
Ver la causa informada | Error de medicién (140) 0x0B (11)
de la falla de salida. Datos de calibracién no
vélidos (139)
Error de ambiente (9)
Error de RTD (14)
Falla (32)
Error de aritmética (1423)
Sin fuente (246)
Desactualizado (1617)
No se puede procesar (1659)
Funcién de salida especial | -1.999,000 a 9.999,000 °F o ---- 4982 0x87 - 35012 float
[ 0.v2] (Ia4) unidades [offset 80] (135) R
Valor de salida 2 -1.128,000 a 5.537,000 °C lad
Ver el valor de salida 1 0xC (12)
de esta funcién.
Sin Funcion de salida especial | Ninguno (61) .- 4984 0x87 ---- 35013 uint
pantalla | (1a4) Abierto (65) [offset 80] (135) R
Error 2 En cortocircuito (127) la4d
Ver la causa informada | Error de medicién (140) 0x0D (13)
de la falla de salida. Datos de calibracion no
validos (139)
Error de ambiente (9)
Error de RTD (14)
Falla (32)
Error de aritmética (1423)
Sin fuente (246)
Desactualizado (1617)
No se puede procesar (1659)
Funcion de salida especial | -1.999,000 a 9.999,000 °F o ---- |4986 0x87 .- 35014 | float
[ 0.v3] (1ad) unidades [offset 80] (135) R
Valor de salida 3 -1.128,000 a 5.537,000 °C la4
Ver el valor de salida 3 0xE (14)
de esta funcién.
Sin Funcién de salida especial | Ninguno (61) ---- |4988 0x87 .- 35015 | uint
pantalla | (1a4) Abierto (65) [offset 80] (135) R
Error 3 En cortocircuito (127) la4
Ver la causa informada | Error de medicién (140) 0xOF (15)
de la falla de salida. Datos de calibracién no
véalidos (139)
Error de ambiente (9)
Error de RTD (14)
Falla (32)
Error de aritmética (1423)
Sin fuente (246)
Desactualizado (1617)
No se puede procesar (1659)
Funcién de salida espe- | -1.999,000 a 9.999,000 °F o ---- 14990 0x87 .- 35016 | float
[ 0.v4] cial (1a4) unidades [offset 80] (135) R
Valor de salida 4 -1.128,000 a 5.537,000 °C la4
Ver el valor de salida 4 0x10 (16)
de esta funcién.
Nota: Algunos valores se redondean para que quepan en la pantalla de cuatro R: Leer
caracteres. Los valores completos se pueden leer con otras interfaces. W: Escribir
E: EEPROM
S: Configu-
racion del
Si hay una sola instancia de un mend, no aparecera ningiin submeni. usuario
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Pagina Operaciones

CIP i .
. L. Identifica- | Tipo de
. Direccién Clase P Ay
Nombre del parametro Predeter- X . Indice cién datos
Pantalla iy Rango t relativa Instancia . a
Descripcion minado N Profibus | del para- |y lectura/
Modbus Atributo f
metro | escritura
hex (dec)
Sin Funcién de salida espe- | Ninguno (61) ---- | 4992 0x87 .- 35017 | uint
pantalla | cial (1 a 4) Abierto (65) [offset 80] (135) R
Error 4 En cortocircuito (127) la4
Ver la causa informada | Error de medicién (140) 0x11 (17)
de la falla de salida. Datos de calibracién no vali-
dos (139)
Error de ambiente (9)
Error de RTD (14)
Falla (32)
Error de aritmética (1423)
Sin fuente (246)
Desactualizado (1617)
No se puede procesar (1659)
(PSER] * Algunos pardmetros presentes en el menu Estado de perfil pueden cambiarse para el perfil que
se esta ejecutando actualmente, pero sélo deben cambiarlos personal con conocimientos y con

Menu Estado de perfil

precaucién. Cambiar los pardmetros mediante el menu Estado de perfil no cambiara el perfil
guardado pero tendra un efecto inmediato en el perfil que se esta ejecutando.
Los cambios hechos a los parametros de perfil en las paginas Perfiles se guardaran y también
tendran un efecto inmediato en el perfil que se estd ejecutando.

Estado de perfil la25 1 5280 0x7A 204 22001 uint
[P.Str] Inicio de perfil (122) w
1
1
Estado de perfil Ninguno (61) Ningu- | 5300 0x7A 205 22011 | uint
[PACr] Solicitud de accién Pausa (146) no (122) w
Reanudar (147) 1
Terminar (148) 0xB (11)
ProF|Perfil (77)
Estado de perfil 0 a 250 .- 5286 0x7A .- 22004 uint
[ StP] Paso activo 0 (ninguno) (122) R
Ver el paso en funciona- 1
miento actual. 4
Estado de perfil 0 a 150 .- 0x7A .- 22055 | uint
[SUb.S] | Paso de subrutina 0 (ninguno) (122) R
activo 1
Ver la subrutina en eje- 0x37 (55)
cucién actual.
Estado de perfil (UG£ P] Paso no utilizado .- 5304 0x7A .- 22013 uint
[S.typ] Tipo de paso activo (50) (122) R
Ver el j:/ipo de paso en [ & /) Tiempo (143) 1
ejecucion actual. Velocidad (81) 0xD (13)
Valor constante (87)
(Lt o] Esperar tiempo
(1543)
L JPE) Esperar proceso o
evento (1542)
Estado (1515)
Paso de subrutina
(1516)
J{ ] Lazo de salto (116)
Final (27)
Estado de perfil -1.999,000 a 9.999,000 °F o | 0,0 °F 5302 0x7A .- 22012 | float
[tg.SP] *Punto establecido unidades 0 uni- (122) RW
olgetivo - Ik;azoll . -1.128,000 a 5.537,000 °C 1%3(()1%?3 1
er 0 cambiar el punto -18,
establecido objetigo del 0xC (12)
paso actual.
Nota: Algunos valores se redondean para que quepan en la pantalla de cuatro R: Leer
caracteres. Los valores completos se pueden leer con otras interfaces. W: Escribir
E: EEPROM
S: Configu-
racion del
Si hay una sola instancia de un mend, no aparecera ningiin submeni. usuario
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CIP Identifi -
. Direccién | Clase - FICE) TECE
Nombre del parametro Predeter- X . Indice cion datos
Pantalla iy Rango . relativa Instancia " a
Descripcion minado M . Profibus | del para- |y lectura/
odbus Atributo .
metro | escritura
hex (dec)
£.5P2] | Estado de perfil -1.999,000 a 9.999,000 °F o | 0,0 °F 5374 0x7A .- 22048 | float
[tg.SP] *Punto establecido unidades 0 uni- (122) RW
olgetivo - %azo 12 . -1.128,000 a 5.537,000 °C I%aggz 1
er 0 cambiar el punto -18,
establecido objetivo del 0x30 (48)
paso actual.
£.5P 3] | Estado de perfil -1.999,000 a 9.999,000 °F o | 0,0 °F 5376 0x7A .- 22049 | float
[t.SP3] *Punto establecido unidades 0 uni- (122) RW
ol;J}etivo - %azo 13 . -1.128,000 a 5.537,000 °C ltéaggsc 1
er 0 cambiar el punto -18,
establecido objetivo del 0x31 (49)
paso actual.
Estado de perfil -1.999,000 a 9.999,000 °F o | 0,0 °F 5378 0x7A .- 22050 | float
[t.SP4] *Punto establecido unidades o uni- (122) RW
ol{J}etivo - %azo 14 . -1.128,000 a 5.537,000 °C 1%&161350 1
er 0 cambiar el punto -18,
establecido objetivo del 0x32 (50)
paso actual.
Estado de perfil -1.999,000 a 9.999,000 °F o .- 5288 .- .- 22005 | float
[P.SP1] | Punto establecido unidades R
producido 1 -1.128,000 a 5.537,000 °C
Mostrar el punto esta-
blecido actual, atin si el
perfil entra en rampa.
Estado de perfil -1.999,000 a 9.999,000 °F o ---- 15380 .- .- 22051 | float
[P.SP2] | Punto establecido unidades R
producido 2 -1.128,000 a 5.537,000 °C
Mostrar el punto esta-
blecido actual, atn si el
perfil entra en rampa.
Estado de perfil -1.999,000 a 9.999,000 °F o ---- | 5382 .- .- 22052 | float
[P.SP3] | Punto establecido unidades R
producido 3 -1.128,000 a 5.537,000 °C
Mostrar el punto esta-
blecido actual, atn si el
perfil entra en rampa.
Estado de perfil -1.999,000 a 9.999,000 °F o .- 5384 .- .- 22053 | float
[P.SP4] | Punto establecido unidades R
producido 4 -1.128,000 a 5.537,000 °C
Mostrar el punto esta-
blecido actual, atin si el
perfil entra en rampa.
Sin Estado de perfil Apagado (62) .- 5366 0x7A ---- 22044 | uint
pantalla | Modo de control Automatico (10) (122) R
producido 1 Manual (54) 1
Mostrar el modo de 0x2C (44)
control actual.
Sin Estado de perfil Apagado (62) .- 5368 0x7A ---- 22045 uint
pantalla | Modo de control Automatico (10) (122) R
producido 2 Manual (54) 1
Mostrar el modo de 0x2D (45)
control actual.
Sin Estado de perfil Apagado (62) .- 5370 0x7A .- 22046 | uint
pantalla | Modo de control Automatico (10) (122) R
producido 3 Manual (54) 1
Mostrar el modo de 0x2E (46)
control actual.
Nota: Algunos valores se redondean para que quepan en la pantalla de cuatro R: Leer
caracteres. Los valores completos se pueden leer con otras interfaces. W: Escribir
E: EEPROM
S: Configu-
racion del
Si hay una sola instancia de un mend, no aparecera ningiin submeni. usuario
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Pantalla

Nombre del parametro
Descripcion

Rango

Direccion
relativa
Modbus

Predeter-
minado

CIP
Clase
Instancia
Atributo
hex (dec)

indice
Profibus

Identifica-
cion
del para-
metro

Tipo de
datos

y lectura/

escritura

Sin
pantalla

Estado de perfil

Modo de control

procesado 4
Mostrar el modo de
control actual.

Apagado (62)
Automatico (10)
Manual (54)

5372

0x7A
(122)
1
0x2F (47)

22047

uint

R

[ S.ti]

Estado de perfil
*Tiempo de paso
restante
Ver o cambiar el tiempo
restante para el paso
actual.

El paso se muestra en
segundos. Si el tiempo
excede 9.999 segundos,
la pantalla mostrara
9.999 y se quedara ahi
mientras el control
continda disminuyendo
internamente. Una vez
que el tiempo restante
sea igual o menor a
9.999, la pantalla re-
presentara los segun-
dos restantes en ese
momento.

Por ejemplo, si un tiem-
po de valor constante
de tres horas se esta
monitoreando en ese
momento, el primer
valor mostrado sera
9.999, y la pantalla
permanecera en 9.999
hasta que el tiempo
restante sea aproxima-
damente igual a
2 horas y 46 minu-
tos. En este punto la
pantalla rastreard los
segundos restantes en
ese momento.

0 a 9.999,000 segundos

0,0 5296

0x7A
(122)
1
9

22009

float
RW

Sin
pantalla

Estado de perfil

Esperar por valor de

fuente de evento 1
Leer el estado presente
de la entrada de evento 1.

Apagado (62)
on) Encendido (63)

5346

0x7A
(122)
1
0x22 (34)

22034

uint

Sin
pantalla

Estado de perfil

Esperar por valor de

fuente de evento 2
Leer el estado presente
de la entrada de evento 1.

Apagado (62)
Encendido (63)

5348

0x7A
(122)
1
0x23 (35)

22035

uint

Sin
pantalla

Estado de perfil

Esperar por valor de

fuente de evento 3
Leer el estado presente
de la entrada de evento 1.

Apagado (62)
Encendido (63)

5350

0x7A
(122)
1
0x24 (36)

22036

uint

Sin
pantalla

Estado de perfil

Esperar por valor de

fuente de evento 4
Leer el estado presente
de la entrada de evento 1.

Apagado (62)
Encendido (63)

5352

0x7A
(122)
1
0x25 (37)

22037

uint

Nota: Algunos valores se redondean para que quepan en la pantalla de cuatro

caracteres. Los valores completos se pueden leer con otras interfaces.

Si hay una sola instancia de un mend, no aparecera ningiin submeni.

R: Leer

W: Escribir
E: EEPROM
S: Configu-
racion del
usuario

Modulo EZ-ZONE® RMC de Watlow

Capitulo 3 Pagina Operaciones




Médulo RMC

Pagina Operaciones

Direccién C(I:a":e i Identifica- | Tipo de
Nombre del parametro Predeter- X . Indice cion datos
Pantalla iy Rango . relativa Instancia " a
Descripcion minado . Profibus | del para- |y lectura/
LY (I metro | escritura
hex (dec)
Sin Estado de perfil -1999,000 a 9999,000 .- 5414 0x7A ---- 22068 float
pantalla | Esperar por valor de (122) R
fuente analégica 1 1
Leer el valor presente Ox44
de la fuente analégica 1. x44 (68)
Sin Estado de perfil -1999,000 a 9999,000 ---- | 5416 0x7A .- 22069 | float
pantalla | Esperar por valor de (122) R
fuente analdgica 2 1
Leer el valor presente
de la fuente analégica 2. 0x45 (69)
Sin Estado de perfil -1999,000 a 9999,000 .- 5418 0x7A .- 22070 | float
pantalla | Esperar por valor de (122) R
fuente analégica 3 1
Leer el valor presente 4
de la fuente analégica 3. 0x46 (70)
Sin Estado de perfil -1999,000 a 9999,000 ---- | 5420 0x7A .- 22071 | float
pantalla | Esperar por valor de (122) R
fuente analdgica 4 1
Leer el valor presente 0x47 (71
de la fuente analégica 4. x47 (7))
Estado de perfil oF F] Apagado (62) Apagado | 5306 0x7A —--- 22014 uint
[Ent1] *Salida de evento Encendido (63) (122) RW
activo 1 1
Ver o cambiar los esta-
dos de salida de evento. 0xE (14)
Ent ) | Estado de perfil Apagado (62) Apagado | 5308 0x7A .- 22015 | uint
[Ent2] *Salida de evento [ on) Encendido (63) (122) RW
activo 2 1
Ver o cambiar los esta- oxF (15
dos de salida de evento. xF (15)
[Enk 3] | Estado de perfil oF F| Apagado (62) Apagado | 5310 0x7A ---- 22016 | uint
[Ent3] *Salida de evento Encendido (63) (122) RW
activo 3 1
Ver o cambiar los esta- 10 (1
dos de salida de evento. 0x10 (16)
Estado de perfil Apagado (62) Apagado | 5312 0x7A .- 22017 | uint
[Ent4] *Salida de evento [ on)Encendido (63) (122) RW
activo 4 1
Ver o cambiar los esta- 0x11 (17
dos de salida de evento. x11(17)
Estado de perfil [ oF F]Apagado (62) Apagado | 5314 0x7A ---- 22018 | uint
[Ent5] *Salida de evento Encendido (63) (122) RW
activo 5 1
Ver o cambiar los esta-
dos de salida de evento. 0x12 (18)
Entb] | Estado de perfil Apagado (62) Apagado | 5316 0x7A .- 22019 | uint
[Ent6] *Salida de evento [ _on) Encendido (63) (122) RW
activo 6 1
Ver o cambiar los esta- 13 (1
dos de salida de evento. 0x13 (19)
Ent 7 | Estado de perfil Apagado (62) Apagado | 5318 0x7A .- 22020 | uint
[Ent7] *Salida de evento Encendido (63) (122) RW
activo 7 1
Ver o cambiar los esta- 0x14 (20
dos de salida de evento. x14 (20)
Ent 8] | Estado de perfil ofF F) Apagado (62) Apagado | 5320 0x7A ---- 22021 | uint
[Ent8] *Salida de evento Encendido (63) (122) RW
activo 8 1
Ver o cambiar los esta- 15 (21
dos de salida de evento. 0x15 (21)
Nota: Algunos valores se redondean para que quepan en la pantalla de cuatro R: Leer
caracteres. Los valores completos se pueden leer con otras interfaces. \éV:EEES;Fr‘ig:VrI
S Configu-
racion del
Si hay una sola instancia de un menii, no aparecera ningiin submeni. usuario
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CIP

Direccién Clase i Identifica- | Tipo de
Nombre del parametro Predeter- X . Indice cién datos
Pantalla iy Rango t relativa Instancia . a
Descripcion minado M N Profibus | del para- |y lectura/
odbus Atributo .
metro | escritura
hex (dec)
Estado de perfil 0 a 9.999 .- 5298 0x7A .- 22010 uint
[JC] Recuento de saltos (122) R
restantes 1
Ver los recuentos de 0xA (10)
saltos restantes para
el lazo de corriente. En
un perfil con lazos ani-
dados, éste no indicara
los recuentos de saltos
actuales restantes.
Sin Estado de perfil la25 .- 5284 0x7A .- 22003 uint
pantalla | Archivo actual 0 (ninguno) (122) R
Indica el archivo actual 1
que se estd ejecutando. 3
Sin Estado de perfil Apagado (62) .- 5282 0x7A .- 22002 | uint
pantalla | Estado del perfil En ejecucion (149) (122) R
Lee el estado del perfil | Pausa (146) 1
actual. 2
Nota: Algunos valores se redondean para que quepan en la pantalla de cuatro R: Leer
caracteres. Los valores completos se pueden leer con otras interfaces. W: Escribir
E: EEPROM
S: Configu-
racion del
Si hay una sola instancia de un mena, no aparecera ningiin submenii. usuario
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Capitulo 4: Paginas de configuracion

Parametros de la pagina Configuracion del modulo de control

Para navegar a la pagina Configuracién utilizando la

. L : 1 utl luego presione la tecla Avanzar @ para entrar.
interfaz de usuario remota, realice los siguientes pasos:

. . . 5. Presione la tecla Arriba O o Abajo & para despla-
1. En la pégina inicial, presione simultdneamente zarse a través de los indicadores de menu disponi-
las teclas Arriba © y Abajo @ por seis segundos. bles.
aparecera en la pantalla superior y

aparecera en la pantalla inferior. 6. Presione la tecla Infinito @ para retroceder a través

de los niveles: del parametro al submend; del subme-

2. Presione la tecla Arriba © o Abajo @ para ver los

menus disponibles.

3. Presione la tecla Avanzar @ para entrar al mend

que desea.

4. Si existe un submenu (méas de una instancia), pre-

nd al mend; del mend a la pagina de inicio.

7. Mantenga presionada la tecla Infinito @ durante dos

segundos para regresar a la pagina de inicio

En las paginas siguientes, los menus de nivel superior

sione la tecla Arriba © o Abajo @ para seleccionar y

se identifican con un color de fondo amarillo.

Nota:

Algunos de estos menus y parametros pudieran no aparecer, dependiendo de las opciones del controlador. Véase
informacion del namero de modelo en el Apéndice para mas informacién. Si hay una sola instancia de un menq,

no aparecera ningun submenu.

Nota:

Es posible que algunos de los pardametros enumerados no sean visibles. La visibilidad de los parametros depende

del numero de pieza del controlador.

Menu Entrada analégica

I"

A | Entrada analégical a4
G En) Tipo de sensor

Linealizacion de TC
Conductores RTD
Unidades
[ 6.l o) Escala baja
Escala alta
[ r.il o/ Rango bajo
Rango alto

Habilitar error de proceso
PE{ ) Valor de error de proceso

bajo
[ &L) Curva de termistor
Rango de resistencia
Filtro
Enganche de error
Precision de pantalla
Pyl
Valor de proceso
( 7
Valor de proceso 1 a 4

Funcién
Funcion de fuente A

S .A]Instancia de fuente A
(6F nb) Funcién de fuente B
[ 6 .6]Instancia de fuente B
[ 625]Zona de fuente B
Funcion de fuente C
Instancia de fuente C
[ 62()Zona de fuente C
Funcién de fuente D
[ 6 .d)Instancia de fuente D
Zona de fuente D
Funcién de fuente E
Instancia de fuente E

[ 62€)Zona de fuente E
Punto de cruce

[ C&]Banda de cruce
Unidades de presiéon
Unidades de altitud
[ 6P| Presion barométrica
Filtro

[ d.ol
Menu Entrada/Salida digital
[ d 10) Entrada/Salida digital 7 a 12
Direccion
~ Fn)Funcién
Instancia de funcién
Zona de fuente A
Control
Base de tiempo
ol o) Escala de energia baja

Escala de energia alta

(RLE]
Ment Accién
[RACE]Accionl a8

Funciéon
—_F /| Instancia de funcién
Funcién de fuente A
Instancia de fuente A
Zona de fuente A
Nivel activo

L.r1
Menu Limite

[ !

[L /07 Limite 1 a4
Lados
Histéresis
Limite de punto

establecido superior

5P { | Limite de punto estableci-
do inferior

LooP]
[ 6€E|Menu Lazo de control

[L 0oP)Lazo de control 1 a 4

SF nA) Funcion de fuente A

[ 15A) Instancia de fuente A

Algoritmo de calentamiento

Algoritmo de enfriamiento

Curva de salida de
enfriamiento

£.£ Un) Habilitar TRU-TUNE+®

Banda TRU-TUNE+®

[ £.9n) Ganancia TRU-TUNE+®

Agresividad de
autoafinaciéon

~ PdL] Retraso Peltier

Habilitar punto
establecido remoto

Funcioén de fuente B

Instancia de fuente B

[ 626)Zona de fuente B

[ £ Y] Tipo de punto establecido
remoto

Accion de falla de usuario

(FA L] Falla de error de entrada

Energia fija

Habilitar deteccion de
lazo abierto

[ L.dE) Tiempo de deteccion de
lazo abierto

Desviacion de deteccién de
lazo abierto

Accién de rampa

Escala de rampa

[ r.r &) Velocidad de rampa

Pr o.f] Habilitar perfilamiento

[ L.6P] Punto establecido inferior
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#.65P) Punto establecido superior
Limite inferior de punto

establecido de lazo abierto

(6P h | Limite superior de punto

oPY| Punto de salida 4
Punto de entrada 5
[ oP5| Punto de salida 5
[ +P6] Punto de entrada 6

Funcién de fuente D
[ 6§ .d]Instancia de fuente D

Zona de fuente D
(6F n.E] Funcion de fuente E

establecido de lazo abierto Punto de salida 6 Instancia de fuente E
oEPE] +P.7] Punto de entrada 7 52£] Zona de fuente E
Mend Salid [ 0P 7Punto de salida 7 Funcién de fuente F
[i] enu salida [ /P8] Punto de entrada 8 [ 6 .F]Instancia de fuente F
Salida 128 Punto de salida 8 Zona de fuente F
o aF a’a Punto de entrada 9 Funcién de fuente G
[in] Irlllsltlzrc?a de funcién Punto de salida 9 [ 6 .9] Instancia de fuente G
7 de f tu Punto de entrada 10 Zona de fuente G
“olt] C(():l:rof uente oP_i8) Punto de salida 10 Funcién de fuente H
b av e iompo g3t taneia e fote s
[ ol o/ Escala de energia baja [ 6€&]Meniu Comparar " Ech) Manejo de errores
Escala de energia alta (] c J
Proceso de salida1,3,50 7 Comparar 1 a4 NAAE
o.t 9 Tipo ~— Fn)Funcién G £t Menu Aritmética
Funcién Tolerancia ]|
[ F ,]Instancia de funcién (S F n.A) Funcion de fuente A 7NAt] Aritmétical a 8
Zona de fuente A Instancia de fuente A Funcion
Escala baja Zona de fuente A Funcién de fuente A
[ 6k .| Escala alta (6F n,b] Funcion de fuente B Instancia de fuente A
Rango bajo [ 6 .5]Instancia de fuente B Zona de fuente A
~h ) Rango alto [ 625) Zona de fuente B Funcién de fuente B
Compensacién de calibraciéon Manejo de errores Instancia de fuente B
Zona de fuente B
M 4 Al M e smet S F nL]Funcién de fuente C
é} enu Alarma i} enu Cronometro Instancia de fuente C
. 52L]) Zona de fuente C
BP9 Alarmal a8 [P~ Cronémetro 1 a 4 Funcién de fuente D
Tipo Funcién = .
. [ 6 .d)Instancia de fuente D
[6F n,A) Fuente (S F n.A) Funcion de fuente A Zona de fuente D
Instancia de fuente Instancia de fuente A Funcién de fuente E
Zona de fuente Zona de fuente A Instancia de fuente E
Lazo de control Estado activo de fuente A Zona de fuente E
Histéresis Funcion de fuente B 6L o) Escala baja
(AL 9)Légica [ 6 .b)Instancia de fuente B Escala al tJa
Lados Zona de fuente B Rango baio
Enganche Estado activo de fuente B = g J
" AbL Bloqueo Tiempo Rango alto
. . . . Pont]Unidades de presion
- y emp Punk) Unidades d i6
Silenciar Nivel activo . .
Aunt)|Unidades de altitud
AdSP| Pantalla £ Filtro
Tiempo de retraso Ll , !
Menu Contador 5oF)
(LUrr] L1 . . . .
Ment Corriente Contador 1 a 4 Ment Funcién de salida especial
]| Funcién E[I- Funcié . .
Corriente 1 a 4 (6F n.A] Funcioén de fuente A Flcllzzigflsahda pecial 1a 4
Lados Instancia de fuente A a ‘2
e Funcion de fuente A
[ Cir) Habilitar Leer ((62R)Zona de fuente A Instancia de fuente A
Umbral de detecciéon Estado activo de fuente A Zona de fuente A
[ L5 Escalamiento de entrada Funcién de fuente B ‘2
. . G F nb] Funcién de fuente B
de corriente [ 6§ .b]Instancia de fuente B Instancia de fuente B
Compensacién de corriente Zona de fuente B
. 526) Zona de fuente B
de calentador (6AS.6] Estado activo de fuente B Nivel de encendido 1
Instancia de fuente de salida Valor de carga [PoF A Nivel de apagado 1
(£ 9¢ | Valor objetivo ! pagacu
[ Lar Enganche Nivel de encendido 2
Menu Linealizaciéon Nivel de apagado 2
(] Tiempo de encendido
Linealizaciéon 1 a 4 [ GEEt]Menu Légica Tiempo de apagado
Funcién (] t.£] Tiempo de carrera de valvula
Funcién de fuente A L 9C)Légicala4 Banda muerta
Instancia de fuente A Funcién Tamaiio de salida 1
Zona de fuente A Funcién de fuente A 0 6.2) Tamaiio de salida 2
Unidades 5 .A) Instancia de fuente A Tamario de salida 3
Punto de entrada 1 Zona de fuente A 0 6.4] Tamaiio de salida 4
oP. || Punto de salida 1 G F nb) Funcion de fuente B Retraso de tiempo
Punto de entrada 2 Instancia de fuente B [ ot.o] Orden de salida
[ 0P2) Punto de salida 2 [ 626]Zona de fuente B
Punto de entrada 3 Funcién de fuente C
Punto de salida 3 Instancia de fuente C
,P4] Punto de entrada 4 Zona de fuente C
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Menu Variable
!

Variable 1 a 8
[(£YPE) Tipo de datos
[Jn &) Unidades
Digital
Analégico

[ G€E] Menu Global
Global
Unidades de pantalla
Frecuencia de linea de CA
Pares de pantalla
Guardar configuraciones
de usuario

Desviacion de valor constante
garantizado 2

Desviacion de valor constante
garantizado 3

(95 d 4] Desviacion de valor constante
garantizado 4

(M 7€) Habilitar modo de control

Esperar modo

Funcién de fuente A

Instancia de fuente A

Zona de fuente A

Funcion de fuente B

Instancia de fuente B

[ 626]Zona de fuente B

Funcién de fuente C

[ 6 .{]Instancia de fuente C

Zona de fuente G
Funcion de fuente H
[ § .H]Instancia de fuente H

Zona de fuente H

Menu Comunicaciones
(€877 Comunicaciones
Velocidad en baudios
PAr- ]| Paridad
Orden de palabras en
Modbus

Unidades de pantalla
[ A 5] Guardar no volatil

' . Zona de fuente C
[USr.r) Restat_u'ar configuraciones Funcién de fuente D
de usuario S .d) Instancia de fuente D
Zona .(!e fuente D
[ GEE] Ment Perfil Funcién de fuente E
Perfil Instancia de fuente E
r.£ YP] Tipo de rampa Zona de fuente E
PEYP) Tipo de perfil SFnF] Funci(’n} de fuente F
[ 96 €] Habilitar valor constante Instancia de fuente F
garantizado [ 62F) Zona de fuente F
Desviacion de valor constante Funcién de fuente G
garantizado 1 Instancia de fuente G
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cIP Identifica- | 11P° d€
. Direccion | Clase - Ay datos
Nombre del parametro Predeter- X . Indice cién
Pantalla Descripcion Rango minado relativa | Instancia Profibus | del para- y lectu-
Modbus | Atributo metro ralescri-
hex (dec) tura
A
[ SEE]
Menu Entrada analégica
Entrada analégica (1 a 4)|[ oF F] Apagado (62) Termopar |368 0x68 (104) 3 4005  |uint
[ SEn] |Tipo de sensor [_EC) Termopar (95) o termis- | [offset 90] la4 RWES
Aju?tal.r el tipo de sensor [Py Milivoltios (56) tor 5
analdgico para que co- .
incida con el dispositivo lwolt] VO‘PFIOS de FC (104)
cableado a esta entrada. Miliamperios cc (112)
RTD 100 Q (113)
Nota: ) RTD 1.000 Q (114)
N(,’ hay ninguna protec- Potenciémetro 1 kQ
cién de sensor abierto pa- (155)
ra entradas de proceso. Termistor (229)
(L in] |Entrada analégica (1a4)|[_ 6]B QA1) K (48) J 370 0x68 (104) 4 4006  |uint
[ Lin] Linealizacién de TC [ £lcas) [ nNGS) [offset 90] la4 RWES
Configurar la linealiza- [ dD©@3) [ IR0 6
ci6n para que coincida
con el termopar cableado E@o) [__5]S@®
a esta entrada. F 30 T (93)
J (46)
rtl] |Entrada analégica (1 a 4) 2]2 1) 2 372 0x68 (104)| ---- 4007 uint
[rt.L] [Conductores RTD [ 313©® [offset 90] la4 RWES
Configurar para que 7
coincida el niumero de
derivaciones en la RTD
cableada a esta entrada.
Un &) |Entrada analégica (1 a 4) At P) Temperatura absoluta |Proceso 442 0x68 (104) 5 4042 uint
[Unit] [Unidades (1540) [offset 90] la4 RWES
Configurar el tipo de Temperatura relativa 0x2A (42)
unidades que mide el (1538)
Sensor. Proceso (75)
Energia (73)
Entrada analégica (1 a 4)| -100,0 a 1.000,0 0,0 388 0x68 (104) 6 4015  |float
[S.Lol |Escala baja [offset 90] lad RWES
Configurar la escala 0xF (15)
baja para entradas de
proceso. Este valor, en
milivoltios, voltios o mi-
liamperios, corresponde
a la salida del Extremo
inferior de rango de este
bloque de funciones.
Entrada analégica (1 a 4)| -100,0 a 1.000,0 20,0 390 0x68 (104) 7 4016 float
[ S.hi] Escala alta [offset 90] la4 RWES
Establecer la escala alta 0x10 (16)
para entradas de proce-
so. Este valor, en milivol-
tios, voltios o miliampe-
rios, correspondera a la
salida Extremo superior
de rango de este bloque
de funciones.
Entrada analégica (1 a 4)| -1.999,000 a 9.999,000 0,0 392 0x68 (104) 8 4017  |float
[rLo] |Rango bajo [offset 90] lad RWES
Configurar el extremo 0x11 (17)
inferior de rango para la
salida de este bloque de
funciones.
Nota: Algunos valores se redondean para que quepan en la pantalla de cuatro caracteres. R: Leer
Los valores completos se pueden leer con otras interfaces. ‘é"émm'
S: Configu-
Si hay una sola instancia de un mend, no aparecera ningiin submeni. racion dgl

usuario

Modulo EZ-ZONE® RMC de Watlow .

Capitulo 4 Pagina Configuracion




Médulo RMC e Pagina Configuracién

Al Identifica-| 11P° de
p Direccion | Clase - Ay datos
Nombre del parametro Predeter- X . Indice cion
Pantalla Descripcion Rango minado relativa | Instancia Profibus | del para- | ¥ lectu-
P Modbus | Atributo P ra/escri-
metro
hex (dec) tura
r.h 1) |Entrada analdgica (1 a 4)| -1.999,000 a 9.999,000 9.999 394 0x68 (104) 9 4018 |float
[ r.hi] Rango alto [offset 90] la4 RWES
Configurar el extremo 0x12 (18)
superior de rango para
la salida de este bloque
de funciones.
PEE] |Entrada analégica (1 a 4) | _oF F)Apagado (62) Apagado |418 0x68 (104) 10 4030  |uint
[ PEE] |Habilitar error de Bajo (53) [offset 90] la4 RWES
proceso 0x1E (30)
Encender o apagar la fun-
cién Error de proceso bajo.
PEL) |Entrada analégica (1 a 4)| -100,0 a 1.000,0 0,0 420 0x68 (104) 11 4031 float
[ PEL] [Valor bajo de error de [offset 90] la4 RWES
proceso 0x1F (31)
Si el valor de proceso cae
por debajo de este valor,
ésto activara un error de
entrada.
Entrada analégica (1a4) | 8A] Curva A (1451) Curva A |434 0x68 (104)| ---- 4038  |uint
[t.C] Curva de termistor (&) Curva B (1452) [offset 90] la4 RWES
Seleccionar una curva Curva C (1453) 0x26 (38)
para aplicar a la entrada .
del termistor. Personalizado (180)
Entrada analégica (1 a 4) 5K (1448) 40K 432 0x68 (104) - 4037 uint
[rr] Rango de resistencia 10K (1360) [offset 90] la4 RWES
Configurar la resistencia 20K (1361) 0x25 (37)
maxima de la entrada
del termistor. 40K (1449)
F ] |Entrada analégica (1 a 4)0,0 a 60,0 segundos 0,5 386 0x68 (104) 12 4014 float
[ FiL] Filtro [offset 90] lad RWES
El filtrado suaviza la 0xE (14)
senial de proceso tanto
a la pantalla como a la
entrada. Incrementar el
tiempo de aumentar el
filtrado.
Entrada analégica (1 a 4) Apagado (62) Apagado (414 0x68 (104)| ---- 4028  |uint
[i.Er] |Enganche de error Encendido (63) [offset 90] lad RWES
Encender o apagar el 0x1C (28)
enganche de error de
entrada. Si el engan-
che esta encendido, los
errores deben borrarse
manualmente.
Entrada analégica (1 a4) | 8] Entero (105) Entero 398 0x68 (104)| ---- 4020 uint
[(dEC] |Precisién de pantalla | g Décimas (94) [offset 90] la4 RWES
Configurar la precision [ 000 Centésimas (40) 0x14 (20)
del valor mostrado. (0000 Milésimas (96)
Nota: Algunos valores se redondean para que quepan en la pantalla de cuatro caracteres. gv: I.Eeer_b_
: : Escribir
Los valores completos se pueden leer con otras interfaces. g: EEPROM
: Configu-
Si hay una sola instancia de un meni, no aparecera ningiin submenii. racién del
usuario
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CIP Identifi Tipo de
. e entifica-
Nombre del parametro Predeter- Dlrect_:lon Clase_ indice cion CEED
Pantalla Descripcion Rango minado relativa | Instancia Profibus | del para- y lectu-
Modbus | Atributo metro ra/escri-
hex (dec) tura
[P
[ SEE]
Menu Valor de proceso
Valor de proceso (1 a4) || oF F) Apagado (62) Apagado |3440 0x7E 123 26021 |uint
[ Fn] Funcién [ 6.6 A Habilitar respaldo AIN [offset 70] (126) RWES
Configurar la funcién (1201) la4
que se aplica a la fuente Promedio (1367) 0x15 (21)
o fuentes. Lol Cruce (1368)
Termoémetro humedo
Termoémetro seco (1369)
[ 6.0] Cambio (1370)
Diferencial (1373)
Cociente (1374)
[ Add)Sumar (1375)
Multiplicar (1376)
Diferencia absoluta (1377)
Minimo (1378)
Maéximo (1379)
Raiz cuadrada (1380)
Vaisala (1648)
[ AL £ Altitud (1649)
Valor de proceso (1 a 4) Entrada analégica (142) |Entrada |3400 0x7E .- 26001 |uint
[SFn.A] [Funcién de fuente A [Py Valor de proceso (241) analo- [offset 70] (126) RWES
Configurar el tipo de gica la4d
funcién que se utilizara 1
para esta fuente.
Valor de proceso (1 a 4) lal2 3410 0x7E .- 26006 |uint
[Si.A] [Instancia de fuente A [offset 70] (126) RWES
Configurar la instancia la4
de la funcién selecciona- 6
da anteriormente.
Valor de proceso (1 a 4) Ninguno (61) Ninguno |3402 0x7E .- 26002 |uint
[SFn.b] |Funcién de fuente B Entrada analégica, (142) [offset 70] (126) RWES
Configurar el tipode |~ "0 Tinealizacién (238) lad
fncin e o Wi | s Aritmetiea (340 :
Valor de proceso (241)
Variable (245)
[ 9 .6] |Valor de proceso (1 a 4) lal2 1 3412 0x7E .- 26007 |uint
[ Si.b] Instancia de fuente B [offset 70] (126) RWES
Configurar la instancia la4
de la funcién selecciona- 7
da anteriormente.
Valor de proceso (1a4) |0a 16 0 3422 0x7E .- 26012 |uint
[ SZ.b] |Zona de fuente B [offset 70] (126) RWES
Configurar la zona de la4d
la funcién seleccionada 0xC(12)
anteriormente.
(SF L] |Valor de proceso (1 a 4) Ninguno (61) Ninguno |3404 0x7E .- 26003 |uint
[SFn.C] |Funcién de fuente C Entrada analégica, (142) [offset 70] (126) RWES
Configurar el tipo de Linealizacién (238) la4
fncin e se Wl | 15 nrimedc (240 :
p ' Valor de proceso (241)
Variable (245)
Nota: Algunos valores se redondean para que quepan en la pantalla de cuatro caracteres. R: Leer
Los valores completos se pueden leer con otras interfaces. ‘é"éf,g’(;m'
s: Configu-
Si hay una sola instancia de un menii, no aparecera ningiin submeni. racion del

usuario

Modulo EZ-ZONE® RMC de Watlow .

Capitulo 4 Pagina Configuracion




Moédulo RMC e Pagina Configuracién

CIP Identifi Tipo de
- e entifica-
Nombre del parametro Predeter- D|rec<.:|on Clase_ indice cion GETED
p
Pantalla Descripcion Rango minado relativa | Instancia Profibus | del paré- y lectu-
Modbus | Atributo metro ra/escri-
hex (dec) tura
S L] |Valor de proceso (1 a 4) lal2 1 3414 0x7E ---- 26008 |uint
[Si.C] [|Instancia de fuente C [offset 70] (126) RWES
Configurar la instancia la4d
de la funcién selecciona- 8
da anteriormente.
[62L]) |Valor de proceso (1a4) |0a 16 0 3424 0x7E .- 26013 |uint
[ SZ.C] |Zona de fuente C [offset 70] (126) RWES
Configurar la zona de la4d
la funcién seleccionada 0x0D (13)
anteriormente.
(SFnd) |Valor de proceso (1 a 4) non&] Ninguno (61) Ninguno |3406 0x7E .- 26004 |uint
[SFn.d] |Funcién de fugnte D ~ A /) Entrada analégica, (142) [offset 70] (126) RWES
gonﬁ,gurar el th(?lde ) Linealizacién (238) la4
oo e s Vilaard | p et 240 :
P ' Valor de proceso (241)
Variable (245)
Valor de proceso (1 a 4) lal2 1 3416 0x7E ---- 26009 |uint
[ Sid] Instancia de fuente D [offset 70] (126) RWES
Configurar la instancia la4
de la funcion selecciona- 9
da anteriormente.
Valor de proceso (1a4) |0al6 0 3426 0x7E .- 26014 |uint
[ SZ.E] |Zona de fuente D [offset 60] (126) RWES
Configurar la zona de la4
la funcién seleccionada 0x0E (14)
anteriormente.
Valor de proceso (1 a 4) Ninguno (61) Ninguno |3408 0x7E .- 26005 |uint
[SFn.E] [Funcién de fuente E Alarma (6) [offset 70] (126) RWES
Configurar el tipo de Comparar (230) la4
funcién que utilizara C dor (231) 5
esta funcién para activar Onta, ?r
un conmutador entre 1la |__d 1o E/S digital (1142)
fuente A y la fuente B. Salida de evento de
perfil A (233)
Salida de evento de
perfil B (234)
Salida de evento de
perfil C (235)
Salida de evento de
perfil D (236)
[EnE.E)Salida de evento de
perfil E (247)
Salida de evento de
perfil F (248)
Salida de evento de
perfil G (249)
Salida de evento de
perfil H (250)
Fin) Tecla de funcién (1001)
L 9C) Légica (239)
Cronémetro (244)
Variable (245)
Valor de proceso (1 a 4) la24 1 3418 0x7E ---- 26010 |uint
[Si.E] [|Instancia de fuente E [offset 70] (126) RWES
Configurar la instancia la4
de la funcion selecciona- 0xA (10)
da anteriormente.
Nota: Algunos valores se redondean para que quepan en la pantalla de cuatro caracteres. R: Leer
Los valores completos se pueden leer con otras interfaces. g'é:f"&mr
. Configu-
Si hay una sola instancia de un meni, no aparecera ningiin submeni. racion dgl

usuario
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CIP Identifi Tipo de
. e entifica-
Nombre del parametro Predeter- Dlrect_:lon Clase_ indice cion CEED
p
Pantalla Descripcion Rango minado relativa | Instancia Profibus | del para- y lectu-
Modbus | Atributo ralescri-
metro
hex (dec) tura
52E€] |Valor de proceso (1a4) |0a 16 0 3428 0x7E .- 26015 |uint
[ SZ.E] |Zona de fuente E [offset 70] (126) RWES
Configurar la zona de la4d
la funcién seleccionada 0xF (15)
anteriormente.
Valor de proceso (1 a 4) -1999,000 a 9999,000 100,0 3446 0x7E 26024 |float
[C.P] Punto de cruce [offset 70] (126) RWES
Cuando el valor de la4
fuente A es <= punto de 0x18 (24)
cruce - banda de cruce
dividido por 2 entonces
el valor de salida utiliza-
ra la fuente A.
Valor de proceso (1 a4) [-1999,000 a 9999,000 10,0 3448 0x7E 26025 |float
[ C.b] Banda de cruce [offset 70] (126) RWES
La fuente conmutara la4
entre la Fuente A y la 0x19 (25)
Fuente B cuando se esté
en esta banda a una ve-
locidad progresiva
Valor de proceso (1 a 4) Libras por pulgada PSI 3454 0x7E .- 26028 |uint
[Punt] [Unidades de presién cuadrada (1671) [offset 70] (126) RWES
Si la funcién de Valor de Pascal (1674) la2
proceso se fija en unida- Atmésfera (1675) 0x1C (28)
des de Presion a Altitud, (P76~ Milibar (1672)
se deben definir las uni- £ vbar
dades de medida para la Torr (1673)
conversion.
Valor de proceso (1 a 4) Kilopies (1677) HFt 3456 0x7E .- 26029 |uint
[A.unt] |Unidades de altitud [ _FE)Pies (1676) [offset 70] (126) RWES
Si la funcién de Valor de la2
proceso se fija en unidades 0x1D (29)
de Presion a Altitud, se de-
ben definir las unidades de
medida para la conversion.
b.Pr) |Valor de proceso (1 a 4) 10,0 a 16,0 14,7 3458 0x7E .- 26030 |float
[b.Pr] [Presi6on barométrica [offset 70] (126) RWES
Si la funcién de Valor de la2
proceso se fija en Termoé- 0x1E (30)
metro humedo / Termoé-
metro seco, se debe defi-
nir el valor utilizado para
calcular la humedad.
Valor de proceso (1 a 4) 0,0 a 60,0 segundos 0,0 3450 0x7E .- 26026 |float
[FiL] [Filtro [offset 70] (126) RWES
El filtrado suaviza la la4
senal de salida de este 0x1A (26)
bloque de funciones. In-
crementar el tiempo de
aumentar el filtrado.
Menu Entrada/Salida digital
d ir) |Entrada/Salida digital Salida (68) Salida 1020 0x6A 82 6001 |uint
[dir] (7.(1 12). ) [_1n) Voltaje de entrada (193) [offset 30] (106) RWES
Direccion y Contacto seco de 7 a 0x0C
Configurar esta funcion entrada (44) (12)
para operar como una 1
entrada o salida.
Nota: Algunos valores se redondean para que quepan en la pantalla de cuatro caracteres. ‘I}’:_LEest.a:rrihir
Los valores completos se pueden leer con otras interfaces. g: EEPROM
: Configu-
Si hay una sola instancia de un meni, no aparecera ningiin submend. racion dgl

usuario

Modulo EZ-ZONE® RMC de Watlow
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Pantalla

Nombre del parametro
Descripcion

Rango

Predeter-
minado

Direccion
relativa
Modbus

CIP
Clase
Instancia
Atributo
hex (dec)

indice
Profibus

Identifica-
cion
del para-
metro

Tipo de
datos
y lectu-
ra/escri-
tura

Salida digital (7 a 12)
Funcién
Seleccionar qué funcién
controlard a esta salida.

~ oF F] Apagado (62)

Entrada analdgica (142)

Alarma (6)

Energia de enfriamiento,
Lazo de control (161)

Energia de calentamiento,
Lazo de control (160)

[ £PE) Comparar (230)

~ L&) Contador (231)

E/S digital (1142)

Salida de evento de
perfil A (233)

Salida de evento de
perfil B (234)

Salida de evento de
perfil C (235)

[Enk.d)Salida de evento de
perfil D (236)

Salida de evento de
perfil E (247)

Salida de evento de
perfil F (248)

Salida de evento de
perfil G (249)

[Ent.h]Salida de evento de

perfil H (250)

FUn) Tecla de funcién (1001)
Légica (239)
Linealizacién (238)
Aritmética (240)

Valor de proceso (241)
[6oF. 1) Salida de funcién

especial 1 (1532)

Salida de funcién

especial 2 (1533)

Salida de funcién

especial 3 (1534)

Salida de funcién

especial 4 (1535)

(£ 9] Cronémetro (244)
~ uAr | Variable (245)
Limite (126)

Apagado

1028
[offset 30]

0x 6A
(106)
7 a 0x0C
(12)
5

83

6005

uint
RWES

Salida digital (7 a 12)

Instancia de funciéon
Configurar la instancia
de la funcién selecciona-
da anteriormente.

la24

1030
[offset 30]

0x6A
(106)
7 a 0x0C
(12)
6

84

6006

uint
RWES

S2A
[ SZ.A]

Salida digital (7 a 12)

Zona de fuente A
Configurar la zona de
la funcién seleccionada
anteriormente.

0al6

1042
[offset 30]

0x6A

(106)
7 a 0x0C

(12)
0xC (12)

6012

uint
RWES

Nota: Algunos valores se redondean para que quepan en la pantalla de cuatro caracteres.
Los valores completos se pueden leer con otras interfaces.

Si hay una sola instancia de un mend, no aparecera ningiin submenii.

R: Leer

W: Escribir
E: EEPROM
S: Configu-
racion del
usuario

Modulo EZ-ZONE® RMC de Watlow e 62 o
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CIP Identifi Tipo de
. L. entifica-
Nombre del parametro Predeter- Dlrect_:lon Clase_ indice cion CEED
p
Pantalla Descripcion Rango minado relativa | Instancia Profibus | del para- y lectu-
Modbus | Atributo metro ralescri-
hex (dec) tura
o.l £) |Salida digital (7 a 12) F £ 5] Base de tiempo fijo (34) |Base de 1022 0x6A 85 6002 |uint
[0.Ct] [Control Base de tiempo variable | tiempo |[offset 30] (106) RWES
Establecer el tipo de (103) fijo 7 a 0x0C
control de la salida. Este (12)
parametro sélo se utiliza 2
con el control PID, pero
se puede definir en cual-
quier momento.
Salida digital (7 a 12) 0,1 a 60,0 segundos 1,0 1024 0x6A 86 6003 float
[ o.tb] Base de tiempo [offset 30] (106) RWES
Establecer la base de 7 a 0x0C
tiempo para el control de (12)
base de tiempo fijo. 3
Salida digital (7 a 12) 0,0 a 100,0 0,0 1036 0x6A 87 6009 |float
[0.Lo] |Escala de energia baja [offset 30] (106) RWES
La salida de energia 7 a 0x0C
nunca sera menor que 12)
el valor especificado, y 9
representara el valor en
el cual se inicia el esca-
lamiento de salida.
Salida digital (7 a 12) 0,0 a 100,0 100,0 1038 0x6A 88 6010 |float
[ 0.hi] Escala de energia alta [offset 30] (106) RWES
La salida de energia 7 a 0x0C
nunca sera mayor que (12)
el valor especificado, y A (10)
representaré el valor en
el cual se detiene el es-
calamiento de salida.
Nota: Algunos valores se redondean para que quepan en la pantalla de cuatro caracteres. ‘RN:_I.Eest:rrihir
Los valores completos se pueden leer con otras interfaces. §: EEPROM
: Configu-
Si hay una sola instancia de un mend, no aparecera ningiin submeni. racion dgl
usuario

Médulo EZ-ZONE® RMC de Watlow e 63 o

Capitulo 4 Pagina Configuracion




Médulo RMC e Pagina Configuracién

Pantalla

Nombre del parametro
Descripcion

Rango

Predeter-
minado

Direccion
relativa
Modbus

CIP
Clase
Instancia
Atributo
hex (dec)

indice
Profibus

Identifica-
cion
del para-
metro

Tipo de
datos
y lectu-
ra/escri-
tura

ACt
[ SEE]

Menu Accién

[ Fn]

Accion (1 a 8)

Funcion
Configurar la accién que
esta funcién activara.

Ninguno (61)

(G r.r) Restaurar configuracio-
nes del usuario (227)

Restablecer limite (82)

Alarma (6)

Silenciar alarmas (108)

Apagar lazos de control

y pasar alarmas a estado sin
alarma (220)

[ FAL) Forzar activacién de
alarma (218)

Punto establecido
inactivo (107)

Afinar (98)

Manual (54)

Apagar lazo de control
(90)

[ r.€n) Habilitar punto
establecido remoto (216)

[ £.dA) TRU-TUNE+®
Deshabilitar (219)

Deshabilitar perfil (206)

Perfil en espera/reanudar
(207)

Iniciar perfil (196)

[PGE S Iniciar/Detener perfil
(208)

Ninguno

1584
[offset 20]

0x6E
(110)
la8

138

10003

uint
RWES

Accion (1a8)

Instancia de funcién
Configurar la instancia
de la funcién selecciona-
da anteriormente.

0a2b

1586
[offset 20]

0x6E
(110)
la8

139

10004

uint
RWES

Nota: Algunos valores se redondean para que quepan en la pantalla de cuatro caracteres.
Los valores completos se pueden leer con otras interfaces.

Si hay una sola instancia de un meni, no aparecera ningiin submenii.

R: Leer

W: Escribir
E: EEPROM
S: Configu-
racion del
usuario

Modulo EZ-ZONE® RMC de Watlow .
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CIP Identifi Tipo de
. a2 entifica-
Nombre del parametro Predeter- Dlrec(_:lon Clase_ indice cién s
p
Pantalla Descripcion Rango minado relativa | Instancia Profibus | del para- y lectu-
Modbus | Atributo metro ra/escri-
hex (dec) tura
SFnA| |Accion (1a8) [mon &) Ninguno (61) Ninguno |[1590 0x6E .- 10006 |uint
[SFn.A] [Funcién de fuente A Alarma (6) [offset 20] (110) RWES
Conf"lgurar el eyent() ola Comparar (230) l1a8
glérclicggn que activara la Contador (231) 6
' E/S digital (1142)
Salida de evento de
perfil A (233)
[Enk.b)Salida de evento de
perfil B (234)
Salida de evento de
perfil C (235)
Salida de evento de
perfil D (236)
Salida de evento de
perfil E (247)
[EnE.F)Salida de evento de
perfil F (248)
Salida de evento de
perfil G (249)
Salida de evento de
perfil H (250)
Tecla de funcién (1001)
Limite (126)
[ L 9C) Légica (239)
(£ 9~ ]Cronémetro (244)
Variable (245)
Accién (1a 8) la24 1 1582 0x6E .- 10002 |uint
[Si.A] |Instancia de fuente A [offset 20] (110) RWES
Configurar la instancia l1a8
de la funcién selecciona- 2
da anteriormente.
52A] |Accion (1a8) 0al6 0 1592 0x6E .- 10007 |uint
[ SZ.A] |Zona de fuente A [offset 20] (110) RWES
Configurar la zona de 1a8
la funcién seleccionada 7
anteriormente.
Accion (1a8) L ol J)Bajo (563) Alto 1580 0x6E 137 10001 |uint
[LEv] [Nivel activo Alto (37) [offset 20] (110) RWES
Configurar la accién que 1a8
se considerara un estado 1
verdadero.
L.,
(5€¢t)
Menu Limite
Limite (1 a4) (6o & h)Ambos (13) Ambos 728 0x70 (112) 40 12005 |uint
[L.Sd] |Lados ) ) Alto (37) [offset 30] la4 RWES
Sel}ecmonar cudl lateral o LobLd) Bajo (53) 5
cudles laterales del valor
de proceso se monito-
rearan.
Nota: Algunos valores se redondean para que quepan en la pantalla de cuatro caracteres. R: Leer
Los valores completos se pueden leer con otras interfaces. ‘Q!:Eif,‘;’(')'“’n"
. Configu-
Si hay una sola instancia de un menii, no aparecera ningiin submeni. rsacﬁ)?l deglu

usuario

Modulo EZ-ZONE® RMC de Watlow .
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CIP Identifi Tipo de
. L. entifica-
Nombre del parametro Predeter- D|rec<.:|on Clase_ indice cion GETED
p
Pantalla Descripcion Rango minado relativa | Instancia Profibus | del paré- y lectu-
Modbus | Atributo ra/escri-
metro
hex (dec) tura
LhY) |Limite (1a4) 0,001 a 9.999,000 °F o unidades |3,0 °F o 722 0x70 (112) 41 12002 |float
[ L.hy] [Histéresis 0,001 a 5.555,000 °C unidades | [offset 30] la4 RWES
Configurar la histéresis 2,0 °C 2
para la funcién de limite.
Esto determina hasta
qué grado ha de moverse
dentro del rango seguro
el valor del proceso para
que se despeje el limite.
Limite (1 a 4) -1.999,000 a 9.999,000 9.999,000 |736 0x70 (112) 42 12009 |float
[SP.Lh] |Limite superior de [offset 30] la4 RWES
punto establecido 9
Configurar el rango alto
del punto establecido de
limite.
PL L) |Limite (1a4) -1.999,000 a 9.999,000 -1,999.000 | 738 0x70 (112) 43 12010 |float
[SP.LL] |Limite inferior de [offset 30] la4 RWES
punto establecido 0xA (10)
Configurar el rango bajo
del punto establecido de
limite.
[ SEE)
Menu Lazo de control
(6FnA| |Lazo de control (1 a 4) Entrada analégica (142) | Entrada |[2276 0x97 (151)| ---- 8050 |RWE
[SFn.A] |Funcién de fuente A Valor de proceso (241) anal6- [offset 70] la4d
Configurar el tipo de gica 0x1D (29)
funcién que se utilizara
para esta fuente.
Lazo de control (1 a 4) la4 .- .- - ---- 8021 |R
[1S.A] Instancia de fuente A
La Instancia de fuente A
sige al Lazo de control y
no puede cambiarse
h.A9) |Lazo de control (1 a 4) Apagado (62) PID 2224 0x97 (151) 72 8003 |uint
[h.Ag] |Algoritmo de PID (71) [offset 70] la4 RWES
calentamiento Encendido-Apagado (64) 3
Configurar el método de
control de calentamiento.
[ £AY) |Lazo de control (1 a4) oF F) Apagado (62) Apagado |2226 0x97 (151) 73 8004 |uint
[C.Ag] |Algoritmo de PID (71) [offset 70] la4 RWES
enfriamiento Encendido-Apagado (64) 4
Configurar el método de
control de enfriamiento.
Lazo de control (1 a 4) [ oF F] Apagado (62) Apagado [2228 0x97 (151)| ---- 8038 uint
[ C.Cr] | Curva de salida de Curva no lineal 1 (214) [offset 70] la4 RWES
enfriamiento Curva no lineal 2 (215) 5
Seleccionar una curva
de salida de enfria-
miento para cambiar la
capacidad de respuesta
del sistema.
tEUn] | Lazo de control (1 a 4) [ noJNo (59) No 2250 0x97 (151)| ~---- 8022 |uint
[t.tUn] | Habilitar TRU-TUNE+® Si (106) [offset 70] la4 RWES
Habilitar o deshabilitar la 10 (16)
funcién de afinacién adap-
tativa TRU-TUNE+®.
Nota: Algunos valores se redondean para que quepan en la pantalla de cuatro caracteres. \?\I:'Iiiiirribir
Los valores completos se pueden leer con otras interfaces. 5: EEPROM
- Configu-
Si hay una sola instancia de un meni, no aparecera ningiin submenii. racion dgl

usuario

Modulo EZ-ZONE® RMC de Watlow .
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cIP Identifica- | 1P° d€
a Direccién Clase P Ry datos
Pantalla Rombie de! pgr’ametro Rango Pre.deter- relativa | Instancia Ind.' ce clon lectu-
Descripcion 9 minado . Profibus | del para- Y .
Modbus | Atributo metro ra/escri-
hex (dec) tura
[£6nd] |Lazo de control (1 a4) 0 a 100 0 2252 0x97 (15| ---- 8034 |uint
[t.bnd] [Banda TRU-TUNE+® [offset 70] lad RWES
Configurar el rango, 0x11 (17)
centrado en el punto es-
tablecido, dentro del cual
TRU-TUNE+® sera vli-
do. Utilizar esta funciéon
Gnicamente si el contro-
lador es incapaz de ajus-
tarse adaptativamente
en forma automatica.
Lazo de control (1 a 4) laé6 3 2254 0x97 (15| ---- 8035 |uint
[t.gn] |Ganancia TRU-TUNE+® [offset 70] la4d RWES
Seleccionar la capacidad 0x12 (18)
de respuesta de los cal-
culos de afinacién adap-
tativa de TRU-TUNE+®,
Una mayor capacidad de
respuesta podria incre-
mentar el sobreimpulso.
[£A8r] |Lazo de control (1 a 4) Undr] Subamortiguado (99) Critico 2256 0x97 (15| ---- 8024 |uint
[t.Agr] |Agr esiyidafl’ de Amortiguado critico (21) [offset 70] la4 RWES
autoaﬂnacmn o Sobreamortiguado (69) 0x13 (19)
Seleccionar la agresivi-
dad de los calculos de
autoafinacion.
PdL] |Lazo de control (1a4) 0,0 a 5,0 segundos 0,0 2274 0x97 (1561)| ---- 8051 float
[PdL] [Retraso Peltier [offset 70] la4 RWES
Configurar un valor que 0x1C (28)
provoca un retraso cuan-
do se pasa del modo PID
de calentamiento al mo-
do de PID enfriamiento.
Lazo de control (1 a 4) No (59) No 2540 0x6B 48 7021  |uint
[rEn] |Habilitar punto Si (106) [offset 80] (107) RWES
establecido remoto la4
Configurar si este lazo 0x15 (21)
utilizara un punto esta-
blecido remoto.
(6F nb] |Lazo de control (1 a 4) Ninguno (61) Ninguno |2544 0x6B .- 7023  |uint
[SFn.b] |Funcién de fuente B Entrada analégica (142) [offset 80] | (107) RWES
Conﬁgu}"ar la funcién que Corriente (22) la4
g ;8:1?1? cliocﬁJ a:g[gi& 1'1nto Energia de enfriamien- 0x17 (23)
to, Lazo de control (161)
h.Pr]Energia de calentamien-
to, Lazo de control (160)
Energia, Lazo de control
(73)
Linealizacion (238)
Aritmética (240)
Valor de proceso (241)
[ 6PL) Punto establecido cerra-
do, Lazo de control (242)
[ 6Po) Punto establecido abier-
to, Lazo de control (243)
Variable (245)
Nota: Algunos valores se redondean para que quepan en la pantalla de cuatro caracteres. R: Leer
Los valores completos se pueden leer con otras interfaces. géﬁ%‘.’w"
. Configu-
Si hay una sola instancia de un meni, no aparecera ningiin submeni. racion dgl

usuario

Modulo EZ-ZONE® RMC de Watlow .
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cIp Identifica- | T1P° de
p Direccion | Clase - Ay datos
Nombre del parametro Predeter- X . Indice cion
Pantalla Descripcion Rango minado relativa | Instancia Profibus | del paré- y lectu-
Modbus | Atributo ra/escri-
metro
hex (dec) tura
S 6] |Lazo de control (1 a 4) laleé 1 2546 0x6B .- 7024  |uint
[ Si.b Instancia de fuente B [offset 80] (107) RWES
Configurar la instancia la4d
de la funcién selecciona- 0x18 (24)
da anteriormente.
[ 628] |Lazo de control (1 a4) 0al6 0 2550 0x6B .- 7026  |uint
[SZ.b] |Zona de fuente B [offset 80] (107) RWES
Configurar la zona de la4d
la funcién seleccionada 0x1A (26)
anteriormente.
r.£ Y] |Lazo de control (1 a4) AUE o] Automético (10) Automa- |2542 0x6B .- 7022 uint
[ r.ty] Tipo de punto estable- |78, Manual (54) tico [offset 80] (107) RWES
cido remoto la4d
Configurar qué tipo de 0x16 (22)
punto establecido se
utilizara.
UFA) |Lazo de control (1 a 4) oF F| Apagado, fija la energia |Usuario |2522 0x6B .- - 7012 uint
[UFA] |Accién de falla de de salida en 0% (62) [offset 80] (107) RWES
usuario (6P §] Sin sobresaltos, mantie- la4
Seleccionar qué hardn ne la misma energia de salida, 0xC (12)
las salidas del contro- si fuese menos de 75% y esta-
lador cuando el usuario ble, de lo contrario 0% (14)
pasa el control a modo Fijo manual, fija la
manual. energia de salida en el ajuste
Energia fija (54)
Usuario, fija la energia
de salida en el dltimo punto
establecido de lazo abierto que
el usuario introdujo (100)
FA L] |Lazo de control (1 a4) Apagado, fija la energia |Usuario |2524 0x6B .- 7013 uint
[FAiL] [Falla de error de en- de salida en 0% (62) [offset 80] (107) RWES
trada Sin sobresaltos, mantie- lad
Seleccionar qué haran ne la misma energia de salida, 0xD (13)
las salidas del controla- si fuese menos de 75% y esta-
dor cuando un error de ble, de lo contrario 0% (14)
entrada pasa el control a Fijo manual, fija la
modo manual. energia de salida en el ajuste
Energia fija (54)
Usuario, fija la energia
de salida en el dltimo punto
establecido de lazo abierto que
el usuario introdujo (100)
Lazo de control (1 a4) Limite inferior de punto estable- 0,0 2520 0x6B ---- 7011  |float
[MAn] |Energia fija cido de lazo abierto a Limite [offset 80] (107) RWES
Configurar el nivel de superior de punto establecido la4d
energia de salida manual | de lazo abierto (pagina Confi- 0xB (11)
que se aplica si ocurre guracién)
una falla de error de en-
trada mientras Accién de
falla de usuario est4 con-
figurada en Fijo manual.
L.dE) |Lazo de control (1 a 4) No (59) No 2262 0x97 (151) 74 8039  |uint
[ L.dE] [Habilitar deteccién de Si (106) [offset 70] la4 RWES
lazo abierto 0x16 (22)
Encender la funcién de
deteccion de lazo abierto
para monitorear una ope-
racién de lazo cerrado pa-
ra la respuesta adecuada.
Nota: Algunos valores se redondean para que quepan en la pantalla de cuatro caracteres. R: Leer
Los valores completos se pueden leer con otras interfaces. ‘é‘!‘éf,%';n"
S: Configu-
Si hay una sola instancia de un menii, no aparecera ningiin submen. racion dgl

usuario
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CIP Identifi Tipo de
. a2 entifica-
Nombre del parametro Predeter- Dlrec(_:lon Clase_ indice cién s
p
Pantalla Descripcion Rango minado relativa | Instancia Profibus | del para- y lectu-
Modbus | Atributo ra/escri-
metro
hex (dec) tura
L.dE] |Lazo de control (1 a 4) 0 a 3.600 segundos 240 2264 0x97 (151) 75 8040 |uint
[L.dt] [Tiempo de deteccién [offset 70] la4 RWES
de lazo abierto 0x17 (23)
El valor de Desviacién de
deteccion de lazo abierto
debe ocurrir para que este
periodo de tiempo active
un error de lazo abierto.
L.dd) |Lazo de control (1 a 4) -1.999,000 a 9.999,000 °F o uni- (10,0 °F o |2266 0x97 (151) 76 8041 float
[L.dd] [Desviacion de detec- dades unidades | [offset 70] la4 RWES
cion de lazo abierto -1.110,555 a 5.555,000 °C 6,0 °C 0x18 (24)
Configurar el valor des-
de el que se debe desviar
el proceso del punto es-
tablecido para activar un
error de lazo abierto.
Lazo de control (1a 4) Apagado (62) Apagado |2526 0x6B 56 7014  |uint
[rP] A(éCilén'de I'am/P?i ' Arranque (88) [offset 80] (11074) RWES
eleccionar cuando e ; a
punto establecido del %Oc(asrg)bm de punto esta 0xE (14)
controlador pasa en ram-
pa al punto establecido Ambos (13)
final definido.
[ ~5C] |Lazo de control (1 a 4) Horas (39) Minutos 2528 0x6B 57 7015  |uint
[r.SC] |Escala de rampa (M7 1n) Minutos (57) [offset 80] (107) RWES
Seleccionar la escala de la4
la velocidad de rampa. OxF (15)
Lazo de control (1 a4) 0,0 a 9.999,000 °F o unidades 1,0°Fo 2532 0x6B 58 7017  |[float
[rrt] |Velocidad de rampa 0,0 a 5.555,000 °C unidades | [offset 80] (107) RWES
Configurar la velocidad 1,0 °C la4
para la rampa del punto 0x11 (17)
establecido. Configurar las
unidades de tiempo para la
velocidad con el parametro
de Escala de nivelacion.
Prof] |Lazo de control (1 a4) nol No (59) No 2552 0x6B .- 7027 uint
[Pro.E] |Habilitar perfilamiento | g£6)Si (106) [offset 80] (107) RWES
Habilitar este lazo para la4
que ejecute perfiles. 0x1B (27)
Lazo de control (1 a 4) -1.999.000 a 9.999,000 °F o uni- |-1.999 °F |[2504 0x6B .- 7003 [float
[ L.SP] |Punto establecido dades o unida- |[offset 80] (107) RWES
inferior -1.128,000 a 5.537,000 °C des lad
Configurar el valor mini- -1.128 °C 3
mo del rango de punto es-
tablecido de lazo cerrado.
Lazo de control (1 a 4) -1.999.000 a 9.999,000 °F o uni- |9.999 °F o (2506 0x6B .- 7004 [float
[ h.SP] |Punto establecido dades unidades | [offset 80] (107) RWES
superior -1.128,000 a 5.537,000 °C 5.537 °C la4d
Configurar el valor maxi- 4
mo del rango de punto es-
tablecido de lazo cerrado.
Nota: Algunos valores se redondean para que quepan en la pantalla de cuatro caracteres. R: Leer
Los valores completos se pueden leer con otras interfaces. ‘é‘:"EEf,%mr
S: Configu-
Si hay una sola instancia de un mend, no aparecera ningiin submenii. racion uzl
usuario
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Pantalla

Nombre del parametro
Descripcion

Rango

Predeter-
minado

Direccion
relativa
Modbus

CIP
Clase
Instancia
Atributo
hex (dec)

indice
Profibus

Identifica-
cion
del para-
metro

Tipo de
datos
y lectu-
ra/escri-
tura

SPLo)
[SP.Lo]

Lazo de control (1 a 4)
Limite inferior de
punto establecido de
lazo abierto

Configurar el valor mini-
mo del rango de punto es-
tablecido de lazo abierto.

-100 a 100%

-100

2510
[offset 80]

0x6B

(107)

la4d
5

54

7005

float
RWES

(5Ph /]
[SP.hi]

Lazo de control (1 a 4)

Limite superior de pun-

to establecido abierto
Configurar el valor méxi-
mo del rango de punto es-
tablecido de lazo abierto.

-100 a 100%

100

2511
[offset 80]

0x6B
(107)
la4d

55

7006

float
RWES

oEPE

Menu Salida

Fn
Fn]

Salida (1a 8)

Funcién
Seleccionar qué funcién
controlard a esta salida.

oF F]Apagado (62)

[ R /) Entrada analégica (142)

Alarma (6)

Energia de enfriamien-
to, Lazo de control (161)

Energia de calentamien-
to, Lazo de control (160)

[ £PE) Comparar (230)

[ L&) Contador (231)
d 10 E/S digital (1142)

Salida de evento de
perfil A (233)

Salida de evento de
perfil B (234)

Salida de evento de
perfil C (235)

[Enk.d)Salida de evento de
perfil D (236)

Salida de evento de
perfil E (247)

Salida de evento de
perfil F (248)

Salida de evento de
perfil G (249)

Salida de evento de
perfil H (250)

Tecla de funcién (1001)

Légica (239)

Linealizacion (238)

Aritmética (240)

Valor de proceso (241)

Salida de funcién
especial 1 (1532)

Salida de funcién
especial 2 (1533)

Salida de funcién
especial 3 (1534)

Salida de funcién
especial 4 (1535)

Cronémetro (244)

[ uAr ) Variable (245)

Limite (126)

apagado

1028
[offset 30]

0x6A
(106)
la8

96

6005

uint
RWES

Nota: Algunos valores se redondean para que quepan en la pantalla de cuatro caracteres.
Los valores completos se pueden leer con otras interfaces.

Si hay una sola instancia de un mena, no aparecera ningiin submenii.

R: Leer

W: Escribir
E: EEPROM
S: Configu-
racion del
usuario
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CIP Identifi Tipo de
. Nz entifica-
Nombre del parametro Predeter- Dlrect':lon Clase' indice cion o
Pantalla iy Rango - relativa | Instancia . a lectu-
Descripcion 9 minado g Profibus | del para- Y 4
Modbus | Atributo ra/escri-
metro
hex (dec) tura
Salida (1a 8) la24 1 1030 0x6A - 6006 |uint
[ Fi] Instancia de funcién [offset 30] (106) RWES
Configurar la instancia la8
de la funcién selecciona- 6
da anteriormente.
Salida digital (1 a 8) 0al6 0 1042 0x6A - 6012 |uint
[ SZ.A] |Zona de fuente A [offset 30] (106) RWES
Configurar la instancia la8
de la funcién selecciona- 0xC (12)
da anteriormente.
Salida digital (1 a 8) Base de tiempo fijo (34) |Base de 1022 0x6A .- 6002 |uint
[0.Ct] |Control Base de tiempo variable | tiempo [[offset 30] (106) RWES
Establecer el tipo de (103) fijo 1a8
control de la salida. Este 2
parametro sélo se utiliza
con el control PID, pero
se puede definir en cual-
quier momento.
Salida digital (1 a 8) 0,1 a 60,0 segundos (relé de estado | 1,0 seg. 1024 0x6A .- 6003 |float
[ 0.th] Base de tiempo solido o cc conmutada) [SSRy |[offset 30] (106) RWES
Establecer la base de 5,0 a 60,0 segundos (relé mecénico [ cc conm.] la8
tiempo para el control de| o control de energia SIN ARCO) |20,0 seg. 3
base de tiempo fijo. [mec.,
relé, SIN
ARCO]
Salida digital (1 a 8) 0,0 a 100,0% 0,0% 1036 0x6A .- 6009 |float
[0.Lo] |Escala de energia baja [offset 30] (106) RWES
La salida de energia l1a8
nunca serd menor que 9
el valor especificado, y
representard el valor en
el cual se inicia el esca-
lamiento de salida.
o.h ) |Salida digital (1 a 8) 0,0 a 100,0% 100,0% 1038 0x6A .- 6010 |float
[ 0.hi] Escala de energia alta [offset 30] (106) RWES
La salida de energia la8
nunca sera mayor que 0xA (10)
el valor especificado, y
representara el valor en
el cual se detiene el es-
calamiento de salida.
Salida de proceso (1, 3,50 7) Voltios (104) Voltios 840 (1) 0x76 (118) 95 18001 [uint
[o.ty] |Tipo Miliamperios (112) 888 (3) la4 RWES
Seleccionar si la salida 936 (5) 1
del proceso opera en vol- 984 (7)
tios o en miliamperios.
Nota: Algunos valores se redondean para que quepan en la pantalla de cuatro caracteres. R:_Leer. .
Los valores completos se pueden leer con otras interfaces. ‘é’éf,%',u’
. Configu-
Si hay una sola instancia de un meni, no aparecera ningiin submend. racion dgl
usuario

Modulo EZ-ZONE® RMC de Watlow .
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CIP Identifi Tipo de
. L. entifica-
Nombre del parametro Predeter- D|rec<.:|on Clase_ indice cion GETED
p
Pantalla Descripcion Rango minado relativa | Instancia Profibus | del paré- y lectu-
Modbus | Atributo ra/escri-
metro
hex (dec) tura
F | |Salida de proceso (1,3,507)|[ oF F) Apagado (62) Apagado [842 (1) 0x76 (118) 96 18002 |uint
[ Fn] Funcién Entrada analégica (142) 890 (3) lad RWES
Configurar el tipo de Corriente (22) 938 (5) 2
2;?:1;);[1((111;6 controla Energia de enfriamien- 986 (7)
: to, Lazo de control (161)
Energia de calentamien-
to, Lazo de control (160)
Py Jr ] Energia, Lazo de control
(73)
Linealizacion (238)
Aritmética (240)
Valor de proceso (241)
Punto establecido cerrado,
Lazo de control (242)
Punto establecido abierto,
Lazo de control (243)
GoF. !] Salida de funcién
especial 1 (1532)
Salida de funcién
especial 2 (1533)
Salida de funcién
especial 3 (1534)
Salida de funcién
especial 4 (1535)
ufAr ] Variable (245)
F 1| |Salida de proceso (1, 3, lal6 1 846 (1) 0x76 (118) 98 18004 |uint
[ Fi] 507) 894 (3) la4 RWES
Instancia de funciéon 942 (5) 4
Configurar la instancia 990 (7)
de la funcién selecciona-
da anteriormente.
652A) |Salida de proceso (1, 3, 0al6 0 - 0x76 (118)| ---- 18019 |uint
[ZS.A]l [507) la4 RWES
Zona de fuente A 0x13 (19)
Configurar la zona de
la funcién seleccionada
anteriormente.
Salida de proceso (1, 3, -100,0 a 100,0 0,00 856 (1) 0x76 (118) 929 18009 |float
[SLol (5607 904 (3) la4 RWES
Escala baja 952 (5) 9
Utilizar para fijar el 1000 (7)
valor minimo del rango
de proceso en unidades
eléctricas.
[ 6.k 4] |Salida de proceso (1, 3, -100,0 a 100,0 10,00 858 (1) 0x76 (118) 100 18010 |float
[Shi] [507) 906 (3) la4 RWES
Escala alta 954 (5) 0xA (10)
Utilizar el valor maximo 1002 (7)
del rango de proceso en
unidades eléctricas.
Salida de proceso (1, 3, -1.999,000 a 9.999,000 °F o 0,0 °F o 860 (1) 0x76 (118) 101 18011 |float
[ r.Lo] 507) unidades unidades |908 (3) la4 RWES
Rango bajo -1.128,000 a 5.537,000 °C -18°C 956 (5) 0xB (11)
Utilizar para fijar el va- 1004 (7)
lor minimo en unidades
de proceso. Esto corres-
ponderé con el valor de
Escala baja.
Nota: Algunos valores se redondean para que quepan en la pantalla de cuatro caracteres. R: Leer
Los valores completos se pueden leer con otras interfaces. ‘é‘!‘éf,%',u’
S: Configu-
Si hay una sola instancia de un menii, no aparecera ningiin submenii. racion u3|

usuario
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CIP Identifi Tipo de
. L. entifica-
Nombre del parametro Predeter- Dlrec(_:lon Clase_ indice cién s
p
Pantalla Descripcion Rango minado relativa | Instancia Profibus | del para- y lectu-
Modbus | Atributo ra/escri-
metro
hex (dec) tura
r.h 1) |Salida de proceso (1, 3,50 7)[-1.999,000 a 9.999,000 °F o 9.999,0 °F |862 (1) 0x76 (118) 102 18012 |float
[ r.hi] Rango alto unidades o unida- (910 (3) la4 RWES
Utilizar para fijar el va- |-1.128,000 a 5.537,000 °C des 958 (5) 0xC (12)
lor maximo en unidades 5.537,0 °C | 1006 I
de proceso. Esto corres-
P
pondera con el valor de
Escala alta.
Salida de proceso (1, 3,5 0 7)|-1.999,000 a 9.999,000 °F o 0,0 °F o 852 (1) 0x76 (118) 105 18007 |[float
[0.CA] [Compensaciéon de unidades unidades | 900 (3) la4 RWES
calibracién -1.110,555 a 5.555,000 °C 0,0 °C 948 (5) 7
Configurar un valor de 996 (7)
compensacion (offset) pa-
ra una salida de proceso.
Menu Alarma
[CAtY) |Alarma (1a 8) [ oF F)Apagado (62) Apagado |1768 0x6D 20 9015 |uint
[A.ty] Tié)(l) ] U al Alarma de proceso (76) [offset 60] (11098) RWES
eleccionar si la alarma i a
se activa de acuerdo a Alarma de desviacién (24) 0xF (15)
un valor fijo o si rastrea
el punto establecido.
SFnAl |Alarma (1a 8) A ) Entrada analégica (142) |Entrada [1772 0x6D 21 9017  |uint
[SFn.A] |Fuente Corriente (22) analé- [offset 60] (109) RWES
Seleccionar lo que activa Energia, Lazo de control gica 1a8
esta alarma. (73) 0x11 (17)
Linealizacién (238)
Aritmética (240)
Calor de proceso (241)
u Ar ] Variable (245)
Alarma (1 a 8) lo16 1 1774 0x6D 22 9018 uint
[ Si.A] [Instancia de fuente [offset 60] (109) RWES
Configurar la instancia la8
de la funcién selecciona- 0x12 (18)
da anteriormente.
[ 62A) |Alarma (1a8) lo16 0 1788 0x6D .- 9025 |uint
[ SZ.A] |Zona de fuente A [offset 60] (109) RWES
Configurar la zona de 1a8
la funcién seleccionada 0x19 (25)
anteriormente.
Alarma (1 a 4) la4d 1 1784 0x6D 23 9023  |uint
[LooP] |Lazo de control [offset 60] (109) RWES
Configurar la instancia la8
de Punto establecido 0x17 (23)
cerrado, Lazo de control,
que referenciard la alar-
ma de desviacion.
AhY) |Alarma (1a 8) 0,001 a 9.999,000 °F o unidades |[1,0 °F o 1744 0x6D 24 9003 |float
[Ahy] [Histéresis 0,001 a 5.555,000 °C unidades | [offset 60] (109) RWES
Configurar la histéresis 1,0 °C l1a8
de una alarma. Esto de- 3
termina hasta qué grado
ha de moverse dentro de
la region segura el valor
del proceso para que bo-
rre la alarma.
Nota: Algunos valores se redondean para que quepan en la pantalla de cuatro caracteres. R: Leer
Los valores completos se pueden leer con otras interfaces. ‘é‘.’}iﬁg’(m’
s: Configu-
Si hay una sola instancia de un menu, no aparecera ningiin submeni. racion del

usuario

Modulo EZ-ZONE® RMC de Watlow .
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CIP ie Tipo de
. e Identifica-
p Direccion | Clase - Ay datos
Nombre del parametro Predeter- X . Indice cion
Pantalla Descripcion Rango minado relativa | Instancia Profibus | del para- | ¥ lectu-
P Modbus | Atributo P ra/escri-
metro
hex (dec) tura
AL 9] |Alarma (1a8) AL.C] Cerrar durante alarma |Cerrar 1748 0x6D 25 9005 |uint
[ALg] [Légica a7 durante |[offset 60] (109) RWES
Seleccionar cuél sera la Abrir durante alarma alarma la8
condicién de salida duran-| (66) 5
te el estado de alarma.
ASd) |Alarma (1a 8) bokE h]Ambos (13) Ambos 1746 0x6D 26 9004 uint
[A.Sd] [Lados Alto (37) [offset 60] (109) RWES
Seleccionar cudl lado o Bai l1a8
cudles lados activaran ajo (53) 4
esta alarma.
AL A |Alarma (1a 8) nl At]No enganchada (60) No engan- |1752 0x6D 27 9007  |uint
[A.LA] |Enganche (L AE) Enganchada (49) chada [offset 60] (109) RWES
Encender o apagar el la8
enganche de alarma. Una 7
alarma enganchada la
debera apagar el usuario.
A, Alarma (1a 8) oF F| Apagado (62) Apagado |1754 0x6D 28 9008  |uint
[AbL] |Bloqueo ) Arranque (88) [offset 60] (109) RWES
Eflecclon?r Cuanldo e |G¢ PE| Punto establecido (85) 1 2 8
oqueard una alarma.
Después del arranque o Ambos (13)
después de los cambios
del punto establecido, la
alarma se bloqueara has-
ta que el valor de proceso
entre al rango normal.
Alarma (1a 8) Apagado (62) Apagado |[1750 0x6D 29 9006  |uint
[A.Si] [|Silenciar Encendido (63) [offset 60] (109) RWES
Enciende el silenciado de la8
alarma para permitir al 6
usuario deshabilitar esta
alarma.
Alarma (1a 8) Apagado (62) Encendido | 1770 0x6D 30 9016  |uint
[A.dSP] |Pantalla Encendido (63) [offset 60] (109) RWES
Mostrar un mensaje la8
de alarma cuando una 0x10 (16)
alarma esté activa.
Adl] |Alarma (1 a 8) 0 a 9.999 segundos 0 1780 0x6D 31 9021 uint
[A.dL] |Retraso [offset 60] (109) RWES
Configurar el periodo de la8
tiempo que se retrasa la 0x15 (21)
alarma después de que
el valor de proceso exce-
de el punto establecido
de la alarma.
[ SEE]
Menu Corriente
Corriente (1 a 4) Apagado (62) apagado |1388 0x73 (115) 145 15005 |uint
[C.Sd] |[Lados Alto (37) [offset 50] la4d RWES
Seleccionar Lados de co- Bajo (53) 5
rriente para seleccionar
cudl lado de la corriente (bokh]Ambos (13)
se monitoreara.
Nota: Algunos valores se redondean para que quepan en la pantalla de cuatro caracteres. R:'Leer_ .
Los valores completos se pueden leer con otras interfaces. ‘é‘!‘éf,%',u’
. L. . S: Configu-
Si hay una sola instancia de un menii, no aparecera ningiin submenii. racion del

usuario
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CIP Identifi Tipo de
. L. entifica-
Nombre del parametro Predeter- Dlrect_:lon Clase_ indice cion CEED
p
Pantalla Descripcion Rango minado relativa | Instancia Profibus | del para- y lectu-
Modbus | Atributo ralescri-
metro
hex (dec) tura
[ CUr) |Corriente (1a4) no) No (59) no 1386 0x73 (115) 146 15004 |uint
[C.Ur] [Habilitar lectura S (106) [offset 50] la4 RWES
Utilizar Habilitar lec- 4
tura de corriente para
mostrar mensajes de
falla de relé de estado
solido (SSR) y de calen-
tador en la RUI (interfaz
remota del usuario).
Corriente (1 a 4) 3ab9 9 1402 0x73 (115) 147 15012 |uint
[C.dt] |[Umbral de deteccion [offset 50] la4 RWES
Umbral de deteccién de 0xC (12)
corriente es sélo para
uso de la fabrica.
Corriente (1 a 4) 0 a 9.999,000 50,0 1422 0x73 (115) 148 15022 |float
[ C.SC] |Escalamiento [offset 50] la4 RWES
Utilice Escalamiento de 0x16 (22)
corriente para ajustar
el escalamiento de modo
que coincida con el ex-
tremo superior del rango
del transformador.
L oFS| |Corriente del calentador |[-9.999,000 a 9.999,000 0,0 1400 0x73 (115) 149 15011 |float
[C.oFS] [(Iad [offset 50] la4d RWES
Compensacion del 0xB (11)
calentador
Compensacion de co-
rriente del calentador se
utiliza para calibrar la
lectura de corriente con
un valor de compensa-
cion (offset).
Corriente (1 a 4) 1al2 1 1416 0x73 (115) 150 15019 |uint
[C.Si] [Instancia de fuente de [offset 50] la4 RWES
salida 0x13 (19)
Con Instancia de fuente
de salida de corriente, fi-
jar la salida en la que se
monitoreara corriente.
Menu Linealizacion
Fnl |Linealizacion (1 a 4) [ oFF)Apagado (62) Apagado |4528 0x86 (134)| ---- 34005 |uint
[ Fn] Funcién Interpolado (1482) [offset 70] la4 RWES
Configurar el‘I/nod‘o en Escalonado (1483) 5
que esta funcién lineali-
zard la Fuente A.
Nota: Algunos valores se redondean para que quepan en la pantalla de cuatro caracteres. R:Leer
Los valores completos se pueden leer con otras interfaces. ‘é’éf,‘,;’&',u’
. Configu-
Si hay una sola instancia de un meni, no aparecera ningiin submeni. racion dgl

usuario

Modulo EZ-ZONE® RMC de Watlow
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CIP Identifi Tipo de
- e entifica-
Nombre del parametro Predeter- D|rec<.:|on Clase_ indice cion GETED
p
Pantalla Descripcion Rango minado relativa | Instancia Profibus | del paré- y lectu-
Modbus | Atributo ra/escri-
metro
hex (dec) tura
SFnA |Linealizaciéon (1 a 4) non€] Ninguno (61) Ninguno |[4520 0x86 (134) 155 34001 |uint
[SFn.A] [Funcién de fuente A Entrada analégica (142) [offset 70] la4 RWES
Conflgurar ol fipo de Corriente (22) 1
uncién que se utilizara Energia de enfriamien-
para esta fuente. to, Lazo de control (161)
Energia de calentamien-
to, Lazo de control (160)
Py Jr ] Energia, Lazo de control
(73)
Linealizacion (238)
Aritmética (240)
Valor de proceso (241)
Punto establecido cerra-
do, Lazo de control (242)
Punto establecido abier-
to, Lazo de control (243)
u A ] Variable (245)
Linealizacion (1 a 4) lo16 1 4522 0x86 (134)| ---- 34002 |uint
[ Si.A] |Instancia de fuente A [offset 70] la4 RWES
Configurar la instancia 2
de la funcién selecciona-
da anteriormente.
62A) |Linealizacion (1 a 4) lo16 0 4524 0x86 (134)| ---- 34003 |uint
[ SZ.A] |Zona de fuente A [offset 70] la4 RWES
Configurar la zona de 3
la funcién seleccionada
anteriormente.
[Un £ |Linealizacién (1 a 4) [ 6~ c)Fuente (1539) Fuente 4576 0x86 (134) 156 34029 |uint
[Unit Unidades Ninguno (61) [offset 70] la4d RWES
Configurar las unidades Temperatura absoluta 0x1D (29)
de la Fuente A. (1540)
Temperatura relativa
(1541)
Energia (73)
Proceso (75)
r h| Humedad relativa
(1538)
1P_1] |Linealizacion (1 a 4) -1.999,000 a 9.999,000 0,0 4534 0x86 (134) 157 34008 [float
[ip.1] Punto de entrada 1 [offset 70] la4 RWES
Configurar el valor que 8
se asigna a la salida 1.
Linealizacion (1 a 4) -1.999,000 a 9.999,000 0,0 4554 0x86 (134) 158 34018 |float
[op.1] |Punto de salida 1 [offset 70] la4d RWES
Configurar el valor que 0x12 (18)
se asigna a entrada 1.
Linealizacion (1 a 4) -1.999,000 a 9.999,000 1,0 4536 0x86 (134) 159 34009 |float
[ip.2] Punto de entrada 2 [offset 70] la4 RWES
Configurar el valor que 9
se asigna a la salida 1.
oP2) |Linealizacion (1 a 4) -1.999,000 a 9.999,000 1,0 4556 0x86 (134) 160 34019 |float
[op.2] |Punto de salida 2 [offset 70] la4 RWES
Configurar el valor que 0x13 (19)
se asigna a entrada 1.
Nota: Algunos valores se redondean para que quepan en la pantalla de cuatro caracteres. W_Itesirribir
Los valores completos se pueden leer con otras interfaces. E: EEPROM
. Configu-
Si hay una sola instancia de un mena, no aparecera ningiin submeni. racion dgl

usuario
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CIP Identifi Tipo de
. - entifica-
Nombre del parametro Predeter- Dlrect_:lon Clase_ indice cion gans
p
Pantalla Descripcion Rango minado relativa | Instancia Profibus | del para- y lectu-
Modbus | Atributo ra/escri-
metro
hex (dec) tura
P3| |Linealizacion (1 a 4) -1.999,000 a 9.999,000 2,0 4538 0x86 (134) 161 34010 |[float
[ip.3] Punto de entrada 3 [offset 70] la4 RWES
Configurar el valor que 0xA (10)
se asigna a la salida 3.
oP.3] |Linealizacion (1 a 4) -1.999,000 a 9.999,000 2,0 4558 0x86 (134) 162 34020 |[float
[op.3] |Punto de salida 3 [offset 70] la4 RWES
Configurar el valor que 0x14 (20)
se asigna a entrada 3.
Linealizacion (1 a 4) -1.999,000 a 9.999,000 3,0 4540 0x86 (134) 163 34011 |[float
[ip.4] Punto de entrada 4 [offset 70] la4 RWES
Configurar el valor que 0xB (11)
se asigna a la salida 4.
oPHY) |Linealizacion (1 a 4) -1.999,000 a 9.999,000 3,0 4560 0x86 (134) 164 34021 |[float
[op.4] |Punto de salida 4 [offset 70] la4 RWES
Configurar el valor que 0x15 (21)
se asigna a entrada 4.
Linealizacion (1 a 4) -1.999,000 a 9.999,000 4,0 4542 0x86 (134) 165 34012 |[float
[ ip.5] Punto de entrada 5 [offset 70] la4 RWES
Configurar el valor que 0xC (12)
se asigna a la salida 5.
oP5S) |Linealizacién (1 a 4) -1.999,000 a 9.999,000 4,0 4562 0x86 (134) 166 34022 |[float
[op.5] |Punto de salida 5 [offset 70] la4 RWES
Configurar el valor que 0x16 (22)
se asigna a entrada 5.
1P6] |Linealizacion (1 a 4) -1.999,000 a 9.999,000 5,0 4544 0x86 (134) 167 34013 |[float
[ ip.6] Punto de entrada 6 [offset 70] la4 RWES
Configurar el valor que 0xD (13)
se asigna a la salida 6.
Linealizacion (1 a 4) -1.999,000 a 9.999,000 5,0 4564 0x86 (134) 168 34023 |[float
[op.6] |Punto de salida 6 [offset 70] la4 RWES
Configurar el valor que 0x17 (23)
se asigna a entrada 6.
Linealizacion (1 a 4) -1.999,000 a 9.999,000 6,0 4546 0x86 (134) 169 34014 |[float
[ip.7] Punto de entrada 7 [offset 70] la4d RWES
Configurar el valor que E (14)
se asigna a la salida 7.
Linealizacion (1 a 4) -1.999,000 a 9.999,000 6,0 4566 0x86 (134) 170 34024 |[float
[op.7] |Punto de salida 7 [offset 70] la4 RWES
Configurar el valor que 0x18 (24)
se asigna a entrada 7.
Linealizacion (1 a 4) -1.999,000 a 9.999,000 7,0 4548 0x86 (134) 171 34015 |[float
[ip.8] Punto de entrada 8 [offset 70] la4 RWES
Configurar el valor que OxF (15)
se asigna a la salida 8.
Linealizacion (1 a 4) -1.999,000 a 9.999,000 7,0 4568 0x86 (134) 172 34025 |[float
[op.8] |Punto de salida 8 [offset 70] la4 RWES
Configurar el valor que 0x19 (25)
se asigna a entrada 8.
Linealizacion (1 a 4) -1.999,000 a 9.999,000 8,0 4550 0x86 (134) 173 34016 |[float
[ip.9] Punto de entrada 9 [offset 70] la4 RWES
Configurar el valor que 0x10 (16)
se asigna a la salida 9.
Nota: Algunos valores se redondean para que quepan en la pantalla de cuatro caracteres. R: Leer
Los valores completos se pueden leer con otras interfaces. ‘é"éf,ﬁ’[‘}“’n"
S: Configu-

Si hay una sola instancia de un mend, no aparecera ningiin submeni.

racion del
usuario
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CIP Identifi Tipo de
- e entifica-
p Direccion | Clase - Ay datos
Nombre del parametro Predeter- X . Indice cion
Pantalla Descripcion Rango minado relativa | Instancia Profibus | del paré- y lectu-
Modbus | Atributo ra/escri-
metro
hex (dec) tura
0P| |Linealizacion (1 a 4) -1.999,000 a 9.999,000 8,0 4570 0x86 (134) 174 34026 |float
[op.9] |Punto de salida 9 [offset 70] la4 RWES
Configurar el valor que 0x1A (26)
se asigna a entrada 9.
Linealizacion (1 a 4) -1.999,000 a 9.999,000 9,0 4552 0x86 (134) 175 34017 |float
lip.10] [Punto de entrada 10 [offset 70] la4d RWES
Configurar el valor que 0x11 (17)
se asigna a la salida 10.
Linealizacion (1 a 4) -1.999,000 a 9.999,000 9,0 4572 0x86 (134) 176 34027 |float
[op.10] |Punto de salida 10 [offset 70] la4 RWES
Configurar el valor que 0x1B (27)
se asigna a entrada 10.
Menu Comparar
Comparar (1 .a 4) Off (62) Apagado (4016 0x80 (128) 223 28009 |uint
[ Fn] Funcién [offset 40] la4 RWES
Configurar el operador 9
que se utilizard para Igual a (1437)
comparar la Fuente A No igual a (1438)
con la Fuente B. Mayor o igual (1439)
L o &] Menor o igual (1440)
Comparar (1 .a 4) 0 a 9.999,000 0,1 4020 0x80 (128) 230 28011 |float
[‘tol] Tolerancia [offset 40] la4 RWES
Si la diferencia entre la 0xB (11)
Fuente A y la Fuente B
es menor que este valor,
las dos apareceran como
iguales.
SFnA |Comparar (1a4) non&] Ninguno (61) Ninguno |4000 0x80 (128)| ---- 28001 |uint
[SFn.A] [Funcién de fuente A Entrada analégica (142) [offset 40] la4 RWES
Configurar ol tipo de Corriente (22) 1
uncion que se utihzara Energia de enfriamien-
para esta fuente. to, Lazo de control (161)
Energia de calentamien-
to, Lazo de control (160)
[PL Jr) Energia, Lazo de control
(73)
Linealizacién (238)
Aritmética (240)
Valor de proceso (241)
Punto establecido cerra-
do, Lazo de control (242)
Punto establecido abier-
to, Lazo de control (243)
ufAr]Variable (245)
Comparar (1 a 4) lal6 1 4004 0x80 (128)| ---- 28003 |uint
[Si.A] [Instancia de fuente A [offset 40] la4 RWES
Configurar la instancia 3
de la funcién selecciona-
da anteriormente.
[ 62A) |Comparar (1a4) 0al6 0 4008 0x80 (128)| ---- 28005 |uint
[ SZ.A] |Zona de fuente A [offset 40] la4 RWES
Configurar la zona de 5
la funcién seleccionada
anteriormente.
Nota: Algunos valores se redondean para que quepan en la pantalla de cuatro caracteres. a': IiEesl::rribir
Los valores completos se pueden leer con otras interfaces. g: EEPROM
- Configu-
Si hay una sola instancia de un meni, no aparecera ningiin submenii. racion dSI

usuario
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CIP - Tipo de
. a2 Identifica-
v Direccion | Clase - nye datos
Nombre del parametro Predeter- X . Indice cién
Pantalla Descripcion Rango minado relativa | Instancia Profibus | del para- | ¥ lectu-
P Modbus | Atributo P ra/escri-
metro
hex (dec) tura
SFnb| |Comparar (1a4) non &) Ninguno (61) Ninguno |[4002 0x80 (128) ---- 28002 |uint
[SFn.b] [Funcién de fu(?nte B Entrada analégica (142) [offset 40] la4 RWES
f(?0nf"1£gl.1rar el tlpt(?]de ) Corriente (22) 2
uncién que se utilizara p -
pia s e ety | -z Enertiade cfiamint
representa la sefial de B .
restablecimiento de cro- Energia de calentamiento,
németro. Lazo de control (160)
P Jr] Energia, Lazo de control
(73)
Linealizacién (238)
N8 ¢E) Aritmética (240)
Valor de proceso (241)
Punto establecido cerrado,
Lazo de control (242)
Punto establecido abierto,
Lazo de control (243)
[ uAr]Variable (245)
Comparar (1 a 4) lal6 1 4006 0x80 (128) ---- 28004 |uint
[Si.b] [Instancia de fuente B [offset 40] la4d RWES
Configurar la instancia 4
de la funcién selecciona-
da anteriormente.
[626) |Comparar (1a4) 0al6 0 4010 0x80 (128) ---- 28006 |uint
[SZ.b] |Zona de fuente B [offset 40] la4d RWES
Configurar la zona de 6
la funcién seleccionada
anteriormente.
Comparar (1 a 4) [ £.9)Bueno verdadero (1476) |Malo falso |4022 0x80 (128) ---- 28012 |uint
[Erh] [Manejo de errores [ £6) Malo verdadero (1477) [offset 40] la4 RWES
Utilizar Manejo de Bueno falso (1478) 0xC (12)
errores para seleccionar
el valor de salida y el Malo falso (1479)
estado de salida de error
de esta funcién si reci-
be una senal de error
proveniente de una o
mas fuentes y no puede
determinar el valor de
salida.
ENr
Menu Cronémetro
Cronémetro (1 a 4) [ oFF)Apagado (62) Apagado [4336 0x83 (131) 223 31009 |uint
[ Fn] Funcién En pulso (1471) [offset 50] la4 RWES
Configurar cémo funcio- Retraso (1472) 9
naré el cronémetro. Accién tnica (1473)
Retentivo (1474)
Nota: Algunos valores se redondean para que quepan en la pantalla de cuatro caracteres. R: Leer
Los valores completos se pueden leer con otras interfaces. ‘Q!'Eif,‘;’(',mr
; L . $: Configu-
Si hay una sola instancia de un mend, no aparecera ningiin submeni. racion del

usuario
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CIP Identifi Tipo de
- e entifica-
p Direccion | Clase - Ay datos
Nombre del parametro Predeter- X . Indice cion
Pantalla Descripcion Rango minado relativa | Instancia Profibus | del paré- y lectu-
Modbus | Atributo ra/escri-
metro
hex (dec) tura
SFnA) |Cronémetro (1 a4) non€] Ninguno (62) Ninguno |[4320 0x83 (131)| ---- 31001 |uint
[SFn.A] [Funcién de fuente A Alarma (6) [offset 50] la4 RWES
Configurar el tipo de Energia de enfriamien- 1
funciéntqt}e setutiIIEiz?ré to, Lazo de control (161)
para esta fuente. Esto
representa la sefial de Comparar (230)
funcionamiento del cro- Contador (231)
Salida de evento de
perfil A (233)
Salida de evento de
perfil B (234)
Salida de evento de
perfil C (235)
Salida de evento de
perfil D (236)
[EnE.£)Salida de evento de
perfil E (247)
Salida de evento de
perfil F (248)
Salida de evento de
perfil G (249)
Salida de evento de
perfil H (250)
F U n]Tecla de funcién (1001)
L 9C) Logica (239)
Salida de funcién
especial 1 (1532)
Salida de funcién
especial 2 (1533)
Salida de funcién
especial 3 (1534)
(60 F.4) Salida de funcién
especial 4 (1535)
Cronémetro (244)
[ wAr]Variable (245)
Cronémetro (1 a 4) la24 1 4324 0x83 (131)| ---- 31003 |uint
[Si.A] [Instancia de fuente A [offset 50] la4 RWES
Configurar la instancia 3
de la funcidn selecciona-
da anteriormente.
Cronémetro (1 a 4) 0al6 0 4328 0x83 (131)| ---- 31005 |uint
[ SZ.A] |Zona de fuente A [offset 50] la4 RWES
Configurar la zona de 5
la funcién seleccionada
anteriormente.
Cronémetro (1 a 4) Alto (37) Alto 4340 0x83 (131)| ---- 31011 |uint
[SAS.A] |Estado activo de fuen- Bajo (53) [offset 50] la4 RWES
te A 0xB (11)
Configurar qué estado se
leera como encendido.
Nota: Algunos valores se redondean para que quepan en la pantalla de cuatro caracteres. W_Ikes%rribir
Los valores completos se pueden leer con otras interfaces. 5: EEPROM
: Configu-
Si hay una sola instancia de un meni, no aparecera ningiin submenii. racion d3|
usuario

Modulo EZ-ZONE® RMC de Watlow .
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CIP Identifi Tipo de
. a2 entifica-
Nombre del parametro Predeter- Dlrec(_:lon Clase_ indice cién s
p
Pantalla Descripcion Rango minado relativa | Instancia Profibus | del para- y lectu-
Modbus | Atributo ra/escri-
metro
hex (dec) tura
SFnb| |Cronémetro (1 a4) noné] Ninguno (62) Ninguno |[4322 0x83 (131)| ---- 31002 |uint
[SFn.b] [Funcién de fuente B Alarma (6) [offset 50] la4 RWES
Configurar el tipo de Energia de enfriamiento, 2
funion g se Ward | 1 do conir (161
németro retentivo. Comparar (230)
Contador (231)
E/S digital (1142)
Salida de evento de
perfil A (233)
Salida de evento de
perfil B (234)
Salida de evento de
perfil C (235)
Salida de evento de
perfil D (236)
(Ent.£)Salida de evento de
perfil E (247)
Salida de evento de
perfil F (248)
Salida de evento de
perfil G (249)
Salida de evento de
perfil H (250)
FUn)Tecla de funcién (1001)
L 9L Logica (239)
Salida de funcién
especial 1 (1532)
Salida de funcién
especial 2 (1533)
Salida de funcién
especial 3 (1534)
(60 F.4) Salida de funcién
especial 4 (1535)
Cronémetro (244)
Variable (245)
Cronémetro (1 a 4) la24 1 4326 0x83 (131)| ---- 31004 |uint
[ Si.b] Instancia de fuente B [offset 50] la4 RWES
Configurar la instancia 4
de la funcién selecciona-
da anteriormente.
[ 6286] |Cronémetro (1 a4) 0al6 0 4330 0x83 (131)| ---- 31006 |uint
[ SZ.b] |Zona de fuente B [offset 50] la4 RWES
Configurar la zona de 6
la funcién seleccionada
anteriormente.
Cronémetro (1 a 4) (A +9h)Alto (37) Alto 4342 0x83 (131)| ---- 31012 |uint
[SAS.b] |Estado activo de Bajo (53) [offset 50] la4 RWES
fuente B 0xC (12)
Configurar qué estado se
leera como encendido.
& 1] |Cronémetro (1 a 4) 0 a 9.999,000 0,1 4344 0x83 (131) 224 31013 |[float
[ ti] Tiempo [offset 50] la4 RWES
Configurar el lapso de 0xD (13)
tiempo que se medira.
[ LEy] |Cronémetro (1 a4) Alto (37) Alto 4346 0x83 (131)| ---- 31014 |uint
[LEv] [Nivel activo (L oL dJ) Bajo (53) [offset 50] la4 RWES
Configurar qué estado se O0xE (14)
salida indicard encendido.
Nota: Algunos valores se redondean para que quepan en la pantalla de cuatro caracteres. ‘HM: Iiies?:rribir
Los valores completos se pueden leer con otras interfaces. g: EEPROM
. Configu-
Si hay una sola instancia de un menii, no aparecera ningiin submeni. racion dgl
usuario

Modulo EZ-ZONE® RMC de Watlow .
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CIP Identifi Tipo de
- e entifica-
p Direccion | Clase - Ay datos
Nombre del parametro Predeter- X . Indice cion
Pantalla Descripcion Rango minado relativa | Instancia Profibus | del paré- y lectu-
Modbus | Atributo ra/escri-
metro
hex (dec) tura
[ LEr)
[ SEE]
Menu Contador
Funcion de contador (1 a 4) Arriba (1456) Arriba 4176 0x82 (130)| ---- 30009 |uint
[ Fn] Funcion [ dn)Abajo (1457) [offset 40] la4 RWES
Configurar si el contador 9
aumentard o disminuira
el valor de recuento.
Disminuir 0 da 9.999.
Aumentar 9.999 da 0.
Contador (1 a 4) [non €] Ninguno (62) Ninguno |4160 0x82 (130)| ---- 30001 |uint
[SFn.A] [Funcién de fuente A (BL 1) Alarma (6) [offset 40] la4d RWES
C‘mﬁgurar el tipo de 3 Energia de enfriamien- 1
funcién que se ut111za}“a to, Lazo de control (161)
para st el o | "¢ Gomparar 30
' Contador (231)
E/S digital (1142)
Salida de evento de
perfil A (233)
€ nt.b] Salida de evento de
perfil B (234)
Salida de evento de
perfil C (235)
Salida de evento de
perfil D (236)
Salida de evento de
perfil E (247)
[EnE.F)Salida de evento de
perfil F (248)
Salida de evento de
perfil G (249)
Salida de evento de
perfil H (250)
Tecla de funcién (1001)
[ £ 9C) Légica (239)
GoF. 1) Salida de funcién
especial 1 (1532)
Salida de funcién
especial 2 (1533)
Salida de funcién
especial 3 (1534)
Salida de funcién
especial 4 (1535)
£ 77+ Cronémetro (244)
Variable (245)
Contador (1 a 4) la24 1 4164 0x82 (130)| ---- 30003 |uint
[ Si.A] |Instancia de fuente A [offset 40] la4 RWES
Configurar la instancia 3
de la funcién seleccionada
anteriormente.
52A) |Contador (1 a 4) 0al6 0 4168 0x82 (130)| ---- 30005 |uint
[ SZ.A] |Zona de fuente A [offset 40] la4 RWES
Configurar la zona de 5
la funcién seleccionada
anteriormente.
Nota: Algunos valores se redondean para que quepan en la pantalla de cuatro caracteres. G':_Iizes%rribir
Los valores completos se pueden leer con otras interfaces. 5: EEPROM
: Configu-
Si hay una sola instancia de un meni, no aparecera ningiin submenii. racion d3|

usuario
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CIP Identifi Tipo de
. a2 entifica-
v Direccion | Clase - Ay datos
Nombre del parametro Predeter- X . Indice cién
Pantalla Descripcion Rango minado relativa | Instancia Profibus | del para- y lectu-
Modbus | Atributo ra/escri-
metro
hex (dec) tura
6R6.A) |Contador (1 a4) bok h|]Ambos (130 Alto 4180 0x82 (130)| ---- 30011 |uint
[SAS.A] |Estado activo de Alto (37) [offset 40] la4 RWES
fuente A ; 0xB (11)
P Bajo (53)
Configurar qué salida
indicara encendido.
[§Fnb) |Contador (1 a4) non&) Ninguno (62) Ninguno [4162 0x82 (130)| ---- 30002 [uint
[SFn.b] [Funcién de fuente B Alarma (6) [offset 40] la4 RWES
Conﬁg“rar el tipo de . Energia de enfriamien- 2
funcién que se utilizara to, Lazo de control (161)
parala st de | (o omparar 30
' Contador (231)
E/S digital (1142)
Salida de evento de
perfil A (233)
Salida de evento de
perfil B (234)
Salida de evento de
perfil C (235)
Salida de evento de
perfil D (236)
(EnE.£)Salida de evento de
perfil E (247)
Salida de evento de
perfil F (248)
Salida de evento de
perfil G (249)
Salida de evento de
perfil H (250)
Tecla de funcién (1001)
[ £ 9C) Légica (239)
SoF. ! Salida de funcién
especial 1 (1532)
Salida de funcién
especial 2 (1533)
Salida de funcién
especial 3 (1534)
Salida de funcién
especial 4 (1535)
Cronémetro (244)
Variable (245)
Contador (1 a 4) la24 1 4166 0x82 (130)| ---- 30004 |uint
[ Si.b] Instancia de fuente B [offset 40] la4 RWES
Configurar la instancia 4
de la funci6n seleccionada
anteriormente.
Contador (1 a 4) 0al6 0 4170 0x82 (130)| ---- 30006 [uint
[ SZ.b] |Zona de fuente B [offset 40] la4 RWES
Configurar la zona de 6
la funcién seleccionada
anteriormente.
a Contador (1 a 4) h 19h]Alto (37) Alto 4182 0x82 (130)| ---- 30012 [uint
[SAS.b] |Estado activo de (L oL J) Bajo (53) [offset 40] la4 RWES
fuente B 0x0C (12)
Configurar qué salida
indicara encendido.
Nota: Algunos valores se redondean para que quepan en la pantalla de cuatro caracteres. W-Iées?:rribir
Los valores completos se pueden leer con otras interfaces. g: EEPROM
: Configu-
Si hay una sola instancia de un meni, no aparecera ningiin submenii. racion degl

usuario
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CIP . Tipo de
. L. Identifica-
. Direccion | Clase - Ay datos
Nombre del parametro Predeter- X . Indice cion
Pantalla Descripcion Rango minado relativa | Instancia Profibus | del para- | ¥ lectu-
P Modbus | Atributo P ra/escri-
metro
hex (dec) tura
L oAd] |Contador (1 a4) 0a 9.999 0 4184 0x82 (130) 215 30013 |uint
[LoAd] [Valor de carga [offset 40] la4 RWES
Configurar el valor inicial (13)
del contador.
(& 9t] |Contador (1a4) 0a 9.999 9.999 4186 0x82 (130) 216 30014 |uint
[trgt] Valor objetivo [offset 40] la4 RWES
Configurar el valor que 0xE (14)
encenderd el valor de
salida.
Contador (1 a 4) No (59) No 4192 0x82 (130) 218 30017 |uint
[ LAt] |Enganche Si (106) [offset 40] la4d RWES
Salida enganchada. 0x11 (17)
Menu Logica
Légica (1a4) Apagado (62) Apagado 3744 0x7F (127) 235 27033 |uint
[ Fnl Funcién Circuito basculante [offset 80] la4 RWES
Configurar el operador (1693) 0x21 (33)
que utllhz?ra ptara com- Enganchar (1444)
parar las fuentes. No igual a (1438)
Nor (1443)
[nAnd] Nand (1427)
~ €)Igual a (1437)
0 (1442)
Y (1426)
Nota: Algunos valores se redondean para que quepan en la pantalla de cuatro caracteres. GI: Iteer_b.
A . EScribir
Los valores completos se pueden leer con otras interfaces. g: EEPROM
: Configu-
Si hay una sola instancia de un meni, no aparecera ningiin submeni. racion del

usuario

Modulo EZ-ZONE® RMC de Watlow
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Pantalla

Nombre del parametro
Descripcion

Rango

Predeter-
minado

Direccion
relativa
Modbus

CIP
Clase
Instancia
Atributo
hex (dec)

indice
Profibus

Identifica-
cion
del para-
metro

Tipo de
datos
y lectu-
ra/escri-
tura

SFnR
[SFn.A]

Légica (1a4)

Funcién de fuente A
Configurar el tipo de
funcién que se utilizara
para esta fuente.

non &) Ninguno (62)

Alarma (6)

Energia de enfriamien-
to, Lazo de control (161)

Comparar (230)

Contador (231)

E/S digital (1142)

Salida de evento de
perfil A (233)

Salida de evento de
perfil B (234)

Salida de evento de
perfil C (235)

Salida de evento de
perfil D (236)

(EnE.£)Salida de evento de
perfil E (247)

Salida de evento de
perfil F (248)

Salida de evento de
perfil G (249)

Salida de evento de
perfil H (250)

[ FUn)Tecla de funcién (1001)

L 17 Limite (126)

Logica (239)

Salida de funcién
especial 1 (1532)

Salida de funcién
especial 2 (1533)

Salida de funcién
especial 3 (1534)

(6o F.4) Salida de funcién
especial 4 (1535)

Cronémetro (244)

Variable (245)

Ninguno

3680
[offset 80]

0x7F (127)
la4
1

27001

uint
RWES

Légica (1a4)

Instancia de fuente A
Configurar la instancia
de la funcién selecciona-
da anteriormente.

la24

3696
[offset 80]

0x7F (127)
la4
9

27009

uint

RWES

Légica (1a4)

Zona de fuente A
Configurar la zona de
la funcién seleccionada
anteriormente.

0al6

3712
[offset 80]

0x7F (127)
la4
0x11 (17)

27017

uint
RWES

Nota: Algunos valores se redondean para que quepan en la pantalla de cuatro caracteres.
Los valores completos se pueden leer con otras interfaces.

Si hay una sola instancia de un meni, no aparecera ningiin submeni.

R: Leer

W: Escribir
E: EEPROM
S: Configu-
racion del
usuario

Modulo EZ-ZONE® RMC de Watlow .
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Pantalla

Nombre del parametro
Descripcion

Rango

Predeter-
minado

Direccion
relativa
Modbus

CIP
Clase
Instancia
Atributo
hex (dec)

indice
Profibus

Identifica-
cion
del para-
metro

Tipo de
datos
y lectu-
ra/escri-
tura

SFnb
[SFn.b]

Légica (1a4)

Funcién de fuente B
Configurar el tipo de
funcién que se utilizara
para esta fuente.

non€] Ninguno (62)

Alarma (6)

Energia de enfriamien-
to, Lazo de control (161)

Comparar (230)

Contador (231)

E/S digital (1142)

Salida de evento de
perfil A (233)

Salida de evento de
perfil B (234)

Salida de evento de
perfil C (235)

Salida de evento de
perfil D (236)

[EnE.£)Salida de evento de
perfil E (247)

Salida de evento de
perfil F (248)

Salida de evento de
perfil G (249)

Salida de evento de
perfil H (250)

[ FUn]Tecla de funcién (1001)

L P17 Limite (126)

Logica (239)

Salida de funcién
especial 1 (1532)

Salida de funcién
especial 2 (1533)

Salida de funcién
especial 3 (1534)

(60 F.4) Salida de funcién
especial 4 (1535)

Cronémetro (244)

Variable (245)

Ninguno

3682
[offset 80]

0x7F (127)
la4
2

27002

uint
RWES

[ Si.b]

Légica (1a4)

Instancia de fuente B
Configurar la instancia
de la funcién seleccionada
anteriormente.

la24

3698
[offset 80]

0x7F (127)
la4d
0xA (10)

27010

uint

RWES

[ 525
[ SZ.b]

Légica (1a4)

Zona de fuente B
Configurar la zona de
la funcién seleccionada
anteriormente

0al6

3714
[offset 80]

0x7F (127)
la4d
0x12 (18)

27018

uint
RWES

Nota: Algunos valores se redondean para que quepan en la pantalla de cuatro caracteres.
Los valores completos se pueden leer con otras interfaces.

Si hay una sola instancia de un meni, no aparecera ningiin submeni.

R: Leer

W: Escribir
E: EEPROM
S: Configu-
racion del
usuario

Modulo EZ-ZONE® RMC de Watlow .
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Pantalla

Nombre del parametro
Descripcion

Rango

Predeter-
minado

Direccion
relativa
Modbus

CIP
Clase
Instancia
Atributo
hex (dec)

indice
Profibus

Identifica-
cion
del para-
metro

Tipo de
datos
y lectu-
ra/escri-
tura

SFnf
[SFn.C]

Légica (1a4)

Funcién de fuente C
Configurar el tipo de
funcién que se utilizara
para esta fuente.

non &) Ninguno (62)

Alarma (6)

Energia de enfriamiento,
Lazo de control (161)

Comparar (230)

Contador (231)

E/S digital (1142)

Salida de evento de
perfil A (233)

Salida de evento de
perfil B (234)

Salida de evento de
perfil C (235)

Salida de evento de
perfil D (236)

(Ent.£)Salida de evento de
perfil E (247)

Salida de evento de
perfil F (248)

Salida de evento de
perfil G (249)

Salida de evento de
perfil H (250)

[ FUn)Tecla de funcion (1001)

L N7 Limite (126)

Loégica (239)

Salida de funcién
especial 1 (1532)

Salida de funcién
especial 2 (1533)

Salida de funcién
especial 3 (1534)

(6o F.4) Salida de funcién
especial 4 (1535)

Cronémetro (244)

Variable (245)

Ninguno

3684
[offset 80]

0x7F (127)
la4d
3

27003

uint
RWES

Légica (1a4)

Instancia de fuente C
Configurar la instancia
de la funcion seleccionada
anteriormente.

la24

3700
[offset 80]

0x7F (127)
la4d
0xB (11)

27011

uint

RWES

Légica (1a4)

Zona de fuente C
Configurar la zona de
la funcién seleccionada
anteriormente.

0al6

3716
[offset 80]

0x7F (127)
la4d
0x13 (19)

27019

uint
RWES

Nota: Algunos valores se redondean para que quepan en la pantalla de cuatro caracteres.
Los valores completos se pueden leer con otras interfaces.

Si hay una sola instancia de un meni, no aparecera ningiin submeni.

R: Leer

W: Escribir
E: EEPROM
S: Configu-
racion del
usuario

Modulo EZ-ZONE® RMC de Watlow .
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Pantalla

Nombre del parametro
Descripcion

Rango

Predeter-
minado

Direccion
relativa
Modbus

CIP
Clase
Instancia
Atributo
hex (dec)

indice
Profibus

Identifica-
cion
del para-
metro

Tipo de
datos
y lectu-
ra/escri-
tura

SFnd
[SFn.d]

Légica (1a4)

Funcién de fuente D
Configurar el tipo de
funcién que se utilizara
para esta fuente.

non€] Ninguno (62)

Alarma (6)

Energia de enfriamien-
to, Lazo de control (161)

Comparar (230)

Contador (231)

E/S digital (1142)

Salida de evento de
perfil A (233)

Salida de evento de
perfil B (234)

Salida de evento de
perfil C (235)

Salida de evento de
perfil D (236)

[EnE.£)Salida de evento de
perfil E (247)

Salida de evento de
perfil F (248)

Salida de evento de
perfil G (249)

Salida de evento de
perfil H (250)

[ FUn]Tecla de funcién (1001)

L P17 Limite (126)

Logica (239)

Salida de funcién
especial 1 (1532)

Salida de funcién
especial 2 (1533)

Salida de funcién
especial 3 (1534)

(60 F.4) Salida de funcién
especial 4 (1535)

Cronémetro (244)

Variable (245)

Ninguno

3686
[offset 80]

0x7F (127)
la4
4

27004

uint
RWES

[ Sid]

Légica (1a4)

Instancia de fuente D
Configurar la instancia
de la funcién seleccionada
anteriormente.

la24

3702
[offset 80]

0x7F (127)
la4d
0xC (12)

27012

uint

RWES

[ SZ.d]

Légica (1a4)

Zona de fuente D
Configurar la zona de
la funcién seleccionada
anteriormente.

0al6

3718
[offset 80]

0x7F (127)
la4d
0x14 (20)

27020

uint
RWES

Nota: Algunos valores se redondean para que quepan en la pantalla de cuatro caracteres.
Los valores completos se pueden leer con otras interfaces.

Si hay una sola instancia de un meni, no aparecera ningiin submeni.

R: Leer

W: Escribir
E: EEPROM
S: Configu-
racion del
usuario

Modulo EZ-ZONE® RMC de Watlow .
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Pantalla

Nombre del parametro
Descripcion

Rango

Predeter-
minado

Direccion
relativa
Modbus

CIP
Clase
Instancia
Atributo
hex (dec)

indice
Profibus

Identifica-
cion
del para-
metro

Tipo de
datos
y lectu-
ra/escri-
tura

SFnE
[SFn.E]

Légica (1a4)

Funcién de fuente E
Configurar el tipo de
funcién que se utilizara
para esta fuente.

non &) Ninguno (62)

Alarma (6)

Energia de enfriamien-
to, Lazo de control (161)

Comparar (230)

Contador (231)

E/S digital (1142)

Salida de evento de
perfil A (233)

Salida de evento de
perfil B (234)

Salida de evento de
perfil C (235)

Salida de evento de
perfil D (236)

(EnE.£)Salida de evento de
perfil E (247)

Salida de evento de
perfil F (248)

Salida de evento de
perfil G (249)

Salida de evento de
perfil H (250)

[ FUn)Tecla de funcién (1001)

L 17 Limite (126)

Logica (239)

Salida de funcién
especial 1 (1532)

Salida de funcién
especial 2 (1533)

Salida de funcién
especial 3 (1534)

(6o F.4) Salida de funcién
especial 4 (1535)

Cronémetro (244)

Variable (245)

Ninguno

3688
[offset 80]

0x7F (127)
la4
5

27005

uint
RWES

Légica (1a4)

Instancia de fuente E
Configurar la instancia
de la funcién seleccionada
anteriormente.

la24

3704
[offset 80]

0x7F (127)
la4
D 13)

27013

uint

RWES

Légica (1a4)

Zona de fuente E
Configurar la zona de
la funcién seleccionada
anteriormente.

0al6

3720
[offset 80]

0x7F (127)
la4
0x15 (21)

27021

uint
RWES

Nota: Algunos valores se redondean para que quepan en la pantalla de cuatro caracteres.
Los valores completos se pueden leer con otras interfaces.

Si hay una sola instancia de un meni, no aparecera ningiin submeni.

R: Leer

W: Escribir
E: EEPROM
S: Configu-
racion del
usuario

Modulo EZ-ZONE® RMC de Watlow .
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Pantalla

Nombre del parametro
Descripcion

Rango

Predeter-
minado

Direccion
relativa
Modbus

CIP
Clase
Instancia
Atributo
hex (dec)

indice
Profibus

Identifica-
cion
del para-
metro

Tipo de
datos
y lectu-
ra/escri-
tura

SFnF)
[ SFn.F]

Légica (1a4)

Funcién de fuente F
Configurar el tipo de
funcién que se utilizara
para esta fuente.

non€] Ninguno (62)

Alarma (6)

Energia de enfriamien-
to, Lazo de control (161)

Comparar (230)

Contador (231)

E/S digital (1142)

Salida de evento de
perfil A (233)

Salida de evento de
perfil B (234)

Salida de evento de
perfil C (235)

Salida de evento de
perfil D (236)

[EnE.£)Salida de evento de
perfil E (247)

Salida de evento de
perfil F (248)

Salida de evento de
perfil G (249)

Salida de evento de
perfil H (250)

[ FUn]Tecla de funcién (1001)

L P17 Limite (126)

Logica (239)

Salida de funcién
especial 1 (1532)

Salida de funcién
especial 2 (1533)

Salida de funcién
especial 3 (1534)

(60 F.4) Salida de funcién
especial 4 (1535)

Cronémetro (244)

Variable (245)

Ninguno

3690
[offset 80]

0x7F (127)
la4
6

27006

uint
RWES

Légica (1a4)

Instancia de fuente F
Configurar la instancia
de la funcién seleccionada
anteriormente.

la24

3706
[offset 80]

0x7F (127)
la4d
OxE (14)

27014

uint

RWES

Légica (1a4)

Zona de fuente F
Configurar la zona de
la funcién seleccionada
anteriormente.

0al6

3722
[offset 80]

0x7F (127)
la4d
0x16 (22)

27022

uint
RWES

Nota: Algunos valores se redondean para que quepan en la pantalla de cuatro caracteres.
Los valores completos se pueden leer con otras interfaces.

Si hay una sola instancia de un meni, no aparecera ningiin submeni.

R: Leer

W: Escribir
E: EEPROM
S: Configu-
racion del
usuario

Modulo EZ-ZONE® RMC de Watlow .
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Pantalla

Nombre del parametro
Descripcion

Rango

Predeter-
minado

Direccion
relativa
Modbus

CIP
Clase
Instancia
Atributo
hex (dec)

indice
Profibus

Identifica-
cion
del para-
metro

Tipo de
datos
y lectu-
ra/escri-
tura

S5Fn9
[SFn.g]

Légica (1a4)

Funcién de fuente G
Configurar el tipo de
funcién que se utilizara
para esta fuente.

non &) Ninguno (62)

Alarma (6)

Energia de enfriamien-
to, Lazo de control (161)

Comparar (230)

Contador (231)

E/S digital (1142)

Salida de evento de
perfil A (233)

Salida de evento de
perfil B (234)

Salida de evento de
perfil C (235)

Salida de evento de
perfil D (236)

(Ent.£)Salida de evento de
perfil E (247)

Salida de evento de
perfil F (248)

Salida de evento de
perfil G (249)

Salida de evento de
perfil H (250)

[ FUn)Tecla de funcion (1001)

L N7 Limite (126)

Légica (239)

Salida de funcién
especial 1 (1532)

Salida de funcién
especial 2 (1533)

Salida de funcién
especial 3 (1534)

(6o F.4) Salida de funcién
especial 4 (1535)

Cronémetro (244)

Variable (245)

Ninguno

3692
[offset 80]

0x7F (127)
la4d
7

27007

uint
RWES

[ Si.gl

Légica (1a4)

Instancia de fuente G
Configurar la instancia
de la funcién selecciona-
da anteriormente.

la24

3708
[offset 80]

0x7F (127)
la4d
0xF (15)

27015

uint

RWES

[ 529
[ SZ.g]

Légica (1a4)

Zona de fuente G
Configurar la zona de
la funcién seleccionada
anteriormente.

0al6

3724
[offset 80]

0x7F (127)
la4d
0x17 (23)

27023

uint
RWES

Nota: Algunos valores se redondean para que quepan en la pantalla de cuatro caracteres.
Los valores completos se pueden leer con otras interfaces.

Si hay una sola instancia de un meni, no aparecera ningiin submeni.

R: Leer

W: Escribir
E: EEPROM
S: Configu-
racion del
usuario

Modulo EZ-ZONE® RMC de Watlow .
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CIP Identifi Tipo de
- e entifica-
p Direccion | Clase - Ay datos
Nombre del parametro Predeter- X . Indice cion
Pantalla Descripcion Rango minado relativa | Instancia Profibus | del paré- y lectu-
Modbus | Atributo ra/escri-
metro
hex (dec) tura
SFnh) |Légica (1a4) non€] Ninguno (62) Ninguno |3694 0x7F (127)| ---- 27008 |uint
[ SFn.h] [Funcién de fuente H Alarma (6) [offset 80] la4 RWES
Conﬁguraf el tipo de 3 Energia de enfriamien- 8
funcién que se utilizara to, Lazo de control (161)
para esta fuente. Comparar (230)
Contador (231)
E/S digital (1142)
Salida de evento de
perfil A (233)
Salida de evento de
perfil B (234)
Salida de evento de
perfil C (235)
Salida de evento de
perfil D (236)
[EnE.£)Salida de evento de
perfil E (247)
Salida de evento de
perfil F (248)
Salida de evento de
perfil G (249)
Salida de evento de
perfil H (250)
FUn)Tecla de funcién (1001)
(L 1) Limite (126)
Logica (239)
Salida de funcién
especial 1 (1532)
Salida de funcién
especial 2 (1533)
Salida de funcién
especial 3 (1534)
[So F. 4] Salida de funcién
especial 4 (1535)
Cronémetro (244)
Variable (245)
Loégica (1a4) la24 1 3710 ox7F (127)| ---- 27016 |uint
[Si.h] [Instancia de fuente H [offset 80] la4 RWES
Configurar la instancia 0x10 (16)
de la funcion selecciona-
da anteriormente.
[ 62h] |Ldgica (1a4) 0al6 0 3726 Ox7F (127)| ---- 27024 |uint
[SZ.h] (Zona de fuente H [offset 80] la4 RWES
Configurar la zona de 0x18 (24)
la funcién seleccionada
anteriormente.
Loégica (1a4) Bueno verdadero (1476) |Malo falso |3748 Ox7F (127)| ---- 27035 |uint
[ Erh] [Manejo de errores Malo verdadero (1477) [offset 80] la4d RWES
Utilizar para seleccionar Bueno falso (1478) 0x23 (35)
el valor de salida y el es- Malo falso (1479)
tado de salida de error de
esta funcién si recibe una
senal de error provenien-
te de una o mds fuentes
y no puede determinar el
valor de salida.
Nota: Algunos valores se redondean para que quepan en la pantalla de cuatro caracteres. G': Iizesirribir
Los valores completos se pueden leer con otras interfaces. g: EEPROM
- Configu-
Si hay una sola instancia de un meni, no aparecera ningiin submenii. racion d3|

usuario

Modulo EZ-ZONE® RMC de Watlow .
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CIP Identifi Tipo de
. e entifica-
Nombre del parametro Predeter- Dlrect_:lon Clase_ indice cion CEED
Pantalla Descripcion gende minado L] Inst_a NCla | profibus | del para- Y Iectu_-
Modbus | Atributo ralescri-
hex (dec) Al tura
PMIAE
[ SEE]
Menu Aritmética
Aritmética (1a 8) [ oFF)Apagado (62) Apagado |2880 0x7D 128 25021 |uint
[ Fn] Funciéon [ Ay 9 Promedio (1367) [offset 70] (125) RWES
Conﬁguralj el qperador [ PSL) Escala de proceso (1371) 1a8
?lllleen?:Zséphcara alas )EScala de desviacién 0x15 (21)
[ 6.0/Cambio (1370)
d F F| Diferencial (1373)
Cociente (1374)
Sumar (1375)
Multiplicar (1376)
(Ad F) Diferencia absoluta (1377)
Minimo (1378)
Méximo (1379)
Raiz cuadrada (1380)
Muestreo y retencién
(1381)
Altitud (1649)
[dE L J) Punto de condensacion
(1650)
Aritmética (1 a 8) [non&] Ninguno (61) Ninguno |2840 0x7D - 25001 |uint
[SFn.A] [Funciéon de fuente A [ A /) Entrada analégica (142) [offset 70] (125) RWES
t(130nf."1iguralr el tiptqlfle ) Corriente (22) 1 311 8
uncién que se utilizard =r55 g orota de enfriamien-
para esta fuente. t%,PIfazo e control (161)
Energia de calentamien-
to, Lazo de control (160)
Energia, Lazo de control
(73)
[ L ar]Linealizacion (238)
Aritmética (240)
Valor de proceso (241)
Punto establecido cerra-
do, Lazo de control (242)
Punto establecido abier-
to, Lazo de control (243)
[ uwAr) Variable (245)
(6 .A) |Aritmética (1 a 8) lal6 1 2850 0x7D .- 25006 |uint
[Si.A] [Instancia de fuente A [offset 70] (125) RWES
Configurar la instancia la8
de la funcién selecciona- 6
da anteriormente.
[62A) |Aritmética (1a 8) 0al6 0 2860 0x7D .- 25011 |uint
[ SZ.A] |Zona de fuente A [offset 70] (125) RWES
Configurar la zona de la8
la funcién seleccionada 0xB (11)
anteriormente.
Nota: Algunos valores se redondean para que quepan en la pantalla de cuatro caracteres. R: Leer
Los valores completos se pueden leer con otras interfaces. ‘é"éf,’;’[',',u'
Si hay una sola instancia de un menii, no aparecera ningiin submeni. rsacﬁ::nngglu
usuario

Modulo EZ-ZONE® RMC de Watlow .
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CIP Identifi Tipo de
. Direccion | Clase - entifica-| ~ jatos
Nombre del parametro Predeter- X . Indice cion
Pantalla Descripcion Rango minado relativa | Instancia Profibus | del paré- y lectu-
Modbus | Atributo ra/escri-
metro
hex (dec) tura
(6F nb) |Aritmética (1 a 8) non €] Ninguno (61) Ninguno |2842 0x7D - 25002 |uint
[SFn.b] [Funcién de fuente B Entrada analégica (142) [offset 70] (125) RWES
Eonﬁgurar el tiptqlfle ) Corriente (22) 1 ; 8
Unelon que se utiizara P~ Energia de enfriamiento,
para esta fuente. de congtlrol (161)
Energia de calentamiento,
Lazo de control (160)
Py Jr ] Energia, Lazo de control
(73)
Linealizacion (238)
Aritmética (240)
Valor de proceso (241)
Punto establecido cerrado,
Lazo de control (242)
Punto establecido abierto,
Lazo de control (243)
ufAr ] Variable (245)
Aritmética (1 a 8) laleé 1 2852 0x7D ---- 25007 |uint
[Si.b] [Instancia de fuente B [offset 70] (125) RWES
Configurar la instancia la8
de la funcién seleccionada 7
anteriormente.
Aritmética (1 a 8) 0al6 0 2862 0x7D ---- 25012 |uint
[ SZ.b] |Zona de fuente B [offset 70] (125) RWES
Configurar la zona de la8
la funcién seleccionada 0xC (12)
anteriormente.
Aritmética (1 a 8) non &) Ninguno (61) Ninguno |2844 0x7D .- 25003 |uint
[SFn.C] [Funcién de fuente C (A1) Entrada analégica (142) [offset 70] (125) RWES
fQOnfjlgurar el tiptqlfle ) Corriente (22) 1 g 8
Uneion que se utiizara P~ Energia de enfriamiento,
para esta fuente. de con%lrol (161)
Energia de calentamiento,
Lazo de control (160)
Energia, Lazo de control
(73)
L nr ) Linealizacién (238)
Aritmética (240)
Valor de proceso (241)
Punto establecido cerrado,
Lazo de control (242)
Punto establecido abierto,
Lazo de control (243)
u A r ] Variable (245)
Aritmética (1 a 8) laleé 1 2854 0x7D ---- 25008 |uint
[Si.C] [|Instancia de fuente C [offset 70] (125) RWES
Configurar la instancia la8
de la funcién selecciona- 8
da anteriormente.
[ 62C] |Aritmética (1a 8) 0al6 0 2864 0x7D ---- 25013 |uint
[SZ.C] |Zona de fuente C [offset 70] (125) RWES
Configurar la zona de la8
la funcién seleccionada 0xD (13)
anteriormente.
Nota: Algunos valores se redondean para que quepan en la pantalla de cuatro caracteres. ‘I}':_Iizesirribir
Los valores completos se pueden leer con otras interfaces. g:'EEP?OM
Si hay una sola instancia de un meni, no aparecera ningiin submenii. ra.nilt:i?dllglu

usuario

Modulo EZ-ZONE® RMC de Watlow .
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Pantalla

Nombre del parametro
Descripcion

Rango

Predeter-
minado

Direccion
relativa
Modbus

CIP
Clase
Instancia
Atributo
hex (dec)

indice
Profibus

Identifica-
cion
del para-
metro

Tipo de
datos
y lectu-
ra/escri-
tura

(5F nd]
[SFn.d]

Aritmética (1 a 8)

Funcién de fuente D
Configurar el tipo de
funcién que se utilizara
para esta fuente.

[non &) Ninguno (61)
Entrada analégica (142)
Corriente (22)

Energia de enfriamiento,
Lazo de control (161)

Energia de calentamiento,
Lazo de control (160)

[PL Jr) Energia, Lazo de control
(73)

Linealizacién (238)

Aritmética (240)

Valor de proceso (241)

Punto establecido cerrado,
Lazo de control (242)

Punto establecido abierto,
Lazo de control (243)

[ uAr) Variable (245)

Ninguno

2846
[offset 70]

0x7D

(125)

la8
4

25004

uint
RWES

[ Sid]

Aritmética (1 a 8)

Instancia de fuente D
Configurar la instancia
de la funcién selecciona-
da anteriormente.

lal6

2856
[offset 70]

0x7D
(125)
la8

25009

uint
RWES

Aritmética (1 a 8)

Zona de fuente D
Configurar la zona de
la funcién seleccionada
anteriormente.

0al6

2866
[offset 70]

0x7D

(125)

la8
O0xE (14)

25014

uint
RWES

(5FnE]
[SFn.E]

Aritmética (1 a 8)

Funcién de fuente E
Configurar el tipo de
funcién que se utilizara
para esta fuente.

[non €] Ninguno (62)
(AL N7 Alarma (6)
Comparar (230)
Contador (231)
E/S digital (1142)

Salida de evento de
perfil A (233)

Salida de evento de
perfil B (234)

[Ent.L)Salida de evento de
perfil C (235)

Salida de evento de
perfil D (236)

Salida de evento de
perfil E (247)

Salida de evento de
perfil F (248)

[Ent.9) Salida de evento de
perfil G (249)

Salida de evento de
perfil H (250)

Tecla de funcién (1001)
Loégica (239)
Cronémetro (244)
Variable (245))

Ninguno

2848
[offset 70]

0x7D

(125)

l1a8
5

25005

uint
RWES

[ Si.E]

Aritmética (1 a 8)

Instancia de fuente E
Configurar la instancia
de la funcién selecciona-
da anteriormente.

la24

2858
[offset 70]

0x7D

(125)

la8
0xA (10)

25010

uint
RWES

Nota: Algunos valores se redondean para que quepan en la pantalla de cuatro caracteres.
Los valores completos se pueden leer con otras interfaces.

Si hay una sola instancia de un mend, no aparecera ningiin submeni.

R: Leer

W: Escribir
E: EEPROM
S: Configu-
racion del
usuario

Modulo EZ-ZONE® RMC de Watlow .
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CIP Identifi Tipo de
. L. entifica-
Nombre del parametro Predeter- D|rec<.:|on Clase_ indice cion GETED
p
Pantalla Descripcion Rango minado relativa | Instancia Profibus | del paré- y lectu-
Modbus | Atributo ra/escri-
metro
hex (dec) tura
52E]) |Aritmética (1 a 8) 0al6 0 2868 0x7D ---- 25015 |uint
[ SZ.E] |Zona de fuente E [offset 70] (125) RWES
Configurar la zona de la8
la funcién seleccionada 0xF (15)
anteriormente.
[ 6L o] |Aritmética (1 a 8) -1.999,000 a 9.999,000 0,0 2886 0x7D 129 25024 |float
[S.Lo] |Escala baja [offset 70] (125) RWES
Si la funcién Aritmética l1a8
se configura en Escala 0x18 (24)
de proceso o de desvia-
cion, el valor inferior de
la Fuente A se escalara
al ajuste de Rango bajo.
[ 6h | |Aritmética (1 a 8) -1.999,000 a 9.999,000 1,0 2888 0x7D 130 25025 |float
[ S.hi] Escala alta [offset 70] (125) RWES
Si la funcién Aritmética la8
se configura en Escala 0x19 (25)
de proceso o de desvia-
cion, el valor superior de
la Fuente A se escalara
al ajuste de Rango alto.
Aritmética (1 a 8) -1.999,000 a 9.999,000 0,0 2890 0x7D 131 25026 |float
[ r.Lo] Rango bajo [offset 70] (125) RWES
Si la funcién Aritmética la8
se configura en Escala 0x1A (26)
de proceso o de desvia-
cion, el valor de Escala
baja de la Fuente A se
enviard al ajuste de
Rango bajo.
r.h 4 |Aritmética (1a 8) -1.999,000 a 9.999,000 1,0 2892 0x7D 132 25027 |float
[ r.hi] Rango alto [offset 70] (125) RWES
Si la funcién Aritmética la8
se configura en Escala de 0x1B (27)
proceso o de desviacion,
el valor de Escala alta de
la Fuente A se enviara al
ajuste de Rango alto.
Aritmética (1 a 8) Unidades de presion Unidades |2898 0x7D - - 25030 |uint
[Punt] [Unidades de presion (1671) de pre- |[offset 70] (125) RWES
Si la funcién Aritmética Pascal (1674) sién la8
;e fija en urllidaiiiei_de Atmésfera (1675) 0x1E (30)
resion a altitud, fijar
las unidades de medicién mbar (1672)
para la conversion. l&or ] Torr (1673)
Aritmética (1 a 8) Kilopies (1671) Kilopies |2900 0x7D - 25031 |uint
[A.unt] |Unidades de altitud Pies (1674) [offset 70] (125) RWES
Si la funcién Aritmética la8
se fija en unidades de 0x1F (31)
Presion a altitud, fijar
las unidades de medicién
para la conversion.
F L) |Aritmética (1a 8) 0,0 a 60,0 segundos 0,0 2894 0x7D -—-- 25028 |float
[ FiL] Filtro [offset 70] (125) RWES
El filtrado suaviza la la8
sefial de salida de este 0x1C (28)
bloque de funciones. In-
crementar el tiempo de
aumentar el filtrado.
Nota: Algunos valores se redondean para que quepan en la pantalla de cuatro caracteres. \?I:'Iiiesirribir
Los valores completos se pueden leer con otras interfaces. 5: EEPROM
- Configu-
Si hay una sola instancia de un meni, no aparecera ningiin submenii. racion dgl

usuario

Modulo EZ-ZONE® RMC de Watlow
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CIP - Tipo de
. n Identifica-
. Direccién Clase % A datos
Nombre del parametro Predeter- X . Indice cién
Pantalla Descripcion Rango minado relativa | Instancia Profibus | del para- | ¥ lectu-
P Modbus | Atributo P ra/escri-
metro
hex (dec) tura
Y-V
[ SEE]
Ment Funcién de salida especial
Salida especial (1 a 4) [ oFF)Apagado (62) Apagado 4976 0x87 (135) 181 35009 [uint
[ Fn] Funcién Secuenciador (1507) [offset 80] la4d RWES
Configurar la funcién AL Valvula motorizada 9
para que coincida con el (1508)
dispositivo que operaré. € o) Control de compresor
(1506)
(6FnA] |Salida especial (1 a 4) Ninguno (61) Ninguno |[4960 0x87 (135) 182 35001 |uint
[SFn.A] [Funcién de fuente A Entrada analégica (142) [offset 80] la4 RWES
Conﬁgumr el tipo de 3 Energia de enfriamiento, 1
funcién que se utilizara Lazo de control (161)
para esta fuente. Energia de calentamiento,
Lazo de control (160)
P Jr) Energia, Lazo de control
(73)
Linealizacion (238)
N OAE| Aritmética (240)
Valor de proceso (241)
Salida de funcién
especial 1 (1532)
[ uAr] Variable (245)
Salida especial (1 a 4) lal6 1 4964 0x87 (135) 183 35003 |uint
[Si.A] [Instancia de fuente A [offset 80] la4 RWES
Configurar la instancia 3
de la funcién selecciona-
da anteriormente.
[62A) |Salida especial (1 a 4) 0al6 0 4968 0x87 (135) ---- 35005 |uint
[ SZ.A] |Zona de fuente A [offset 80] la4 RWES
Configurar la zona de 5
la funcién seleccionada
anteriormente.
Salida especial (1 a 4) Ninguno (61) Ninguno |[4962 0x87 (135) 184 35002 |uint
[SFn.b] [Funcién de fugnte B Energia de enfriamiento, [offset 80] la4 RWES
Conﬁgurar el tipo de ; Lazo de control (161) 2
funcién que se utilizara [ hPr) Energia de calentamiento,
para esta fuente. Lazo de control (160)
Energia, Lazo de control
(73)
Linealizacién (238)
PN NAE) Aritmética(240)
Variable (245)
Salida especial (1 a 4) lal6 1 4966 0x87 (135) 185 35004 |uint
[Si.b] |Instancia de fuente B [offset 80] la4 RWES
Configurar la instancia 4
de la funcién selecciona-
da anteriormente.
Salida especial (1 a 4) 0al6 0 4970 0x87 (135)| ---- 35006 |uint
[ SZ.b] |Zona de fuente B [offset 80] la4 RWES
Configurar la zona de 6
la funcién seleccionada
anteriormente.
Nota: Algunos valores se redondean para que quepan en la pantalla de cuatro caracteres. R: Leer
Los valores completos se pueden leer con otras interfaces. ‘Q!'Eif,f{(')'“’n"
. L., , S: Configu-
Si hay una sola instancia de un meni, no aparecera ningiin submeni. racion del

usuario

Modulo EZ-ZONE® RMC de Watlow .
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CIP Identifi Tipo de
- e entifica-
Nombre del parametro Predeter- D|rec<.:|on Clase_ indice cion GETED
p
Pantalla Descripcion Rango minado relativa | Instancia Profibus | del paré- y lectu-
Modbus | Atributo ra/escri-
metro
hex (dec) tura
PonA) |Salida especial (1a 4) -100,00 a 100,00% 0 4994 0x87 (135) 186 35018 [float
[Pon.A] |Nivel 1 de encendido [offset 80] la4 RWES
Si Funcién est4 confi- 0x12 (18)
gurada en Control de
compresor:
Utilizar Fuente A para
que un primer lazo le
informe a la funcion si
se necesitard pronto el
COmMpresor.
e Configurar Nivel 1 de
encendido y Nivel 1
de apagado en los va-
lores de Fuente A que
encenderdn y apaga-
ran el compresor.
Salida especial (1 a 4) -100,00 a 100,00% 5 4996 0x87 (135) 187 35019 |float
[PoF.A] | Nivel 1 de apagado [offset 80] la4 RWES
0x13 (19)
Ponb] |Salida especial (1 a 4) -100,00 a 100,00% 0 4998 0x87 (135) 188 35020 [float
[Pon.b] |Nivel 2 de encendido [offset 80] la4 RWES
Si Funcién est4 confi- 0x14 (20)
gurada en Control de
compresor:
Utilizar Fuente B para
que un primer lazo le
informe a la funcion si
se necesitard pronto el
COmpresor.
e Configurar Nivel 2 de
encendido y Nivel 2 de
apagado en los valores
de Fuente B que en-
cenderan y apagaran
el compresor.
Salida especial (1 a 4) -100,00 a 100,00% 5 5000 0x87 (135) 189 35021 |float
[PoF.b] [Nivel 2 de apagado [offset 80] la4 RWES
0x15 (21)
ont] |Salida especial (1 a 4) 0 a 9.999 segundos 20 5002 0x87 (135) 190 35022 |uint
[ on.t] Tiempo de encendido [offset 80] la4 RWES
Si la funcién se ha fijado 0x16 (22)
en Control de compresor:
e Configurar Tiempo de
encendido minimo y
Tiempo de apagado
minimo en el lapso
de tiempo minimo, en
segundos, que el com-
presor estara encendi-
do o apagado.
Salida especial (1 a 4) 0 a 9.999 segundos 20 5004 0x87 (135) 191 35023 |uint
[ oF.t] Tiempo de apagado [offset 80] la4 RWES
0x17 (23)
Nota: Algunos valores se redondean para que quepan en la pantalla de cuatro caracteres. R: Leer
Los valores completos se pueden leer con otras interfaces. ‘é‘{'éﬁ%mr
S: Configu-
Si hay una sola instancia de un menii, no aparecera ningiin submeni. racion dgl
usuario
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Nombre del parametro Predeter-

izl Descripcion Hages minado

Direccion
relativa
Modbus

CIP
Clase
Instancia
Atributo
hex (dec)

indice
Profibus

Identifica-
cién
del para-
metro

Tipo de
datos
y lectu-
ra/escri-
tura

iy
A

Salida especial (1 a 4) 10 a 9.999 segundos 120
Tiempo de carrera de
valvula

Si la funcién esta confi-

gurada en Vélvula moto-

rizada:

Fuente A determinara la

posicién de la vélvula.

e Configurar este tiem-
po en segundos que
representan lo que
tardara la valvula en
pasar de totalmente
cerrada a totalmente
abierta.

—
o
=

5006
[offset 80]

0x87 (135)
la4d
0x18 (24)

192

35024

uint

RWES

Salida especial (1 a 4) 1,0 a 100,0% 2

[ db] Banda muerta

Si la funcién se ha fijado

en Valvula motorizada:

¢ Configurar el ajuste
de valvula minimo
como un porcentaje
que representa el mo-
vimiento de la valvula
en una sola accién. Un
valor pequeno mejora
la precisién y reduce la
vida util de la valvula,
mientras que uno
grande reduce la gama
de ajustes (menos pre-
cision) y el desgaste
del mecanismo.

5008
[offset 80]

0x87 (135)
la4
0x19 (25)

193

35025

float
RWES

Salida especial (1 a 4) 0 a9.999 10

[0.S1] |Tamafo de salida 1

Si la funcién se ha fijado

en Secuenciador:

e Configurar Tamario
de salida 1 como un
porcentaje de la capa-
cidad total de todos los
dispositivos de salida, o
salida vernier. El valor
debe ser mayor que los
valores configurados
para las salidas 2 a 4.

5014
[offset 80]

0x87 (135)
la4d
0x1C (28)

35028

float
RWES

Salida especial (1 a 4) 0 a9.999 0

[0.S2] |Tamano de salida 2

Si la funcién se ha fijado

en Secuenciador:

e Configurar el tamario
de las salidas 2 a 4
para que represente
un porcentaje de la
capacidad de salida
total. Las salidas 2 a 4
controlaran mediante
el algoritmo ENCEN-
DIDO-APAGADO.

5016
[offset 80]

0x87 (135)
la4d
0x1D (29)

35029

float
RWES

Nota: Algunos valores se redondean para que quepan en la pantalla de cuatro caracteres.
Los valores completos se pueden leer con otras interfaces.

Si hay una sola instancia de un menu, no aparecera ningiin submeni.

R: Leer

W: Escribir
E: EEPROM
S: Configu-
racion del
usuario
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CIP Identifi Tipo de
- e entifica-
Nombre del parametro Predeter- D|rec<.:|on Clase_ indice cion GETED
p
Pantalla Descripcion Rango minado relativa | Instancia Profibus | del paré- y lectu-
Modbus | Atributo ra/escri-
metro
hex (dec) tura
0.5 3] |Salida especial (1 a 4) 0a 9.999 0 5018 0x87 (135)| ---- 35030 |float
[0.S3] |Tamaiio de salida 3 [offset 80] la4 RWES
0x1E (30)
Salida especial (1 a 4) 0a9.999 0 5020 0x87 (135)| ---- 35031 [float
[0.S4] [Tamaifio de salida 4 [offset 80] la4 RWES
0x1F (31)
[ E£dl] |Salida especial (1 a4) 0 a 9.999 segundos 0 5010 0x87 (135)| ---- 35026 |uint
[t.dL] [Retraso de tiempo [offset 80] la4 RWES
Si la funcién ha fijado en 0x1A (26)
Secuenciador:
¢ Configurar en segun-
dos para representar
el lapso minimo que
debe transcurrir entre
el encendido de una
salida (encendido-
apagado) a la siguiente.
ot.ol |Salida especial (1a4) { 1n] Lineal (1509) Lineal 5012 0x87 (135)| ---- 35027 |uint
[ ot.o] Orden de salida Progresivo (1510) [offset 80] la4 RWES
Si la funcién se configu- 0x1B (27)
ra en Secuenciador:
e Configurar en Lineal
para encender las
salidas de encendido-
apagado en el mismo
orden cada vez. Selec-
cionar Progresivo pa-
ra rotar el orden a fin
de equilibrar el uso y
el desgaste en contac-
tores y cabezales.
Menu Variable
Variable 1 a 8 Analégico (1215) Analégico |4800 0x66 (102) 210 2001 uint
[tyPE] |Tipo de datos [ d 19 Digital (1220) [offset 20] 1a8 RWES
Configurar el tipo de 1
datos de la variable.
Variable 1 a 8 Temperatura absoluta |Tempera- [4812 0x66 (102)| ---- 2007  |uint
[Unit] |Unidades (1540) tura ab- |[offset 20] la8 RWES
Configurar las unidades |~ £ P) Temperatura relativa soluta 7
de la variable. (1541)
Nota: Energia (73)
Las unidades siempre Proceso (75)
estan en grados F Humedad relativa
cuando se usan para (1538)
temperatura Ninguno (61)
Variable 1 a 8 Apagado (62) Apagado [4802 0x66 (102) 211 2002  |uint
[ dig] Digital Encendido (63) [offset 20] 1a8 RWES
Configurar el valor de la 2
variable.
Variable 1 a 8 -1.999,000 a 9.999,000 0,0 4804 0x66 (102) 212 2003  |float
[AnLg] |Analégico [offset 20] la8 RWES
Configurar el valor de la 3
variable.
Nota: Algunos valores se redondean para que quepan en la pantalla de cuatro caracteres. R: Leer
Los valores completos se pueden leer con otras interfaces. g'é:f"&mr
. Configu-
Si hay una sola instancia de un meni, no aparecera ningiin submeni. racion dgl

usuario
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CIP Identifi Tipo de
. a2 entifica-
v Direccion | Clase 4T Ay datos
Nombre del parametro Predeter- X . Indice cién
Pantalla Descripcion Rango minado relativa | Instancia Profibus | del para- y lectu-
Modbus | Atributo ra/escri-
metro
hex (dec) tura
IR
Menu Global
Global °F (30) °F 43348 .- .- 3005 .-
[C_F] |Unidades de pantalla | 7]°C (15)
Seleccionar qué escala se
utiliza para temperatura.
ACLF] |Global 50 Hz (3) 60 Hz 1026 0x6A .- 6004 |uint
[AC.LF] |Frecuencia de linea 60 Hz (4) (106) RWES
de CA 1
Configurar la frecuencia a 4
la fuente de alimentacién
de la linea de CA aplicada.
Global 1a10 1 .- 0x6A .- 3028 |uint
[dPrS] |Pares de pantalla (103) RWES
Define el namero de 1
Pares de pantalla. 0x1C (28)
Global Configuracién del Ninguno | 26 0x(101) 118 1014 uint
[USr.S] | Guardar configura- usuario 1 (101) 1 RWE
ciones de usuario (€ £ 2) Configuracion del 0xE (14)
Guardar todos los ajus- | usuario 2 (102)
tes de este controlador Ninguno (61)
en la configuracion se-
leccionada que tiene un
Tipo de datos de RWES
Global Fébrica (31) Ninguno | 24 0x65 117 1013 uint
[USrr] | Restaurar configura- |[ngn&)Ninguno (61) (101) RWE
ciones de usuario (GEE ! Configuracion del 1
Reemplazar toda la confi- | usuario 1 (101) 0xD (13)
guracién del controlador | [§€ & 2] Configuracion del
por otra configuracién. usuario 2 (102)
Menu Perfil
Perfil Velocidad (81) Tiempo 5354 0x7A .- 22038 |uint
[R.tyP] |Tipo de rampa Tiempo (143) (122) RWE
Utilizar para que el pun- 1
to establecido de rampa 0x26 (38)
cambie segtin una Velo-
cidad fija o durante un
intervalo fijo de Tiempo
como pasos de perfil.
Perfil Punto establecido (85) [Punto es- |5294 0x7A .- 22008 |uint
[PtyP] [Tipo de perfil Proceso (75) tablecido (122) RWE
Configurar el arranque 1
del perfil para que se ba- 8
se en un punto estableci-
do o un valor de proceso.
[ 9GE] |Perfil [ oF F]Apagado (62) Apagado [5290 0x7A .- 22006 |uint
[gSE] |Habilitar valor cons- | 5,] Encendido (63) (122) RWE
tante garantizado 1
Habilitar la funcién de des- 6
viacién de valor constante
garantizado en los perfiles.
Nota: Algunos valores se redondean para que quepan en la pantalla de cuatro caracteres. R: Leer
Los valores completos se pueden leer con otras interfaces. ‘Q!'Eif,';’(')mr
S: Configu-
Si hay una sola instancia de un mend, no aparecera ningiin submeni. racion dgl

usuario
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Pantalla

Nombre del parametro
Descripcion

Rango

Predeter-
minado

Direccion
relativa
Modbus

CIP
Clase
Instancia
Atributo
hex (dec)

indice
Profibus

Identifica-
cion
del para-
metro

Tipo de
datos
y lectu-
ra/escri-

tura

(954 1
[gSd1]

Perfil

Desviacion de valor
constante garantizado 1
Configurar el valor de la
banda de desviacion que
se utilizara en todos los
tipos de paso de perfil.
El valor de proceso para
el lazo de control 1 debe
introducir a la banda de
desviacién antes de que
el paso pueda proceder.

0,0 a 9.999,000 °F o unidades
0,0 a 5.555,000 °C

10,0 °F o
unidades
6,0 °C

5292

0x7A
(122)
1
7

22007

float
RWE

(95d2]
[gSd2]

Pertfil

Desviacion de valor
constante garantizado 2
Configurar el valor de la
banda de desviaciéon que
se utilizara en todos los
tipos de paso de perfil.
El valor de proceso para
el lazo de control 2 debe
introducir a la banda de
desviacién antes de que
el paso pueda proceder.

0,0 2 9.999,000 °F o unidades
0,0 a 5.555,000 °C

10,0 °F o
unidades
6,0 °C

5360

0x7A
(122)
1
0x29 (41)

22041

float
RWE

9543
[gSd3]

Pertfil

Desviacion de valor

constante garantizado 3
Configurar el valor de la
banda de desviaciéon que
se utilizara en todos los
tipos de paso de perfil.
El valor de proceso para
el lazo de control 3 debe
introducir a la banda de
desviacién antes de que
el paso pueda proceder.

0,0 2 9.999,000 °F o unidades
0,0 a 5.555,000 °C

10,0 °F o
unidades
6,0 °C

5362

0x7A
(122)
1
0x2A (42)

22042

float
RWE

[gSd4]

Perfil

Desviacion de valor

constante garantizado 4
Configurar el valor de la
banda de desviacion que
se utilizara en todos los
tipos de paso de perfil.
El valor de proceso para
el lazo de control 4 debe
introducir a la banda de
desviacién antes de que
el paso pueda proceder.

0,0 a 9.999,000 °F o unidades
0,0 a 5.555,000 °C

10,0 °F o
unidades
6,0 °C

5364

0x7A
(122)
1
0x2B (43)

22043

float
RWE

[rae
[CM.E]

Perfil

Habilitar modo de

control
Utilizar para permitir que
el modo de control de los
lazos se pueda programar
en pasos de perfil.

Apagado (62)
Encendido (63)

Apagado

5356

0x7A
(122)
1
0x27 (39)

22039

uint
RWE

Nota: Algunos valores se redondean para que quepan en la pantalla de cuatro caracteres.

Los valores completos se pueden leer con otras interfaces.

Si hay una sola instancia de un meni, no aparecera ningiin submenii.

R: Leer
W: Escribir
E: EEPROM
S: Configu-
racién del
usuario

Modulo EZ-ZONE® RMC de Watlow .
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CIP Identifi Tipo de
. a2 entifica-
Nombre del parametro Predeter- Dlrec(_:lon Clase_ indice cién s
p
Pantalla Descripcion Rango minado relativa | Instancia Profibus | del para- y lectu-
Modbus | Atributo ra/escri-
metro
hex (dec) tura
LU |Perfil Onc &) Alguna vez (1583) Completas | 5358 0x7A .- 22040 |uint
[WM] |Esperar modo Completas (18) (122) RWE
Utilizar para determinar 1
c6mo las condiciones de 0x28 (40)
espera deben satisfacerse:
e Completas requiere
que todas las condi-
ciones sean verdade-
ras al mismo tiempo.
e Alguna vez requiere
que todas las condi-
ciones hubieran sido
verdaderas en algun
momento durante el
periodo de espera.
(SFnA) |Perfil Ninguno (62) Ninguno |[5322 0x7A .- 22022 |uint
[SFn.A] [Funcién de fuente A Alarma (6) (122) RWE
Conf_igurar el tipo de ) Comparar (230) 1
fancindusso illard | ¢ Contador 231 outo 22
fuente se utilizara en E/S digital (1142)
el tipo de paso de perfil Salida de evento de
“Bsperar proceso o even- | perfil A (233)
to” como “Evento 17. Salida de evento de
perfil B (234)
Salida de evento de
perfil C (235)
Salida de evento de
perfil D (236)
(EnE.£)Salida de evento de
perfil E (247)
Salida de evento de
perfil F (248)
Salida de evento de
perfil G (249)
Salida de evento de
perfil H (250)
Tecla de funcién (1001)
[ £ 9C) Légica (239)
Cronémetro (244)
Variable (245)
Perfil la24 1 5330 0x7A .- 22026 |uint
[ Si.A] |Instancia de fuente A (122) RWE
Configurar la instancia 1
de la funcién selecciona- 0x1A (26)
da anteriormente.
Perfil 0al6 0 5338 0x7A .- 22030 |uint
[ SZ.A] |Zona de fuente A (122) RWE
Configurar la zona de 1
la funcién seleccionada 0x1E (30)
anteriormente.
Nota: Algunos valores se redondean para que quepan en la pantalla de cuatro caracteres. \?v:-lises?:rribir
Los valores completos se pueden leer con otras interfaces. §: EEPROM
. Configu-
Si hay una sola instancia de un mend, no aparecera ningiin submeni. racion dgl
usuario

Modulo EZ-ZONE® RMC de Watlow
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CIP Identifi Tipo de
- e entifica-
p Direccion | Clase - Ay datos
Nombre del parametro Predeter- X . Indice cion
Pantalla Descripcion Rango minado relativa | Instancia Profibus | del paré- y lectu-
Modbus | Atributo ra/escri-
metro
hex (dec) tura
SFnb) |Perfil non €] Ninguno (62) Ninguno |[5324 0x7A ---- 22023 |uint
[SFn.b] [Funcién de fuente B Alarma (6) (122) RWE
Configurar el tipo de Comparar (230) 1
funcién que se utilizara 0x17 (23)
para esta fuente. La Contador (231)
fuente se utilizara en E/S digital (1142)
el tipo de paso de perfil Salida de evento de
“Esperar proceso o even- | perfil A (233)
to” como “Evento 1” [Ent.b)Salida de evento de
perfil B (234)
Salida de evento de
perfil C (235)
Salida de evento de
perfil D (236)
Salida de evento de
perfil E (247)
[EnEF)Salida de evento de
perfil F (248)
Salida de evento de
perfil G (249)
Salida de evento de
perfil H (250)
Tecla de funcién (1001)
Légica (239)
[P 9-]) Cronémetro (244)
[ wAr) Variable (245))
Pertfil la24 1 5332 0x7A ---- 22027 |uint
[Si.b] [Instancia de fuente B (122) RWE
Configurar la instancia 1
de la funcién selecciona- 0x1B (27)
da anteriormente.
[626]) |Perfil 0al6 0 5340 0x7A - 22031 |uint
[ SZ.b] |Zona de fuente B (122) RWE
Configurar la zona de 1
la funcién seleccionada 0x1F (31)
anteriormente.
Nota: Algunos valores se redondean para que quepan en la pantalla de cuatro caracteres. a': IiEesl::rribir
Los valores completos se pueden leer con otras interfaces. g: EEPROM
- Configu-
Si hay una sola instancia de un meni, no aparecera ningiin submenii. racion dgl
usuario
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CIP Identifi Tipo de
. L. entifica-
Nombre del parametro Predeter- Dlrect_:lon Clase_ indice cion CEED
p
Pantalla Descripcion Rango minado relativa | Instancia Profibus | del para- y lectu-
Modbus | Atributo ralescri-
metro
hex (dec) tura
[SFAJC] |Perfil non €] Ninguno (62) Ninguno |5326 0x7A .- 22024 |uint
[SFn.C] [Funcién de fuente C Alarma (6) (122) RWE
gonﬁgurar el tipt(?lfle ) Comparar (230) 0x1 81 24)
uncién que se utilizara X
para esta fuente. La Conta%df)r (231)
fuente se utilizara en E/S digital (1142)
el tipo de paso de perfil Salida de evento de
“Esperar proceso o even- perfil A (233)
to” como “Evento 1” (Ent.b) Salida de evento de
perfil B (234)
Salida de evento de
perfil C (235)
Salida de evento de
perfil D (236)
Salida de evento de
perfil E (247)
(EnE.F)Salida de evento de
perfil F (248)
Salida de evento de
perfil G (249)
Salida de evento de
perfil H (250)
Tecla de funcién (1001)
Logica (239)
(£ 7] Cronémetro (244)
[ uAr ) Variable (245))
Perfil la24 1 5334 0x7A - 22028 |uint
[Si.C] [Instancia de fuente C (122) RWE
Configurar la instancia 1
de la funcién selecciona- 0x1C (28)
da anteriormente.
[62L) |Perfil 0al6 0 5342 0x7A .- 22032 |uint
[ SZ.C] |Zona de fuente C (122) RWE
Configurar la zona de 1
la funcién seleccionada 0x20 (32)
anteriormente.
Nota: Algunos valores se redondean para que quepan en la pantalla de cuatro caracteres. ‘RN: I.Eese'z:rrihir
Los valores completos se pueden leer con otras interfaces. §: EEPROM
: Configu-
Si hay una sola instancia de un mend, no aparecera ningiin submeni. racion dgl
usuario
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CIP Identifi Tipo de
- e entifica-
p Direccion | Clase - Ay datos
Nombre del parametro Predeter- X . Indice cion
Pantalla Descripcion Rango minado relativa | Instancia Profibus | del paré- y lectu-
Modbus | Atributo ra/escri-
metro
hex (dec) tura
SFnd |Perfil non €] Ninguno (62) Ninguno |[5328 0x7A ---- 22025 |uint
[SFn.D] [Funcién de fuente D Alarma (6) (122) RWE
Configurar el tipo de Comparar (230) 1
funcién que se utilizara 0x19 (25)
para esta fuente. La Contador (231)
fuente se utilizara en E/S digital (1142)
el tipo de paso de perfil Salida de evento de
“Esperar proceso o even- | perfil A (233)
to” como “Evento 1”. [Ent.b)Salida de evento de
perfil B (234)
Salida de evento de
perfil C (235)
Salida de evento de
perfil D (236)
Salida de evento de
perfil E (247)
[EnEF)Salida de evento de
perfil F (248)
Salida de evento de
perfil G (249)
Salida de evento de
perfil H (250)
Tecla de funcién (1001)
Légica (239)
[P 9-]) Cronémetro (244)
u A ] Variable (245)
[ 6 .d] |Perfil l1a24 1 5336 0x7A .- 22029 |uint
[Si.d] [Instancia de fuente D (122) RWE
Configurar la instancia 1
de la funcién selecciona- 0x1D (29)
da anteriormente.
[62d) |Perfil 0al6 0 5344 0x7A .- 22033 |uint
[ SZ.D] |Zona de fuente D (122) RWE
Configurar la zona de 1
la funcién seleccionada 0x21 (33)
anteriormente.
(GF nE] |Perfil [non €] Ninguno (61) Ninguno |[5390 0x7A ---- 22056 |uint
[SFn.E] |Funcién de fuente E (A ) Entrada analégica (142) (122) RWE
Conﬁgurar el tipo de ) Corriente (22) 1
funcién que se utilizara Energia de enfriamien- 0x38 (56)
para esta fuente. La to, Lazo de control (161)
fuente se utilizard en 4 . .
el tipo de paso de perfil Energia de calentamien-
“Esperar proceso o even- to, Lazo de control (160)
to” como “Evento 17. Energia, Lazo de control
73
{ nr ) Linealizacion (238)
Aritmética (240)
Valor de proceso (241)
Punto establecido cerra-
do, Lazo de control (242)
Punto establecido abier-
to, Lazo de control (243)
Variable (245)
Perfil 1a24 1 5398 0x7A .- 22060 |uint
[Si.E] [Instancia de fuente E (122) RWE
Configurar la instancia 1
de la funcién selecciona- 0x3C (60)
da anteriormente.
Nota: Algunos valores se redondean para que quepan en la pantalla de cuatro caracteres. G': Iizesirribir
Los valores completos se pueden leer con otras interfaces. g: EEPROM
- Configu-
Si hay una sola instancia de un meni, no aparecera ningiin submenii. racion d3|

usuario
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CIP Identifi Tipo de
. e entifica-
Nombre del parametro Predeter- Dlrect_:lon Clase_ indice cion CEED
p
Pantalla Descripcion Rango minado relativa | Instancia Profibus | del para- y lectu-
Modbus | Atributo ralescri-
metro
hex (dec) tura
S52E] |Perfil 0al6 0 5406 0x7A ---- 22064 |uint
[ SZ.E] |Zona de fuente E (122) RWE
Configurar la zona de 1
la funcién seleccionada 0x40 (64)
anteriormente.
Perfil noné] Ninguno (61) Ninguno |[5392 0x7A .- 22057 |uint
[SFn.F] [Funciéon de fuente F Entrada analégica (142) (122) RWE
Conﬁgurar el tipq fle ) Corriente (22) 1
funcmntqufe setutlll-‘lzara Energia de enfriamien- 0x39 (57)
?fsstzss: ultliel?z:fé 211 to, Lazo de control (161)
el tipo de paso de per- Energia de calentamien-
fil “Esperar proceso o to, Lazo de control (160)
evento” como “Esperar Energia, Lazo de control
proceso”. (73)
Linealizacién (238)
Aritmética (240)
Valor de proceso (241)
Punto establecido cerra-
do, Lazo de control (242)
Punto establecido abier-
to, Lazo de control (243)
[ uAr] Variable (245)
(6 .F) |Perfil la24 1 5400 0x7A - 22061 |uint
[Si.F] [|Instancia de fuente F (122) RWE
Configurar la instancia 1
de la funcién selecciona- 0x3D (61)
da anteriormente.
(62F) |Perfil 0a16 0 5408 0x7A - 22065 |uint
[ SZ.F] |Zona de fuente F (122) RWE
Configurar la zona de 1
la funcién seleccionada 0x41 (65)
anteriormente.
Perfil Ninguno (61) Ninguno |5394 0x7A S 22058 |uint
[SFn.g] Flénci_én de fllltf.!ntﬁ G A ) Entrada analégica (142) (1?2) RWE
onfigurar el tipo de ;
funcién que se utilizara Cyrr] Corrle/n te (22) .. 0x3A (58)
para esta fuente. La Energia de enfriamien-
fuente se utilizara en to, Lazo de control (161)
el tipo de paso de per- Energia de calentamien-
fil “Esperar proceso o to, Lazo de control (160)
evento” como “Esperar Energia, Lazo de control
proceso 3”. (73)
{ nr ) Linealizacién (238)
N 1A¢E) Aritmética (240)
Valor de proceso (241)
Punto establecido cerra-
do, Lazo de control (242)
Punto establecido abier-
to, Lazo de control (243)
Variable (245)
Perfil la24 1 5402 0x7A .- 22062 |uint
[ Si.gl Instancia de fuente G (122) RWE
Configurar la instancia 1
de la funcién selecciona- 0x3E (62)
da anteriormente.
Nota: Algunos valores se redondean para que quepan en la pantalla de cuatro caracteres. R: Leer
Los valores completos se pueden leer con otras interfaces. ‘é"éf,g’(;m'
S: Configu-
Si hay una sola instancia de un menii, no aparecera ningiin submeni. racion dgl

usuario
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CIP ie Tipo de
. L. Identifica-
. Direccion Clase - Ay datos
Nombre del parametro Predeter- X . Indice cion
Pantalla Descripcion Rango minado relativa | Instancia Profibus | del para- | ¥ lectu-
P Modbus | Atributo P ra/escri-
metro
hex (dec) tura
Perfil 0al6 0 5410 0x7A ---- 22066 |uint
[SZ.g] |Zona de fuente G (122) RWE
Configurar la zona de 1
la funcién seleccionada 0x42 (66)
anteriormente.
Perfil non €] Ninguno (61) Ninguno |[5396 0x7A ---- 22059 |uint
[SFn.h] [Funcién de fugnte H |[ A, Entrada analégica (142) (122) RWE
Conﬁgurar el tipo de ) Corriente (22) 1
fancién que se uiizard Energia de enfriamiento, 0x3B (59)
If)uente se utilizall"é en Lazo de control (161)
el tipo de paso de per- Energia de calentamiento,
fil “Esperar proceso o Lazo de contf‘ol (160)
evento” como “Esperar Energia, Lazo de control
proceso 4”. (73)
{ nr] Linealizacion (238)
P 1AE] Aritmética (240)
Valor de proceso (241)
Punto establecido cerrado,
Lazo de control (242)
Punto establecido abierto,
Lazo de control (243)
[ wAr] Variable (245)
[ 6 .h] |Perfil l1a24 1 5404 0x7A ---- 22063 |uint
[ Si.h] |Instancia de fuente H (122) RWE
Configurar la instancia 1
de la funcién selecciona- 0x3F (63)
da anteriormente.
[ G62h| |Perfil 0al6 0 5412 0x7A .- 22067 |uint
[SZ.h] |Zona de fuente H (122) RWE
Configurar la zona de 1
la funcién seleccionada 0x43 (67)
anteriormente.
(S€e)
Menu Comunicaciones
5AUd] |Comunicaciones 9.600 (188) 9.600 2824 0x96 (150)| ---- 17002 |uint
[bAUd] [Velocidad en baudios [19.200 (189) 1 RWE
Configurar la velocidad |38 400 (190) 3
de las comunicaciones
de este controlador para
que coincida con la velo-
cidad de la red en serie.
Nota:
Utilizado por el proto-
colo Modbus RTU.
PAr) |Comunicaciones non€] Ninguno (61) Ninguno |2826 0x96 (150)| ---- 17003 |uint
[ PAr] PaCridf?d : dad Par (191) i RWE
onfigurar la parida I 192
de este controlador para mpar (192)
que coincida con la pari-
dad de la red en serie.
Nota:
Utilizado por el proto-
colo Modbus RTU.
Nota: Algunos valores se redondean para que quepan en la pantalla de cuatro caracteres. GI: Iizeer_h.
: : Escribir
Los valores completos se pueden leer con otras interfaces. E: e
. Lo . . Configu-
Si hay una sola instancia de un meni, no aparecera ningiin submenii. racion del

usuario
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Pantalla

Nombre del parametro
Descripcion

Rango

Predeter-
minado

Direccion
relativa
Modbus

CIP
Clase
Instancia
Atributo
hex (dec)

indice
Profibus

Identifica-
cion
del para-
metro

Tipo de
datos
y lectu-
ra/escri-
tura

Yy
[nV.S]

Comunicaciones
Guardar no volatil
Si se configura como Si,
todos los valores que se
escriban en el control se
guardan en la memoria
EEPROM.

Nota:
Utilizado por el proto-
colo Modbus RTU.

YES] Si(106)
No (59)

Si

2834

0x96 (150)
la2
8

198

17051

uint
RWE

[M.hL]

Comunicaciones

Orden de palabras en

el protocolo Modbus
Selecciona el orden de
palabras de las dos pala-
bras de 16 bits en los va-
lores de punto flotante.

Nota:
Utilizado por el proto-
colo Modbus RTU.

Palabra superior
inferior (1330)

Palabra inferior
superior (1331)

Inferior
superior

2828

0x96 (150)
1
5

17043

uint
RWE

Comunicaciones

Unidades de pantalla
Seleccionar qué escala
utilizar para la tempera-
tura transmitida por el
puerto de comunicacién 2.

Nota:
Utilizado por el proto-
colo Modbus RTU.

F°F (30)
°C (15)

°F

2830

0x96 (150)
1
6

199

17050

uint
RWE

Sin pan-
talla

Comunicaciones
Protocolo
Seleccionar el protocolo
de comunicacién.

Bus estandar (1286)
Palabra de Modbus RTU (1057)

2832

17009

uint
RWE

Sin pan-
talla

Comunicaciones

Direccion Modbus
Seleccionar la direccién
Modbus.

Nota:
Utilizado por el proto-
colo Modbus RTU.

1 a 247

2822

17007

uint

RWE

Sin pan-
talla

Comunicaciones
Unidades de comuni-
cacion

Seleccionar qué escala uti-
lizar para la temperatura
transmitida por los puer-
tos de comunicacion.

°F (30)
°C (15)

°F

2830

17050

uint
RWE

Nota: Algunos valores se redondean para que quepan en la pantalla de cuatro caracteres.
Los valores completos se pueden leer con otras interfaces.

Si hay una sola instancia de un mend, no aparecera ningiin submeni.

R: Leer

W: Escribir
E: EEPROM
S: Configu-
racion del
usuario

Modulo EZ-ZONE® RMC de Watlow .
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Capitulo 5: Pagina Perfilamiento

Como configurar e iniciar un perfil

Primero, considere algunas caracteristicas funda-
mentales de configuracion de perfiles que una vez es-
tablecidas estaran disponibles para todos los perfiles.

Nota:

Si se desea ejecutar un perfil para cualquier lazo de
control dado, primero se deben habilitar los perfiles
para cada lazo; esto se encuentra en el ment Lazo de
la pagina Configuracion.

La siguiente captura de pantalla (software EZ-ZONE
Configurator) muestra graficamente los ajustes que
se aplicaran a todos los perfiles;

(GOSN elA R MOV 2 T OBRD &, Watlow EZ-ZONE® CONFIGURATOR

teristica no estara dispo
cién de perfil individual.

A continuacién se enume

por ejemplo, si Valor

mediato en el perfil que se esta ejecutando.

Una vez que estén configuradas estas caracteristicas
globales de perfil, el siguiente paso requerira nave-
gar a la pagina Perfilamiento. Aqui se configurara

cada perfil de rampa y valor constante.

zar

Edit Device Settings On-Line. Configuring Model RMC3P1D5LACF1AA

Parameters are set in the device as you edit them. Click Next to see more parameters, or click a Menu in the tree to view
and edit its settings. Click Finish to save and exit.

Parameter Menus

Parameters: Setup: Profile 1

Parameter Help

Para navegar a la pagina Perfil utilizando la interfaz
de usuario remota, realice los siguientes pasos:

1. Desde la pagina de inicio, presione la tecla Avan-
durante cuatro segundos. El indicador de
perfil aparecera en la pantalla inferior y el
ntamero de perfil (por ejemplo, [ P {]) aparecerd
en la pantalla superior.

Abajo @ para cambiar

para ir al primer pa-

risticas que se aplican a
una breve descripcién de

- Tipo de rampa (Tiemp
punto establecido del per
po fijo o una velocidad fij|

- Tipo de perfil (Punto
mina si un paso (cualqy
to establecido) de un pe
valor de proceso (Proce
cido de lazo cerrado (Py

- Habilitar valor const|
se fija en Encendido, h4
té disponible en todos 1
constante garantizado ¢
viacién de valor consta
fijar el valor para el la%
la desviacién o banda p
tablecido de trabajo dor
plirse antes de que el p

- Habilitar modo de cd
dido, permitira que el n
cambie a a través del p

- Esperar modo determ
espera deben satisfacer

e Completas requiere qf
verdaderas al mismo

e Alguna vez requiere d

bieran sido verdaderas en algun momento duran—

=)-EZ-Zone RM

=1 Setup
Anzlog Input
Process Value
Digital 10
Action
Limit
Cortrol Loop
Output
Alam
Linearization
Compare
Timer
Counter
Logic
Math

=

Variable
Global

Profile

Profile 1

Communications
+- Operations

- Factory

- Profile

Vo[ ) o (] o e [ 3 ] ]

2

te el periodo de espera.

Nota:

Los cambios hechos a los parametros de perfil en las
paginas Perfiles se guardaran y también tendran un
efecto inmediato en el perfil que se esta ejecutando.

Special Output Function

&«

Ramping Type m
Prafile Type m
Guaranteed Soak Enable |0Of
Guaranteed Soak Deviation 1 F
Guaranteed Soak Deviation 2 F
Guaranteed Soak Devistion 3 |10
Guaranteed Soak Deviation4 [10.0
Control Mode Enable |Off
Wait for Mode: [Complete v |
Source Function A ’Nnnei
Source Instance A (1
Source Zone A [0
Source Function B ’Nunei
Source Instance B |1
Source Zone B |0
Source Function C ’Nnnei
Source Instance C |1
Source Zone C |0
Source Function D ’Nunei
Source Instance D' |1
Source Zone D |0
Source Function E W
Source Instance E |1 |
Source Zone E |0
Source Function F ’W
Source Instance F |1 N
Source Zone F |0
Source Function G ’W
Source Instance G |1 N
Source Zone G |0
Source Function H W
Source Instance H |1 N

-

~

v

111100 viL i xaa

Select the Ramping Type
Use Ramping Type to have the
ramping set point change at a set
Rate or over a set interval of Time.

(022038)

Abajo © para despla-

para desplazarse a
s de los pasos seleccio-

Abajo @ para cambiar
hS0S.

en cualquier momento
el nimero de paso.

de nuevo para regre-
de perfil.

one sin soltar la Tecla
ndos para regresar a

DNE Configurator, sim-
mas al lado de Perfiles
se muestra en la si-

nacer notar (consulte el
que si se desea confi-
S0 0 evento) en cual-
ones de fuente A a D se
os digitales mientras

h H se utilizarian para
de fuente deben defi-

Ciiu 1 vizir uv aa M

dgina Configuracién

para que estén disponibles al configurar cada perfil

individual en la pagina Perfilamiento. Fijese en la
captura de pantalla que a la derecha hay algunos
campos o parametros que no pueden seleccionarse

Algunos parametros presentes en el menu Estado

de perfil pueden cambiarse para el perfil que se esta
ejecutando actualmente, pero sélo deben cambiarlos
personal con conocimientos y con precaucién. Cambiar
los parametros mediante el menu Estado de perfil no
cambiari el perfil guardado pero tendra un efecto in-

(estan ensombrecidos) debido a elecciones realizadas
con respecto a las caracteristicas de perfil en la pagi-
na Perfil del menu Configuracion.
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& Watlow EZ-ZONE® CONFIGURATOR

Edit Device Settings On-Line. Configuring Model RMC3P1DSLACF1AA

Parameters are set in the device as you edit them. Click Mext to see more parameters, or click a Menu in the
tree to view and edit its settings. Click Finish to save and exit

Parameter Menus Parameters: Profile: Profile 1 Step 1 Parameter Help
=1-EZ-Zone RM A » | |Select What Type ~
4] Step T i | ~e nype A
- Setup P lype [Waitfor Time = i< Step Will Be
+- Analog Input Control Mode Loop 1 | Auto
+-- Process Valus Use Step Type to
+- Digtal 1/0 el a | Auto selectwhat this step
- Action Control Mode Loop 3 | Auto will do. The paramete
- Limit list updates in a few
- Control Loop Control Mode Loop4 | Auto seconds after the Stey
+- Output Target Set Point Loop 1 [0 g:‘:;:{?'”g 15
o ﬁflalm ) Target Set Point Loop 2 ,[}7
- Lincarzation - An Unused Stepis, i
# Eirompare Target Set Point Loop 3 |0 T AT T AT
e Target Set Point Loop 4 ’DDi that can be used to
+ - Courtter erase a step in the
+-- Logic Hours | profile.
+-- Math - ,7
+|-- Special Output Functio M= | -+ A Time step ramps b H
+- Variable Seconds |0 a Target Set Point
+-Global Rate ,07 over a specified time
=+ Prafile —!|span and maintains
- Commurnications = Step Wait For Process Enable 1 |0f up to two Event states
+- Operations . ’7 for the designated
L. Factory Wait For Process 1 [0 time.
= Profile Step Wait For Process Enable 2 |Off
= Profile 1 Step i * A Rate step ramps
T Wait For Process 2 [0 the process value to
SUsEol the Target Set Point
Egule} g:epi Step Wait For Process Enable 3 | Off erEr e e
S Wait For Process 3 ,Di Rate, while
Profile 1 Step 4 : maintaining up to two
::gu:e } :tep ; Step Wait For Process Enable 4 |Off Event outputs.
ile 1 Step 5 ,7
Profie 1 Step 7 Wait For Process 4 |0 + & Soak step
Profile 1 Step 8 Wait Event 1 [None maintains the last
Profile 1 Step 9 . Target Set Point and
Profile 1 Step 10 Wait Event 2 |None up to two Event states
#I- Profile 2 Step Wait Event 3 [None | for the designated
/- Profils 3 Step ¢ | 3 time.
* - Profile 4 Step e —— - — ;
- Profile 5 Step 3z | Range: Mot Applicable « AWait for Event stej

__ X will wait for un tn twn
< | ¥ Copy Settings... < [
Cancel Help < Back Nea> |  Finish |

|
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Parametros de perfilamiento B a1 (2 1300

£ 17 1 Lazo de modo de control 1

@ : [%J Is’erl;t;i‘l tl a 2? 15 Lazo de modo de control 2
-_F’ [ 5 75 Subrutina 1 a £ 73] Lazo de modo de control 3
Profl
£ 1749 Lazo de modo de control 4
a £.6P i) Lazo de punto establecido objetivo 1
Emcm . Llpo de pasg a trol 1 £.5P2] Lazo de punto establecido objetivo 2
_C""TE’ Lazo de modo de control 9 (£.6P 3] Lazo de punto establecido objetivo 3
A L:;g dz $gdg d2 zgztigl 3 [£5PY) Lazo de punto establecido objetivo 4
£ra3 (holUrH
£ 74] Lazo de modo de control 4 ’I:',,c-’,:“:] M(i);?lios
Lazo de punto establecido objetivo 1 Segundos
Lazo de punto establecido objetivo 2 r REE) Velocidad
Lazo de punto establecido objetivo 3 PE 1 Habili
(£.6P 4] Lazo de punto establecido objetivo 4 Eablhtar paso esi)erar proceso 1
£ Horas L sperar proceso
-’_'g Ur] Minat P.£ 2] Habilitar paso esperar proceso 2
[:El; S mun:)is Esperar proceso 2
E ng;::id:; [ PE 3) Habilitar paso esperar proceso 3
(FAEE) i Esperar proceso 3
g:‘;;i::;sszgszsferar proceso 1 Habilitar paso esperar proceso 4
LdP 1) (LJPYE 4
[ PE£ 2] Habilitar paso esperar proceso 2 E:g:ﬁ:ﬁ E‘I,‘Zfl:(s)ol
L JP2] Esperar proceso 2 Esperar evento 2
FE3 mablitarpaso caporar proceso
. E
[ PEY) Habilitar paso esperar proceso 4 Lmﬂ]-m Dﬁp‘iiraf evento 4
(L JPY]| Esperar proceso 4 2 2 . G-! a seriana .
EIE to 1 96 ! Habilitar valor constante garantizado 1
LJE T Esperar evento 9 (GG £2) Habilitar valor constante garantizado 2
ML“JE 5 Esperar evento 3 Habilitar valor constante garantizado 3
-_ EzEE::: 23221;2 " (96 £Y4) Habilitar valor constante garantizado 4
LuEY (Ent IJE
Dia de la semana % Eziﬁtg ;
96 £ ! Habilitar valor constante garantizado 1 €nt 3 Evento 3
(96 £ 2] Habilitar valor constante garantizado 2 Evento 4
Habilitar valor constante garantizado 3 £t G| Evento 5
(96 £ 4] Habilitar valor constante garantizado 4 Entb6 E
[ 65| Paso de subrutina L%] EXEE:E S
Recuento de subrutinas €Entd
[ JS] Paso de salto £t Evento 8
Recuento de saltos

[ €nd) Tipo de final
Evento 1
[Ent 2] Evento 2
Evento 3
Evento 4
Ent S Evento 5
Ent & Evento 6
Evento 7
Evento 8
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Moédulo RMC e Pigina Perfil

CIP

a Direccion Clase - Identifica- UEDEE
Nombre del parametro Predeter- X . Indice e datos
Pantalla Ly Rango . relativa Instancia " cion del
Descripcion minado N Profibus . y lectura/
Modbus Atributo parametro 8
escritura
hex (dec)
Paso (1 a 250) Paso no utilizado Sin 5440 0x79 .- 21001 uint
[S.typl Tipo dg paso (50) utilizar [offset 100] (121) RWE
Seleccionar un tipo de Valor constante (87) 1 a (250)
paso. U, JPE] Esperar proceso o 1
evento (1542)
Esperar tiempo
(1543)
Estado (1515)
(Subr) Paso de subrutina
(1516)
JL ] Lazo de salto (116)
Final (27)
[ & 4] Tiempo (143)
Velocidad (81)
cnai Paso (1 a 250) Automatico (10) Automa- 5486 0x79 - 21024 uint
[C.M1] Lazg d;e 1modo de Apagado (62) tico [offset 100] ) (1(2215)0) RWE
contro M 1(54 a
Establecer el modo de anual (54) 0x25 (37)
control para este lazo.
crne Paso (1 a 250) Automatico (10) Automaé- 5488 0x79 .- 21025 | uint
[C.M2] Laz;) di.e 2modo de [ oF F] Apagado (62) tico [offset 100] ) (1(221520) RWE
contro M. 1(54 a
Establecer el modo de anual (54) 0x19 (25)
control para este lazo.
Paso (1 a 250) Automatico (10) Automa- 5490 0x79 .- 21026 uint
[C.M3] Laz::) d;a E;nodo de Apagado (62) tico [offset 100] ) (1(221530) RWE
contro M. 1(54 a
Establecer el modo de anual (54) 0x1A (26)
control para este lazo.
Paso (1 a 250) AUE o) Automaético (10) Automa- 5492 0x79 —-es 21027 uint
[C.M4] Laz;) d{a 4modo de Apagado (62) tico [offset 100] ) (1(221530) RWE
contro M 1(54 a
Establecer el modo de anual (54) 0x1B (27)
control para este lazo.
Paso (1 a 250) -1.999,000 a 9.999,000 °F o | 0,0 5442 0x79 .- 21002 | float
[t.SP1] Lazo de punto esta- unidades [offset 100] (121) RWE
blecido objetivo 1 -1.128,000 a 5.537,000 °C 1 a (250)
Si el tipo de paso es 2
Tiempo o Estado -
introducir el punto
establecido para este
lazo. Si es el paso Ve-
locidad, introducir el
punto establecido para
los lazos 1, 2,3 y 4.
Paso (1 a 250) -1.999,000 a 9.999,000 °F o | 0,0 5494 0x79 121 .- 21028 | float
[t.SP2] Lazo de punto esta- unidades [offset 100] | 1 a (250) RWE
blecido objetivo 2 -1.128,000 a 5.537,000 °C 0x1C (28)
Si el tipo de paso es
Tiempo o Estado - in-
troducir el punto esta-
blecido para este lazo.
(£.5P3] | Paso (1 a250) -1.999,000 a 9.999,000 °F o | 0,0 5496 0x79 .- 21029 | float
[t.SP3] Lazo de punto esta- unidades [offset 100] (121) RWE
blecido objetivo 3 -1.128,000 a 5.537,000 °C 1 a (250)
Si el tipo de paso es 0x1D
Tiempo o Estado - in- (29)
troducir el punto esta-
blecido para este lazo.
Nota: Algunos valores se redondean para que quepan en la pantalla de cuatro R: Leer
caracteres. Los valores completos se pueden leer con otras interfaces. ‘é‘:"éﬁ'g;\z
. L. ; S: Configu-
Si hay una sola instancia de un mena, no aparecera ningiin submeni. racion del

usuario
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Moé6dulo RMC e Pigina Perfil

Pantalla

Nombre del parametro
Descripcion

Rango

Predeter-
minado

Direccion
relativa
Modbus

CIP
Clase
Instancia
Atributo
hex (dec)

indice
Profibus

Identifica-
cion del
parametro

Tipo de
datos

y lectura/

escritura

[t.SP4]

Paso (1 a 250)

Lazo de punto

establecido objetivo 4
Si el tipo de paso es
Tiempo o Estado - in-
troducir el punto esta-
blecido para este lazo.

-1.999,000 a 9.999,000 °F o
unidades
-1.128,000 a 5.537,000 °C

0,0

5498
[offset 100]

0x79
(121)
1 a (250)
0x1E (30)

21030

float
RWE

holr
[hoUr]

Paso (1 a 250)

Horas
Si el tipo de paso es
Tiempo, introducir el
tiempo durante el cual
cambiara el punto
establecido. Si el paso
es Valor constante o
Estado, introducir el
tiempo para mantener
este paso.

0a99

5444
[offset 100]

0x79
(121)
1 a (250)
3

21003

uint
RWE

" n
[Min]

Paso (1 a 250)

Pardmetros de tipo

de Paso

Minutos
Si el tipo de paso es
Tiempo, introducir el
tiempo durante el cual
cambiaré el punto
establecido. Si el paso
es Valor constante o
Estado, introducir el
tiempo para mantener
este paso.

0ab9

5446
[offset 100]

0x79
(121)
1 a (250)
4

21004

uint

RWE

[ SEC]
[ SEC]

Paso (1 a 250)

Segundos
Si el tipo de paso es
Tiempo, introducir el
tiempo durante el cual
cambiara el punto
establecido. Si el paso
es Valor constante o
Estado, introducir el
tiempo para mantener
este paso.

0ab9

5448
[offset 100]

0x79
(121)
1 a (250)
5

21005

uint

RWE

[rAtE]

Paso (1 a 250)

Velocidad
Si el tipo de paso es
Velocidad, seleccionar
la velocidad para
realizar la accién de
rampa en grados o
unidades por minuto.

0 a 9.999,000 °F o unida-
des por minuto

0 a 5.555,000 °C por mi-
nuto

0,0

5450
[offset 100]

0x79
(121)
1 a (250)
6

21006

float
RWE

[PE1]

Paso (1 a 250)
Habilitar paso
esperar proceso 1
Si el tipo de paso es
Esperar proceso o
evento, seleccionar
si el valor de proceso
debe ser menor que o
mayor que el valor de
Esperar proceso para
satisfacer la condicién
de espera.

Apagado (62)
[ L&) Menor que (1436)
Mayor que (1435)

Apagado

5510
[offset 100]

0x79
(121)
1 a (250)
0x24 (36)

21036

uint

RWE

Nota: Algunos valores se redondean para que quepan en la pantalla de cuatro
caracteres. Los valores completos se pueden leer con otras interfaces.

Si hay una sola instancia de un mend, no aparecera ningiin submeni.

R: Leer

W: Escribir
E: EEPROM
S: Configu-
racién del
usuario
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Moédulo RMC e Pigina Perfil

CIP -
. L. - Tipo de
P Nombre del parametro Predeter- | Direccion Clase | i jjce ['dentifica-] ~ .\ ios
antalla D Ly Rango . relativa Instancia " cion del
escripcion minado M A Profibus = y lectura/
odbus Atributo parametro 8
escritura
hex (dec)
Paso (1 a 250) -1.999,000 a 9.999,000 °F o | 0,0 °F o 5460 0x79 .- 21011 | float
[W.P1] Esperar proceso 1 unidades unida- [offset 100] (121) RWE
Introducir un valor que | -1.128,000 a 5.537,000 °C des 1 a (250)
deba satisfacerse que -18,0 °C 0xB (11)
sea especificado por la
Fuente E en Configura-
cién de perfil.
[ PEZ) | Paso(1aZ250) oF F| Apagado (62) Apagado | 5512 0x79 .- 21037 | uint
[P.E2] Habilitar paso Menor que (1436) [offset 100] (121) RWE
esperar proceso 2 1 a (250)
Si el tipo de paso es Es- |3&] Mayor que (1435) 0x25 (37)
perar proceso o evento,
seleccionar si el valor
de proceso debe ser
menor que 0 mayor que
el valor de Esperar pro-
ceso para satisfacer la
condicién de espera.
Paso (1 a 250) -1.999,000 a 9.999,000 °F o | 0,0 °F o 5500 0x79 .- 21031 | float
[W.P1] Esperar proceso 2 unidades unida- [offset 100] (121) RWE
Introducir un valor que | -1.128,000 a 5.537,000 °C des 1 a (250)
deba satisfacerse que -18,0 °C 0x1F (31)
sea especificado por la
Fuente F en Configura-
cién de perfil.
Paso (1 a 250) Apagado (62) Apagado | 5514 0x79 .- 21038 | uint
[P.E3] Habilitar paso Menor que (1436) [offset 100] (121) RWE
esperar proceso 3 1 a (250)
Si el tipo de paso es Es- [ 3&/ Mayor que (1435) 0x26 (38)
perar proceso o evento,
seleccionar si el valor
de proceso debe ser
menor que 0 mayor que
el valor de Esperar pro-
ceso para satisfacer la
condicién de espera.
Paso (1 a 250) -1.999,000 a 9.999,000 °F o | 0,0 °F o 5502 0x79 .- 21032 | float
[W.P3] Esperar proceso 3 unidades unida- [offset 100] (121) RWE
Introducir un valor que | -1.128,000 a 5.537,000 °C des 1 a (250)
deba satisfacerse que -18,0 °C 0x20 (32)
sea especificado por la
Fuente G en Configu-
racion de perfil.
Paso (1 a 250) Apagado (62) Apagado | 5516 0x79 .- 21039 | uint
[P.E4] Habilitar paso Menor que (1436) [offset 100] (121) RWE
esperar proceso 4 1 a (250)
Si el tipo de paso es Es- Mayor que (1435) 0x27 (39)
perar proceso o evento,
seleccionar si el valor
de proceso debe ser
menor que 0 mayor que
el valor de Esperar pro-
ceso para satisfacer la
condicién de espera.
Paso (1 a 250) -1.999,000 a 9.999,000 °F o | 0,0 °F o 5504 0x79 .- 21033 | float
[W.P4] Esperar proceso 4 unidades unida- [offset 100] (121) RWE
Introducir un valor que | -1.128,000 a 5.537,000 °C des 1 a (250)
deba satisfacerse que -18,0 °C 0x21 (33)
sea especificado por la
Fuente H en Configu-
racién de perfil.
Nota: Algunos valores se redondean para que quepan en la pantalla de cuatro R:_Leer_ .
caracteres. Los valores completos se pueden leer con otras interfaces. ‘é"éﬁ,‘ﬁ'g;\ﬁ
S: Configu-
Si hay una sola instancia de un meni, no aparecera ningin submeni. racion d%l
usuario
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Moé6dulo RMC e Pigina Perfil

CIP

Direccion Clase ‘ Identifica- Vo CE
P Nombre del parametro Predeter- X . Indice by datos
antalla D ey Rango . relativa Instancia . cion del
escripcion minado M . Profibus 2 y lectura/
odbus Atributo parametro 5
escritura
hex (dec)
Paso (1 a 250) Ninguno (61) Ninguno | 5456 0x79 .- 21009 | uint
[WE.1] Esperar evento 1 Encendido (63) [offset 100] (121) RWE
Seleccionar un estado 1 a (250)
que deba satisfacerse Apagado (62) 9
que sea especificado
por la Fuente A en
Configuracién de perfil.
(LJES) | Paso (1a250) non&] Ninguno (61) Ninguno | 5458 0x79 - 21010 | uint
[WE.2] Esperar evento 2 Encendido (63) [offset 100] (121) RWE
Seleccionar un estado “oFF) 1 a (250)
que deba satisfacerse [_oF F|Apagado (62) 0xA (10)
que sea especificado
por la Fuente B en
Configuracién de perfil.
LJES Paso (1 a 250) Ninguno (61) Ninguno | 5482 0x79 .- 21022 | uint
[WE.3] Esperar evento 3 Encendido (63) [offset 100] (121) RWE
Seleccionar un estado 1 a (250)
que deba satisfacerse Apagado (62) 0x16 (22)
que sea especificado
por la Fuente C en
Configuracion de perfil.
Paso (1 a 250) Ninguno (61) Ninguno | 5484 0x79 .- 21024 | uint
[WE.4] Esperar evento 4 Encendido (63) [offset 100] (121) RWE
Seleccionar un estado 1 a (250)
que deba satisfacerse Apagado (62) 0x18 (24)
que sea especificado
por la Fuente D en
Configuracién de perfil.
J Paso (1 a 250) £ d] Todos los dias Todos los | 5520 0x79 .- 21041 uint
[doW] Dia de la semana (1567) dias [offset 100] (121) RWE
Si el tipo de paso es (L Jd) Dias de semana 1 a (250)
Esperar tiempo, selec- (1566) 0x29 (41)
cionar dia de la sema- Lunes (1559)
na para que el perfil Martes (1560)
prosiga. Miéreoles (1561)
Jueves (1562)
Viernes (1563)
[ GAE) Sabado (1564)
[ Sun)Domingo (1565)
[8GE 1) | Paso (1a250) o F F) Apagado (62) Apagado | 5522 0x79 .- 21042 | uint
[gSE1] Habilitar valor cons- Encendido (63) [offset 100] (121) RWE
tante garantizado 1 1 a (250)
Seleccionar si el perfil 0x2A (42)
debe hacer una pausa
mientras el proceso 1
se desvia de la banda
de desviacion.
96E2) | Paso (1 a 250) Apagado (62) Apagado | 5524 0x79 .- 21043 | uint
[gSE2] Habilitar valor cons- Encendido (63) [offset 100] (121) RWE
tante garantizado 2 1 a (250)
Seleccionar si el perfil 0x2B(43)
debe hacer una pausa
mientras el proceso 2
se desvia de la banda
de desviacion.
Nota: Algunos valores se redondean para que quepan en la pantalla de cuatro R: Leer
caracteres. Los valores completos se pueden leer con otras interfaces. ‘é‘!'&ﬁf{"&’ﬁ
S: Configu-
Si hay una sola instancia de un mend, no aparecera ningiin submeni. racion d%l
usuario
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Moédulo RMC e Pigina Perfil

CIP -
. L. - Tipo de
P Nombre del parametro Predeter- | Direccion Clase | i jjce ['dentifica-] ~ .\ ios
antalla D Ly Rango . relativa Instancia " cion del
escripcion minado M N Profibus . y lectura/
odbus Atributo parametro 8
hex (dec) escritura
96E3) | Paso(1a250) Apagado (62) Apagado | 5526 0x79 .- 21044 | uint
[gSE3] Habilitar valor cons- [ [ 5,] Encendido (63) [offset 100] (121) RWE
tante garantizado 3 1 a (250)
Seleccionar si el perfil 0x2C (44)
debe hacer una pausa
mientras el proceso 3
se desvia de la banda
de desviacion.
(9GEY] | Paso (1 a 250) Apagado (62) Apagado | 5528 0x79 .- 21045 | uint
[gSEA4] Habilitar valor cons- [ [ 5 4) Encendido (63) [offset 100] (121) RWE
tante garantizado 4 1 a (250)
Seleccionar si el perfil 0x2D
debe hacer una pausa (45)
mientras el proceso 4
se desvia de la banda
de desviaci6n.
Paso (1 a 250) lalb 1 5506 0x79 .- 21034 uint
[ SS] Paso de subrutina [offset 100] (121) RWE
Si el tipo de paso es 1 a (250)
Subrutina, especificar 0x22 (34)
cual es el siguiente
paso de subrutina al
que se debe saltar.
Paso (1 a 250) 1a9.999 1 5508 0x79 .- 21035 | uint
[ SC] Recuento de [offset 100] (121) RWE
subrutina 1 a (250)
Si el tipo de paso es 0x23 (35)
Subrutina, especificar
la cantidad de veces
que deben ejecutarse
los pasos de subrutina.
Paso (1 a 250) Paso-1 (minimo de 1) 1 5462 0x79 .- 21012 | uint
[JSI] Paso de salto [offset 100] (121) RWE
Si el tipo de paso es 1 a (250)
Lazo de salto, seleccio- 0xC (12)
nar el siguiente paso
al cual saltar.
Paso (1 a 250) 0a9.999 1 5464 0x79 .- 21013 | uint
[JC] Recuento de saltos [offset 100] (121) RWE
Si el tipo de paso es 1 a (250)
Lazo de salto, fijar la 0xD (13)
cantidad de saltos. Un
valor de 0 resulta en
un lazo infinito. Los
lazos pueden anidarse
en cuatro niveles de
profundidad.
Paso (1 a 250) Modo de control Usuario 5466 0x79 .- 21014 | uint
[ End] Tipo de final fijado en Apagado (62) [offset 100] (121) RWE
Si el tipo de paso es Retener el dltimo 1 a (250)
Final, seleccionar lo punto establecido de lazo 0xE (14)
que el controlador ha- cerrado en el perfil (47)
rd cuando este perfil (UG E ) Usuario, revierte
termine. al punto establecido pre-
vio (100)
Paso (1 a 250) Apagado (62) Sin cam- | 5452 0x79 .- 21007 | uint
[Ent1] Evento 1 Sin cambio (1557) bio [offset 100] (121) RWE
Seleccionar si la salida ; 1 a (250)
programada como Sa- [—on] Encendido (63) 7
lida de evento de perfil
A esta encendida, sin
cambio o apagada du-
rante este paso.
Nota: Algunos valores se redondean para que quepan en la pantalla de cuatro R: Leer
caracteres. Los valores completos se pueden leer con otras interfaces. E:I'Elésrfélgll\z
S: Configu-
Si hay una sola instancia de un menii, no aparecera ningiin submeni. racion d%l
usuario
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Moé6dulo RMC e Pigina Perfil

CIP

Direccion Clase ‘ Identifica- Vo CE
Nombre del parametro Predeter- X . Indice by datos
Pantalla ey Rango . relativa Instancia . cion del
Descripcion minado . Profibus 2 y lectura/
Modbus Atributo parametro 5
escritura
hex (dec)
€EnEl | Paso (1a250) Apagado (62) Sin 5454 0x79 .- 21008 | uint
[Ent2] Evento 2 (e 9d) Sin cambio (1557) | cambio [offset 100] (121) RWE
Seleccionar si la salida E dido (6 1 a (250)
programada como Sa- ncendido (63) 8
lida de evento de perfil
B estd encendida, sin
cambio o apagada du-
rante este paso.
Ent3] | Paso (Ia250) Apagado (62) Sin 5470 0x79 .- 21016 | uint
[Ent3] Evento 3 (c 9d) Sin cambio (1557) | cambio [offset 100] (121) RWE
Seleccionar si la salida E dido (63 1 a (250)
programada como Sa- ncendido (63) 0x10 (16)
lida de evento de perfil
C estd encendida, sin
cambio o apagada du-
rante este paso.
Paso (1 a 250) [ oFF)Apagado (62) Sin 5472 0x79 .- 21017 | uint
[Ent4] Evento 4 [fc 94d) Sin cambio (1557) | cambio [offset 100] (121) RWE
Seleccionar si la salida [ onlE dido (63 1 a (250)
programada como Sa- [ on] Encendido (63) 0x11 (17)
lida de evento de perfil
D est4 encendida, sin
cambio o apagada du-
rante este paso.
EnES Paso (1 a 250) Apagado (62) Sin 5474 0x79 .- 21018 uint
[Ent5] Evento 5 Sin cambio (1557) | cambio [offset 100] (121) RWE
Seleccionar si la salida [ onlE dido (63 1 a (250)
programada como Sa- [ on] Encendido (63) 0x12 (18)
lida de evento de perfil
E estd encendida, sin
cambio o apagada du-
rante este paso.
Paso (1 a 250) o F F]Apagado (62) Sin 5476 0x79 .- 21019 | uint
[Ent6] Evento 6 Sin cambio (1557) | cambio [offset 100] (121) RWE
Seleccionar si la salida E dido (63 1 a (250)
programada como Sa- neendido (63) 0x13 (19)
lida de evento de perfil
F esta encendida, sin
cambio o apagada du-
rante este paso.
Paso (1 a 250) (o F F)Apagado (62) Sin 5478 0x79 - 21020 | uint
[Ent7] Evento 7 Sin cambio (1557) | cambio [offset 100] (121) RWE
Seleccionar si la salida Encendido (63) 1 a (250)
programada como Sa- 0x14 (20)
lida de evento de perfil
G esta encendida, sin
cambio o apagada du-
rante este paso.
Paso (1 a 250) [ oF F)Apagado (62) Sin 5480 0x79 .- 21021 | uint
[Ent8] Evento 8 Sin cambio (1557) | cambio [offset 100] (121) RWE
Seleccionar si la salida — onE dido (63 1 a (250)
programada como Sa- [on]Encendido (63) 0x15 (21)
lida de evento de perfil
H esta encendida, sin
cambio o apagada du-
rante este paso.
Nota: Algunos valores se redondean para que quepan en la pantalla de cuatro R: Leer
caracteres. Los valores completos se pueden leer con otras interfaces. ‘é‘!'&ﬁf{"&’ﬁ
. P . S: Configu-
Si hay una sola instancia de un mend, no aparecera ningiin submeni. racion del
usuario
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118 o

Capitulo 5 Pagina Perfilamiento




Moédulo RMC e Pigina Perfil

CIP

Direccion Clase ‘ Identifica- UEDEE
Nombre del parametro Predeter- X . Indice iy datos
Pantalla D Ly Rango . relativa Instancia " cion del
escripcion minado M N Profibus . y lectura/
odbus Atributo parametro 8
escritura
hex (dec)
Paso de subrutina Paso no utilizado Sin 30440 0x69 .- 5001 uint
[S.typl (1a150) (50) utilizar [offset 86] (105) RWE
Tipo de paso Valor constante (87) 1 a (150)
Seleccionar un tipo de (L JPE) Esperar proceso o 1
paso. evento (1542)
Esperar tiempo
(1543)
Estado (1515)
[ €nd] Final (27)
Tiempo (143)
r At £ Velocidad (81)
Paso de subrutina Automético (10) Automa- 30442 0x69 .- 5002 uint
Lazo de modo de Manual (54) 1 a (150)
control 1 2
Establecer el modo de
control para este lazo.
crne Paso de subrutina Automatico (10) Automé- 30444 0x69 .- 5003 uint
[C.M2] (1a150) [ oF F] Apagado (62) tico [offset 86] (105) RWE
Lazo de modo de Manual (54) 1 a (150)
control 2 3
Establecer el modo de
control para este lazo.
rna3 Paso de subrutina Automatico (10) Automa- 30446 0x69 - 5004 uint
[C.M3] (1a150) Apagado (62) tico [offset 86] (105) RWE
Lazo de modo de Manual (54) 1 a (150)
control 3 4
Establecer el modo de
control para este lazo.
Paso de subrutina AUE o) Automatico (10) Automé- 30448 0x69 S 5005 uint
[C.M4] (1a150) Apagado (62) tico [offset 86] (105) RWE
Lazo de modo de Manual (54) 1 a (150)
control 4 5
Establecer el modo de
control para este lazo.
Paso de subrutina -1.999,000 a 9.999,000 °F o | 0,0 30450 0x69 ---- 5006 float
[t.SP1] (1a 150) unidades [offset 86] (105) RWE
Lazo de punto esta- -1.128,000 a 5.537,000 °C 1 a (150)
blecido objetivo 1 6
Si el tipo de paso es
Tiempo o Estado -
introducir el punto
establecido para este
lazo. Si es el paso Ve-
locidad, introducir el
punto establecido para
los lazos 1, 2,3 y 4.
(£.6P2) | Paso de subrutina -1.999,000 a 9.999,000 °F o | 0,0 30452 0x69 .- 5007 float
[t.SP2] (1a150) unidades [offset 86] (105) RWE
Lazo de punto esta- -1.128,000 a 5.537,000 °C 1 a (150)
blecido objetivo 2 7
Si el tipo de paso es
Tiempo o Estado - in-
troducir el punto esta-
blecido para este lazo.
Nota: Algunos valores se redondean para que quepan en la pantalla de cuatro R: Leer
caracteres. Los valores completos se pueden leer con otras interfaces. ‘I?:I'EEE%SS,'J,
S: Configu-
Si hay una sola instancia de un mend, no aparecera ningiin submeni. racion d%l
usuario
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Moé6dulo RMC e Pigina Perfil

Pantalla

Nombre del parametro
Descripcion

Rango

Predeter-
minado

Direccion
relativa
Modbus

CIP
Clase
Instancia
Atributo
hex (dec)

indice
Profibus

Identifica-
cion del
parametro

Tipo de
datos

y lectura/

escritura

£5P3
[t.SP3]

Paso de subrutina

(1a 150)

Lazo de punto esta-

blecido objetivo 3
Si el tipo de paso es
Tiempo o Estado - in-
troducir el punto esta-
blecido para este lazo.

-1.999,000 a 9.999,000 °F o
unidades
-1.128,000 a 5.537,000 °C

0,0

30454
[offset 86]

0x69
(105)
1 a (150)
8

5008

float

(£.5PY]
[t.SP4]

Paso de subrutina
(1a150)
Lazo de punto esta-
blecido objetivo 4
Si el tipo de paso es
Tiempo o Estado - in-
troducir el punto esta-
blecido para este lazo.

-1.999,000 a 9.999,000 °F o
unidades
-1.128,000 a 5.537,000 °C

0,0

30456
[offset 86]

0x69
(105)
1 a (150)
9

5009

float
RWE

Paso de subrutina

(1a 150)

Horas
Si el tipo de paso es
Tiempo, introducir el
tiempo durante el cual
cambiara el punto es-
tablecido. Si el paso es
Valor constante o Esta-
do, introducir el tiem-
po para mantener este
paso. Si el tipo de paso
es Esperar tiempo, in-
troducir el tiempo que
se debe esperar.

0a99

30458
[offset 86]

0x69
(105)
1 a (150)
0xA (10)

5010

uint
RWE

"7 n
[Min]

Paso de subrutina

(1a 150)

Minutos
Si el tipo de paso es
Tiempo, introducir el
tiempo durante el cual
cambiard el punto es-
tablecido. Si el paso es
Valor constante o Esta-
do, introducir el tiem-
po para mantener este
paso. Si el tipo de paso
es Esperar tiempo, in-
troducir el tiempo que
se debe esperar.

0ab9

30460
[offset 86]

0x69
(105)
1 a (150)
0xB (11)

5011

uint

RWE

[ SEC]

Paso de subrutina

(1 a 250)

Segundos
Si el tipo de paso es
Tiempo, introducir el
tiempo durante el cual
cambiara el punto es-
tablecido. Si el paso es
Valor constante o Esta-
do, introducir el tiem-
po para mantener este
paso. Si el tipo de paso
es Esperar tiempo, in-
troducir el tiempo que
se debe esperar.

0ab9

30462
[offset 86]

0x69
(105)
1 a (150)
0xC (12)

5012

uint
RWE

Nota: Algunos valores se redondean para que quepan en la pantalla de cuatro
caracteres. Los valores completos se pueden leer con otras interfaces.

Si hay una sola instancia de un menu, no aparecera ningiin submeni.

R: Leer

W: Escribir
E: EEPROM
S: Configu-
racién del
usuario
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120

Capitulo 5 Pagina Perfilamiento




Moédulo RMC e Pigina Perfil

CIP -
. L. - Tipo de
P Nombre del parametro Predeter- | Direccion Clase | i jjce ['dentifica-] ~ .\ ios
antalla D Ly Rango . relativa Instancia " cion del
escripcion minado M N Profibus . y lectura/
odbus Atributo parametro 8
escritura
hex (dec)
Paso de subrutina 0 a 9.999,000 °F o unida- 0,0 30464 0x69 .- 5013 float
[rAtE] (1a 150) des por minuto [offset 86] (105) RWE
Velocidad 0 a 5.555,000 °C por mi- 1 a (150)
Si el tipo de paso es nuto 0xD (13)
Velocidad, seleccionar
la velocidad para
realizar la accién de
rampa en grados o
unidades por minuto.
PE ! Paso de subrutina oF F| Apagado (62) Apagado | 30450 0x69 .- 5026 uint
[P.E1] (1a150) Menor que (1436) [offset 86] (105) RWE
Habilitar paso " g&) Mayor que (1435) 1 a (150)
esperar proceso 1 0x1A (26)
Si el tipo de paso es Es-
perar proceso o evento,
seleccionar si el valor
de proceso debe ser
menor que 0 mayor que
el valor de Esperar pro-
ceso para satisfacer la
condicién de espera.
LJP 1] | Paso de subrutina -1.999,000 a 9.999,000 °F o | 0,0 °F o 30498 0x69 .- 5030 float
[W.P1] (1 a150) unidades unida- [offset 86] (105) RWE
Esperar proceso 1 -1.128,000 a 5.537,000 °C des 1 a (150)
Introducir un valor que -18,0 °C 0x1E (30)
deba satisfacerse que
sea especificado por la
Fuente E en Configura-
cion de perfil.
PEC Paso de subrutina oF F] Apagado (62) Apagado | 30492 0x69 ---- 5027 uint
[P.E2] (1a150) Menor que (1436) [offset 86] (105) RWE
Habilitar paso [ g&) Mayor que (1435) 1 a (150)
esperar proceso 2 0x1B (27)
Si el tipo de paso es Es-
perar proceso o evento,
seleccionar si el valor
de proceso debe ser
menor que 0 mayor que
el valor de Esperar pro-
ceso para satisfacer la
condicién de espera.
LJP 1) | Paso de subrutina -1.999,000 a 9.999,000 °F o | 0,0 °F o 30500 0x69 .- 5031 float
[W.P1] (1a 150) unidades unida- [offset 86] (105) RWE
Esperar proceso 2 -1.128,000 a 5.537,000 °C des 1 a (150)
Introducir un valor que -18,0 °C 0x1F (31)
deba satisfacerse que
sea especificado por la
Fuente F en Configura-
cién de perfil.
Paso de subrutina o F F] Apagado (62) Apagado | 30494 0x69 .- 5028 uint
abilitar paso 1 a (150
esperar proceso 3 | 3&] Mayor que (1435) 0x1C (28)
Si el tipo de paso es Es-
perar proceso o evento,
seleccionar si el valor
de proceso debe ser
menor que 0 mayor que
el valor de Esperar pro-
ceso para satisfacer la
condicién de espera.
Nota: Algunos valores se redondean para que quepan en la pantalla de cuatro R: Leer
caracteres. Los valores completos se pueden leer con otras interfaces. ‘E":"EESF?,;'(']’,'J,
S: Configu-
Si hay una sola instancia de un mend, no aparecera ningiin submeni. racion d%l
usuario

Modulo EZ-ZONE® RMC de Watlow
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Moé6dulo RMC e Pigina Perfil

CIP -
. . ie Tipo de
P Nombre del parametro Predeter- | Direccion Clase | i jice |'dentifica-| ~oios
antalla D ey Rango . relativa Instancia . cion del
escripcion minado M A Profibus = y lectura/
odbus Atributo parametro 5
escritura
hex (dec)
LJP3 Paso de subrutina -1.999,000 a 9.999,000 °F o | 0,0 °F o 30502 0x69 .- 5032 float
[W.P3] (1a150) unidades unida- [offset 86] (105) RWE
Esperar proceso 3 -1.128,000 a 5.537,000 °C des 1 a (250)
Introducir un valor que -18,0 °C 0x20 (32)
deba satisfacerse que
sea especificado por la
Fuente G en Configu-
racién de perfil.
Paso de subrutina Apagado (62) Apagado | 30496 0x69 .- 5029 uint
[P.E4] (1a150) [ L.&)Menor que (1436) [offset 86] (105) RWE
Habilitar paso Mayor que (1435) 1 a (250)
esperar proceso 4 B 0x1D
Si el tipo de paso es Es- (29)
perar proceso o evento,
seleccionar si el valor
de proceso debe ser
menor que 0 mayor que
el valor de Esperar pro-
ceso para satisfacer la
condicién de espera.
Paso de subrutina -1.999,000 a 9.999,000 °F o | 0,0 °F o 30504 0x69 .- 5033 float
[W.P4] (1 a150) unidades unida- [offset 86] (105) RWE
Esperar proceso 4 -1.128,000 a 5.537,000 °C des 1 a (250)
Introducir un valor que -18,0 °C 0x21 (33)
deba satisfacerse que
sea especificado por la
Fuente H en Configu-
racién de perfil.
Paso de subrutina Ninguno (61) Ninguno | 30482 0x69 .- 5022 uint
[WE.1] (f‘:a 150) L [ on)Encendido (63) [offset 86] 1 (1?155)0) RWE
sperar evento a
Introducir un estado Apagado (62) 0x16 (22)
que deba satisfacerse
que sea especificado
por la Fuente A en
Configuracién de perfil.
Paso de subrutina Ninguno (61) Ninguno | 30484 0x69 .- 5023 uint
sperar evento a
Introducir un estado Apagado (62) 0x17 (23)
que deba satisfacerse
que sea especificado
por la Fuente B en
Configuracién de perfil.
Paso de subrutina Ninguno (61) Ninguno | 30486 0x69 .- 5024 uint
[WE.3] (1 a 150) Encendido (63) [offset 86] (105) RWE
Esperar evento 3 1 a (150)
Introducir un estado Apagado (62) 0x18 (24)
que deba satisfacerse
que sea especificado
por la Fuente C en
Configuracién de perfil.
[(LJEY] | Paso de subrutina non &) Ninguno (61) Ninguno | 30488 0x69 .- 5025 uint
sperar evento a
Introducir un estado Apagado (62) 0x19 (25)
que deba satisfacerse
que sea especificado
por la Fuente D en
Configuracién de perfil.
Nota: Algunos valores se redondean para que quepan en la pantalla de cuatro R: Leer
caracteres. Los valores completos se pueden leer con otras interfaces. ‘g'EEEs;’E'gﬁ
$: Configu-
Si hay una sola instancia de un mend, no aparecera ningiin submenii. racién d%l
usuario

Modulo EZ-ZONE® RMC de Watlow
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Moédulo RMC e Pigina Perfil

CIP

Direccion Clase ‘ Identifica- UEDEE
Nombre del parametro Predeter- X . Indice iy datos
Pantalla D Ly Rango . relativa Instancia " cion del
escripcion minado M N Profibus . y lectura/
odbus Atributo parametro 8
escritura
hex (dec)
Paso de subrutina Todos los dias Todos los | 30508 0x69 .- 5035 uint
[doW] (1a 150) (1567) dias [offset 86] (105) RWE
Dia de la semana Dias de semana 1 a (150)
Si el tipo de paso es (1566) 0x23 (35)
Espera(ti’ti%m;l)o, selec- Lunes (1559)
cionar dia de la sema-
na para que el perfil Mg’rtes (1560)
prosiga. Miércoles (1561)
Jueves (1562)
Fr 1) Viernes (1563)
Séabado (1564)
[ Sun)Domingo (1565)
95€ ! Paso de subrutina Apagado (62) Apagado | 30510 0x69 .- 5036 uint
[gSE1] (1a150) [ on] Encendido (63) [offset 86] (105) RWE
Habilitar valor cons- 1 a (150)
tante garantizado 1 0x24 (36)
Seleccionar si el perfil
debe hacer una pausa
mientras el proceso 1
se desvia de la banda
de desviacion.
Paso de subrutina oF F] Apagado (62) Apagado | 30512 0x69 .- 5037 uint
[gSE2] (1a150) [ on] Encendido (63 [offset 86] (105) RWE
Habilitar valor cons- 63) 1 a (150)
tante garantizado 2 0x25 (37)
Seleccionar si el perfil
debe hacer una pausa
mientras el proceso 2
se desvia de la banda
de desviacion.
(96E 3] | Paso de subrutina Apagado (62) Apagado | 30514 0x69 .- 5038 uint
[gSE3] (1a150) [ on) Encendido (63) [offset 86] (105) RWE
Habilitar valor cons- 1 a (150)
tante garantizado 3 0x26 (38)
Seleccionar si el perfil
debe hacer una pausa
mientras el proceso 3
se desvia de la banda
de desviacion.
(96EY] | Paso de subrutina o F F] Apagado (62) Apagado | 30516 0x69 .- 5039 uint
[gSE4] (1a150) Encendido (63) [offset 86] (105) RWE
Habilitar valor cons- 1 a (150)
tante garantizado 4 0x27 (39)
Seleccionar si el perfil
debe hacer una pausa
mientras el proceso 4
se desvia de la banda
de desviacion.
Paso de subrutina Sin cambio (1557) | Sin 30466 0x69 .- 5014 uint
[Ent1] (1a150) Apagado (62) cambio [offset 86] (1?5) | RWE
Evento 1 ; 1a (150
Seleccionar si la salida Encendido (63) 0xE (14)
programada como Sa-
lida de evento de perfil
A estd encendida, sin
cambio o apagada du-
rante este paso.
Nota: Algunos valores se redondean para que quepan en la pantalla de cuatro R: Leer
caracteres. Los valores completos se pueden leer con otras interfaces. ‘I?:I'EEE%SS,'J,
S: Configu-
Si hay una sola instancia de un mend, no aparecera ningiin submeni. racion d%l
usuario

Modulo EZ-ZONE® RMC de Watlow
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Moé6dulo RMC e Pigina Perfil

CIP

Direccion Clase : Identifica- UEDEO
P Nombre del parametro Predeter- X . Indice by datos
antalla D ey Rango . relativa Instancia . cion del
escripcion minado M . Profibus 2 y lectura/
odbus Atributo parametro 5
escritura
hex (dec)
Enk?l Paso de subrutina Sin cambio (1557) | Sin 30468 0x69 .- 5015 uint
[Ent2] (1a150) Apagado (62) cambio [offset 86] (105) RWE
Evento 2 : 1 a (150)
Seleccionar si la salida Encendido (63) 0xF (15)
programada como Sa-
lida de evento de perfil
B estd encendida, sin
cambio o apagada du-
rante este paso.
Paso de subrutina (e 94d) Sin cambio (1557) | Sin 30470 0x69 .- 5016 uint
[Ent3] (1a150) Apagado (62) cambio [offset 86] (105) RWE
Evento 3 : 1 a (150)
Seleccionar si la salida | @7 Encendido (63) 0x10 (16)
programada como Sa-
lida de evento de perfil
C estd encendida, sin
cambio o apagada du-
rante este paso.
Paso de subrutina Sin cambio (1557) | Sin 30472 0x69 .- 5017 uint
[Ent4] g a 150) [ oF F]Apagado (62) cambio [offset 86] (1?5) ) RWE
vento 4 ; 1a (150
Seleccionar si la salida Encendido (63) 0x11 (17)
programada como Sa-
lida de evento de perfil
D esta encendida, sin
cambio o apagada du-
rante este paso.
Paso de subrutina (e 9d] Sin cambio (1557) | Sin 30474 0x69 - 5018 uint
[Ent5] (1a150) Apagado (62) cambio [offset 86] (105) RWE
Evento 5 ; 1 a (150)
Seleccionar si la salida [—@n]Encendido (63) 0x12 (18)
programada como Sa-
lida de evento de perfil
E estd encendida, sin
cambio o apagada du-
rante este paso.
Entb Paso de subrutina Sin cambio (1557) | Sin 30476 0x69 .- 5019 uint
[Ent6] (1a150) Apagado (62) cambio [offset 86] (105) ) RWE
Evento 6 : 1a (150
Seleccionar si la salida Encendido (63) 0x13 (19)
programada como Sa-
lida de evento de perfil
F estd encendida, sin
cambio o apagada du-
rante este paso.
Ent Paso de subrutina Sin cambio (1557) | Sin 30478 0x69 .- 5020 uint
[Ent7] (1a150) Apagado (62) cambio [offset 86] (105) RWE
Evento 7 ; 1 a (150)
Seleccionar si la salida Encendido (63) 0x14 (20)
programada como Sa-
lida de evento de perfil
G esta encendida, sin
cambio o apagada du-
rante este paso.
Ent8 Paso de subrutina Sin cambio (1557) | Sin 30480 0x69 .- 5021 uint
[Ent8] (1a150) Apagado (62) cambio [offset 86] (105) RWE
Evento 8 : 1 a (150)
Seleccionar si la salida Encendido (63) 0x15 (21)
programada como Sa-
lida de evento de perfil
H est4 encendida, sin
cambio o apagada du-
rante este paso.
Nota: Algunos valores se redondean para que quepan en la pantalla de cuatro R: Leer
caracteres. Los valores completos se pueden leer con otras interfaces. !!'Eisﬁg'gﬁ
S: Configu-
Si hay una sola instancia de un menii, no aparecera ningiin submeni. racion d%l
usuario
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Pantalla

Descripeion del tipo de paso

Parametros en tipo de paso

[UStP]

Tipos de paso

Paso no utilizado
Este es un paso vacio que puede utilizarse para planificar
pasos futuros a insertarse o para desactivar temporalmente
un paso en un perfil. Regrese el tipo de paso a su estado ori-
ginal cuando deba estar nuevamente activo.

[ ti]

Tipos de paso

Tiempo
Si Tipo de rampa en Configurar perfil se ha fijado en Tiem-
po, el lazo de control 1 a 4 puede formar parte del perfil y
todos los lazos de control habilitados siguen puntos esta-
blecidos independientes durante el tiempo especificado. Se
puede configurar o mantener el estado de hasta 8 salidas de
eventos.

Lazo de modo de control 1

Lazo de modo de control 2

Lazo de modo de control 3

(£ 74] Lazo de modo de control 4

Lazo de punto establecido objetivo 1
Lazo de punto establecido objetivo 2
Lazo de punto establecido objetivo 3
Lazo de punto establecido objetivo 4
Horas

Minutos

Segundos

Habilitar valor constante garantizado 1
(86 € 2) Habilitar valor constante garantizado 2
Habilitar valor constante garantizado 3
(86 € 4] Habilitar valor constante garantizado 4
Evento 1

Evento 2

3] Evento 3

Evento 4

Evento 5

Evento 6

Evento 7

Evento 8

FAEE
[rAtE]

Tipos de paso

Velocidad
Si Tipo de rampa en Configurar perfil se ha fijado en veloci-
dad, el lazo de control 1 debe formar parte del perfil y todos
los demads lazos de control habilitados siguen al mismo pun-
to establecido y velocidad en grados o unidades por minuto.
Asegure que todos los lazos de control tengan las mismas
unidades de medida. Se puede configurar o mantener el es-
tado de hasta 8 salidas de eventos.

Lazo de modo de control 1
Lazo de modo de control 2
(73] Lazo de modo de control 3
Lazo de modo de control 4

Lazo de punto establecido
objetivo 1

Habilitar valor constante garantizado 1
Habilitar valor constante garantizado 2
Habilitar valor constante garantizado 3
Habilitar valor constante garantizado 4
Velocidad
[Enk !)Evento 1
Evento 2
[Enk 3) Evento 3
Evento 4
Evento 5
Evento 6
7] Evento 7

Evento 8

[SoAK]

Tipos de paso

Valor constante
Un paso de valor constante mantiene los ultimos puntos esta-
blecidos objetivo durante el tiempo designado. Se puede confi-
gurar o mantener el estado de hasta 8 salidas de eventos.

Lazo de modo de control 1

Lazo de modo de control 2

Lazo de modo de control 3

Lazo de modo de control 4

Horas

[P a) Minutos

Segundos

Habilitar valor constante garantizado 1
Habilitar valor constante garantizado 2
Habilitar valor constante garantizado 3
Habilitar valor constante garantizado 4
Evento 1

[Ent 2] Evento 2

[Ent 3] Evento 3

Evento 4

Evento 5

[Ent 6] Evento 6

Evento 7

Ent 8 Evento 8
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Pantalla

Descripcion del tipo de paso

Parametros en tipo de paso

[CLoc]

Tipos de paso

Esperar tiempo
Se dispone de un paso de Esperar tiempo con un médulo de
acceso que tenga la funcion de reloj de calendario de tiempo
real. Esto le permite al programa esperar hasta un dia y ho-
ra especificos antes de proceder al siguiente paso. Se utiliza
para que el perfil ejecute pasos todos los dias o sélo los dias
de semana. Se puede configurar o mantener el estado de
hasta 8 salidas de eventos.

Horas
Minutos
Segundos
[do L J) Dia de semana
Evento 1
(Ent2) Evento 2
Evento 3
Evento 4
Evento 5
Evento 6
Evento 7
Evento 8

(LJPE]
[W.PE]

Tipos de paso

Esperar proceso o evento
Un paso de Esperar proceso o evento esperard a que cuatro
valores de proceso coincidan con los valores de Esperar pro-
ceso (1 a 4), y/o a que los cuatros estados de Esperar eventos
(1 a 4) coincidan con un estado especificado. Se puede confi-
gurar o mantener el estado de hasta 8 salidas de eventos.

[PE 1) Habilitar paso esperar proceso 1
Esperar proceso 1

(PE£ 2] Habilitar paso esperar proceso 2
Esperar proceso 2

[P.€ 3] Habilitar paso esperar proceso 3
Esperar proceso 3

Habilitar paso esperar proceso 4
Esperar proceso 4

(L JE. 1] Esperar evento 1

Esperar evento 2

Esperar evento 3

Esperar evento 4

Evento 1

(Ent2) Evento 2

Evento 3

Evento 4

Evento 5

(EnE 6] Evento 6

Evento 7

Evento 8

[StAt]

Tipos de paso

Estado
Un Paso de estado cambia los puntos establecidos instan-
tdneamente a los valores especificados que mantienen los

Puntos establecidos objetivo durante el tiempo designado. Se

puede configurar o mantener el estado de hasta 8 salidas de
eventos.

Lazo de modo de control 1

Lazo de modo de control 2

Lazo de modo de control 3

Lazo de modo de control 4

(£ 95 ! Lazo de punto establecido objetivo 1
Lazo de punto establecido objetivo 2
Lazo de punto establecido objetivo 3
Lazo de punto establecido objetivo 4
Habilitar valor constante garantizado 1
Habilitar valor constante garantizado 2
Habilitar valor constante garantizado 3
Habilitar valor constante garantizado 4
Horas

Minutos

Segundos

(Ent ! Evento 1

Evento 2

(Ent 3) Evento 3

Evento 4

(EnE S| Evento 5

Evento 6

Evento 7

Evento 8

[Subr]

Tipos de paso

Paso de subrutina
Un paso de subrutina salta a un conjunto de pasos de su-
brutina que son comunes entre varios perfiles. Esto permite
una mayor eficiencia al utilizar varios pasos que podran
accederse y ejecutarse. Una vez que la subrutina esté com-
pleta, el control regresa al perfil principal en el siguiente
paso. Se puede configurar o mantener el estado de hasta 8
salidas de eventos. Este tipo de paso no esta disponible en
las subrutinas.

[ 56] Paso de subrutina

[ 6] Recuento de subrutina
Evento 1

(EnE 2] Evento 2

Evento 3

Evento 4

Evento 5

Evento 6

Evento 7

Evento 8
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Pantalla Descripcion del tipo de paso Parametros en tipo de paso
Tipos de paso Paso de salto
[JL] Lazo de salto [ J{] Recuento de saltos
Un Lazo de salto repetird pasos previos la cantidad de Evento 1
veces que esté designada en Recuento de saltos. Los lazos
de salto pueden anidarse en cuatro niveles de profundi- Enk 2 Evento 2
P P
dad. Se puede configurar o mantener el estado de hasta Evento 3
8 salidas de eventos. Este tipo de paso no esté disponible | [En& Y] Evento 4
en las subrutinas. Nota: Utilice el tipo de paso de Su- Evento 5
brutina para saltar hacia adelante hacia un conjunto de [Ent6) Evento 6
pasos comunes. Evento 7
Evento 8
Tipos de paso Paso final
End Final (Enk 1) Evento 1
[ ] Un Paso final concluira el perfil y fijara los modos de control fm&} Evento 2
y puntos establecidos de modo que coincidan con Tipo de
final. Se puede configurar o mantener el estado de hasta 8 Evento 3
salidas de eventos. Las salidas de eventos no se apagaran Evento 4
a menos que se indique especificamente en este paso. Si un Evento 5
perfil no tiene un Paso final, el perfil contintia hasta el paso | (En& &) Evento 6
250, luego se detiene y mantiene los dltimos puntos estable- Evento 7
cidos y modos de control. En Subrutinas, el Paso final de- Evento 8
vuelve el control al siguiente paso de perfil tras la llamada.
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Capitulo 6: Paginas de fabrica

Parametros de la pagina Fabrica del médulo de control

Para navegar a la pagina Fabrica utilizando la interfaz 5. Presione la tecla Arriba © o Abajo @ para despla-
de usuario remota, realice los siguientes pasos: zarse a través de los indicadores de ment disponi-

1. En la p4gina inicial, mantenga presionadas las te- bles.
clas Avanzar @ e Infinito @ durante seis segun- 6. Presione la tecla Infinito @ para retroceder a través
dos. de los niveles: del parametro al submend; del subme-

2. Presione la tecla Arriba © o Abajo @ para ver los nt al ment; del ment a la pagina de inicio.
mends disponibles. 7. Mantenga presionada la tecla Infinito @ durante dos

segundos para regresar a la pagina de inicio

3. Presione la tecla Avanzar @ para entrar al mend

que desea. En las paginas siguientes, los ments de nivel superior

4.Si existe un subment (mas de una instancia), pre- se identifican con un color de fondo amarillo.

sione la tecla Arriba O o Abajo @ para seleccionar y
luego presione la tecla Avanzar @ para entrar.

Nota:
Algunos de estos ments y parametros pudieran no aparecer, dependiendo de las opciones del controlador. Véase
informacion del namero de modelo en el Apéndice para mas informacién. Si hay una sola instancia de un menq,
no aparecera ningun submenu.

Nota:
Es posible que algunos de los pardametros enumerados no sean visibles. La visibilidad de los parametros depende
del numero de pieza del controlador.

CUSE Revision del software
FLEY Mentu Configuracién Numero de compilacién
personalizada del software
[ 1a [ Sna]Numero de serie
(CUSE) Configuracién personalizada Fecha de fabricacién
PA ) Parametro AL
1 1d) Identificacion de instancia Ment Calibracién
L7
(FCE Y)Ment Configuracién de Calibracién 1 (a 4)
seguridad Medicion eléctrica
[ L ol]Configuracién de seguridad (EL o) Compensacién de entrada
Pagina Opciones eléctrica
Pagina perfilamiento (EL 5] Pendiente de entrada
PASE) Contraseia eléctrica
Bloqueo de lectura Compensacién de salida
(6L oL Seguridad de escritura eléctrica
Nivel de acceso bloqueado Pendiente de salida
Contrasefia variable eléctrica
[PAG.y] Contrasefia de usuario
Contrasena de
administrador
Ulol
Menu Configuracion de
seguridad
Configuracién de seguridad
(CodE€) Clave publica
PAGS]| Contraseiia
Mentu Diagnésticos
d 1A 9] Diagnésticos
P ) Numero de pieza
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Moédulo RMC e Pagina Fabrica

Pantalla

Nombre del parametro
Descripcion

Rango

Predeter-
minado

Direccion
relativa
Modbus

CIP
Clase
Instancia
Atributo
hex (dec)

indice
Profibus

Identifica-
cién
del para-
metro

Tipo de
datos y
lectura/
escri-
tura

CUSE
(FLEY
Menu Co

nfiguracion personalizada

- PAC]
[ Par]

Menu Personalizado
Parametro 1 a 20
Seleccionar los parametros
que aparecerdn en la pagina
de inicio.

El valor de pardmetro 1 apare-
cerd en la pantalla superior
de la pagina de inicio. No se
puede cambiar con las teclas
Arriba y Abajo en la pagina
de inicio.

El valor de parametro 2 apa-
recerd en la pantalla inferior
de la pagina de inicio. Si
puede cambiar con las teclas
Arriba y Abajo, si el pardame-
tro es de tipo escribible.

Desplazarse por los otros para-
metros de la pagina de inicio
con la tecla Avanzar

noné&]Ninguno

Estado de limite
{.h Y] Histéresis de limite

Punto establecido

superior de limite

[ L L.5) Punto establecido

inferior de limite

(96d ] Valor de desviacién
de valor constante garanti-
zado 1

Valor de desviacién
de valor constante garan-
tizado 2

Solicitud de accién
de perfil

Inicio de perfil

Punto establecido

inactivo

Habilitar TRU-
TUNE+®

Velocidad de rampa

Histéresis de
enfriamiento

Banda proporcional
para enfriamiento

Histéresis de

calentamiento

Banda proporcionar

para calentamiento
[ db&]Banda muerta
Derivativa de tiempo
[ & /] Integral de tiempo
Energia de

enfriamiento

Energia de

calentamiento

Modo de control de

usuario

AU E) Autoafinacién
Punto establecido

de lazo abierto

Punto establecido

activo
[AC.P ) Valor de proceso
activo
Punto establecido
L US5E] Ment Personalizado
Histéresis de alarma
[ AhA . Punto establecido

superior de alarma

Al o] Punto establecido

inferior de alarma

Restaurar configura-

cion del usuario

Unidades de pantalla
[ .LA)Entrada Compensa-

cion de calibracién

Proceso

14005

uint

RWES

Nota: Algunos valores se redondean para que quepan en la pantalla de cuatro caracteres.
Los valores completos se pueden leer con otra interfaz.

Si hay una sola instancia de un mend, no aparecera ningiin submeni.

R: Leer

W: Escribir
E: EEPROM
$: Configu-
racion del
usuario
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Moédulo RMC e Pagina Fabrica

Pantalla

Nombre del parametro
Descripcion

Rango

Predeter-

minado

Direccion
relativa
Modbus

CIP
Clase
Instancia
Atributo
hex (dec)

indice
Profibus

Identifica-
cion
del para-
metro

Tipo de
datos y
lectura/
esctri-
tura

iid]

Configuracioén personalizada

(1 a20)

Identificacion de instancia

Seleccionar la instancia del
parametro que se eligié ante-
riormente para visualizar.

la4

14003

uint
RWES

Menu Configuraciéon de seguridad

[LoC.o]

Configuracion de

seguridad

Pagina Operaciones
Usar para cambiar el permiso
de nivel de seguridad necesa-
rio para acceder a la pagina
Operaciones.

la3

43342

0x67 (103)
1
2

3002

unit
RWE

[LoC.P]

Configuracién de seguridad

Pagina Perfilamiento
Usar para cambiar el per-
miso de nivel de seguridad
necesario para acceder a la
pégina Perfilamiento.

la3

43354

0x67 (103)
1
8

3008

uint
RWE

[LoC.P]

Configuracién de seguridad

Habilitar contrasena
Encender Habilitar contrase-
fia si se desea contar con la
funcién de acceso protegido
por contrasena. Esto es adi-
cional a Bloqueo de lectura y
Seguridad de escritura.

Apagado

on) Encendido

Apaga-
do

[rLoC]

Configuracién de seguridad

Bloqueo de lectura
Configurar el nivel de permi-
so de seguridad de lectura.
El usuario puede acceder al
nivel seleccionado, asi como
a todos los niveles inferiores.

Se aplica independiente de la
configuracién de Habilitar
contrasena. Configurar el
nivel de permiso de seguri-
dad de bloqueo de lectura. El
usuario puede tener acceso
de lectura al nivel selecciona-
do, asi como a todos los nive-
les inferiores. Si el nivel de
seguridad de escritura es su-
perior al nivel de seguridad
de bloqueo de lectura, el nivel
de seguridad del bloqueo de
escritura tiene precedencia.

lab

0x67 (103)
1
0x0A (10)

3010

uint
RWE

Si hay una sola instancia de un mend, no aparecera ningiin submeni.

Nota: Algunos valores se redondean para que quepan en la pantalla de cuatro caracteres.
Los valores completos se pueden leer con otra interfaz.

R: Leer

W: Escribir
E: EEPROM
S: Configu-
racion del
usuario
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Moédulo RMC e Pagina Fabrica

Pantalla

Nombre del parametro
Descripcion

Rango

Predeter-
minado

Direccion
relativa
Modbus

CIP
Clase
Instancia
Atributo
hex (dec)

indice
Profibus

Identifica-
cién
del para-
metro

Tipo de
datos y
lectura/
escri-
tura

[SLoC]

Configuracion de seguridad

Seguridad de escritura
Configurar el nivel de permi-
so de seguridad para escritu-
ra El usuario puede acceder al
nivel seleccionado, asi como a
todos los niveles inferiores.

Se aplica independiente de la
configuracién de Habilitar
contrasena. Configurar el nivel
de permiso de seguridad para
escritura. El usuario puede
tener acceso de escritura al el
nivel seleccionado y a todos los
niveles inferiores. Si el nivel
de seguridad de escritura es
superior al nivel de seguridad
de bloqueo de lectura, el nivel
de seguridad del bloqueo de es-
critura tiene precedencia.

Oab

0x67 (103)
1
0x0B (11)

3011

uint
RWE

‘Loll]
[LoC.L]

Configuracion de seguridad
Nivel de acceso bloqueado
Determina la visibilidad de

menu a nivel del usuario
cuando est4d habilitada la con-
trasena. Consulte la seccién
Caracteristicas en Seguridad
de contrasena. Este ajuste es
adicional al Bloqueo de lectu-
ra y Seguridad de escritura.
Considere usar solamente un
nivel de acceso bloqueado y
fijar el bloqueo de lectura y

la seguridad de escritura en 5.

lab

[roLL]

Configuracion de seguridad
Contraseiia variable
Se aplica si Habilitacién de con-
trasefia esta encendida. Cuando
el dispositivo se apague y en-
cienda nuevamente, aparecera
una nueva Clave publica.

Apagado
on| Encendido

Apaga-
do

[PAS.u]

Configuracion de seguridad

Contrasena de usuario
Se aplica si Habilitacién de
contrasena estd encendida. Se
utiliza para obtener acceso a
los mendts que estén disponi-
bles por medio de la configura-
cién Nivel de acceso bloqueado.
No se olvide de la contrasenia,
ya que se necesita para cam-
biar Nivel de acceso bloqueado,
Bloqueo de escritura o Seguri-
dad de escritura.

10 a 999

63

Nota: Algunos valores se redondean para que quepan en la pantalla de cuatro caracteres.
Los valores completos se pueden leer con otra interfaz.

Si hay una sola instancia de un mena, no aparecera ningiin submenii.

R: Leer

W: Escribir
E: EEPROM
S: Configu-
racion del
usuario
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Moédulo RMC e Pagina Fabrica

Pantalla

Nombre del parametro
Descripcion

Rango

Predeter-
minado

Direccion
relativa
Modbus

CIP
Clase
Instancia
Atributo
hex (dec)

indice
Profibus

Identifica-
cion
del para-
metro

Tipo de
datos y
lectura/
esctri-
tura

[PAS.A]

Configuracion de seguridad

Contrasena de

administrador
Se aplica si Habilitacién de con-
trasefia estd encendida. Se utili-
za para obtener acceso a los me-
nus que estan disponibles por
medio de la configuracién Nivel
de acceso bloqueado. No se
olvide de la contrasena, ya que
se necesita para cambiar Nivel
de acceso bloqueado, Bloqueo de
escritura, Seguridad de escritu-
ra y cambiar contrasefias.

10 a 999

156

Wlol]

Menu Configuracion de seguridad

(LodE]
[CodE]

Configuracién de seguridad

Clave publica
Si Contrasefia variable esta
encendida, genera un ndmero
aleatorio cuando el dispositivo
se apaga y se vuelve a encen-
der. Si Contrasenia variable
esta apagada, aparecerd un
numero fijo. La Clave puablica
se necesita sélo si no se conoce
la contrasena asignada. Pro-
porcione la clave al fabricante
original o a personal de asis-
tencia técnica para que pue-
dan acceder al sistema.

Especificado por el cliente

PASS
[PASS]

Configuracién de seguridad

Contrasena
Se aplica si Habilitacién de
contrasefia estd encendida.
Introducir la contrasena
asignada de 4 digitos. Si no la
conoce, comuniquese con su
supervisor, el fabricante origi-
nal o la asistencia técnica para
obtener acceso.

-1999 a 9999

Menu Diagnésticos

Ment Diagndsticos

Numero de pieza
Muestra el niimero de pieza de
este controlador.

24

0x65
(101)
1
9

115

1009

int
RWE

Ment Diagndsticos

Revision del software
Muestra el nimero de
revision de firmware de
este controlador.

0x65

(101)

lab
0x11 (17)

116

1003

int

=0
i~
o

Ment Diagndsticos
Numero de compilaciéon
del software
Mostrar el nimero de
compilacion del firmware.

0 a 2.147.483.647

0x65

(101)

lab
5

1005

float

[ Sn]

Menu Diagndsticos
Numero de serie
Mostrar el nimero de serie.

0 a 2.147.483.647

12

0x65
(101)

1007

float
RWE

Nota: Algunos valores se redondean para que quepan en la pantalla de cuatro caracteres.
Los valores completos se pueden leer con otra interfaz.

Si hay una sola instancia de un mend, no aparecera ningiin submeni.

R: Leer

W: Escribir
E: EEPROM
S: Configu-
racion del
usuario
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Moédulo RMC e Pagina Fabrica

CIP . Tipo de
. s Identifica-
. Direccion| Clase P ¥ datos y
Nombre del parametro Predeter- - o Indice cion
Pantalla ey Rango . relativa | Instancia o . | lectura/
Descripcion minado | . us | Atributo | PrOfibus di: gta:;a- -
hex (dec) tura
Menu Diagndsticos 0a2.147.483.647 .- 14 0x65 .- 1008 float
[dAtE] Fecha de fabricacion (101) RWE
Mostrar el codigo de fecha. 1
8
Menu Calibracion
Menu Calibracion (1 a 4) -3,4e38 a 3,4e38 400 0x68 .- 4021 float
[ Mv] Medicion eléctrica [offset (104) R
Leer el valor eléctrico crudo 90] la4
para esta entrada en las 0x15 (21)
unidades que corresponden
a la configuracién del Tipo
de Sensor (pagina Configu-
racion, menu de Entrada
Analdégica).
EL .0 | Menu Calibracion (1 a 4) -1.999,000 a 9.999,000 0,0 378 0x68 .- 4010 float
[ELi.o] Compensaciéon de entrada [offset (104) RWES
eléctrica 90] la4
Cambiar este valor para 0xA (10)
calibrar el extremo inferior
del rango de entrada.
Menu Calibracion (1 a 4) -1.999,000 a 9.999,000 1,0 380 0x68 .- 4011 float
[ELi.S] | Pendiente de entrada [offset (104) RWES
eléctrica 90] la4
Ajustar este valor para 0xB (11)
calibrar la pendiente del
valor de entrada.
Menu Calibracion (1, 3, 5, 7) -1.999,000 a 9.999,000 0,0 848 (1) 0x76 .- 18005 | float
[ELo.o] | Compensacién de salida 938 (5) (118) RWES
eléctrica la4
Cambiar este valor para 5
calibrar el extremo inferior
del rango de salida.
Menu Calibracion (1, 3, 5, 7) -1.999,000 a 9.999,000 1,0 850 (1) 0x76 .- 18006 | float
[ELo.S] | Pendiente de salida 896 (3) (118) RWES
eléctrica 940 (5) la4
Ajustar este valor para 986 (7) 6
calibrar la pendiente del
valor de salida.
Nota: Algunos valores se redondean para que quepan en la pantalla de cuatro caracteres. \F:I:LEZ?:rrihir
Los valores completos se pueden leer con otra interfaz. g: EEP?OM
: Configu-
Si hay una sola instancia de un menii, no aparecera ningiin submeni. racion d%l

usuario
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Capitulo 7: Caracteristicas

Guardar y restaurar los ajustes del usuvario ................... 136
Afinar los parametrosPID . .......... ... ... . ... 136
Autoafinacion con TRU-TUNE+® ... ... ... . ... ... .. ... 137
Entradas ........... .. .. .0 i e 138
Compensacion de calibracion. .............................. 138
Calibracion . . ... . 138
Constante de tiempo defiltro.................. ... ......... 139
Seleccion de SenSor. ... ... .. 139
Respaldo de Sensor......... ...t 139
EscalaaltayEscalabaja ..................... ... .. ... ..... 139
Rangoaltoy Rangobajo ............. ... .. ... .. ... ........ 140
Recepcion de un punto establecido remoto. ................... 140
Linealizacion de diez puntos. . ............ ... ... 140
Salidas . .......... . e 140
Relé SINARCO. ... ... 140
Retransmision de un valor de proceso o un punto establecido . . . .. 141
Curva de salida de enfriamiento............................. 141
Métodosdecontrol . .. .......... .00t 141
Configuracion de salida . ............. .. ..., 141
Control automdtico (lazo cerrado) y manual (lazo abierto)......... 141
Control de encendido-apagado. ...................oovnnn.... 142
Control proporcional (P)........... ... ... ... i 142
Control proporcional mas integral (P1)........................ 143
Control proporcional mas integral mas derivativa (PID)........... 143
Bandamuerta....... ... ... ... .. 143
Base de tiempovariable . ... 144
Rampa de punto establecido Gnico. .. ........................ 144
Controldecascada................ooviiiiiiiiiinn... 145
Control de COMPresor. .. ...t 145
Control diferencial ....... ... ... ... ... ... ... 145
Control de cociente. .......... oo i 146
Control de valvula motorizado .............................. 146
3 - T 1 1 3 146
Alarmas de proceso y desviacion. ........................... 146
Puntos establecidos dealarma. . ............................ 146
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Guardar y restaurar los ajustes del usuario

Registrar los ajustes de parametros de instalacién y
operaciones para referencia futura es muy importante.
Si accidentalmente los cambia, necesitara programar
nuevamente los ajustes correctos en el controlador para
regresar el equipo a la condicién operativa

Después de programar el controlador y verificar
que la operacién sea adecuada, utilice Guardar con-
figuracion de usuario (pagina Configuracion,
menu Global) para almacenar la configuracién en
cualquiera de dos archivos en una seccién especial de
la memoria. Si los ajustes en el controlador se alteran
y desea regresar el controlador a los valores guarda-
dos, use Restaurar configuracién de usuario
(pagina Configuracion, mend Global) para recuperar
uno de los ajustes guardados

Para restaurar pardmetros, también se puede confi-
gurar una entrada digital o la tecla Funcién.

PRECAUCION: A

Si se programa una Entrada digital o una Tecla de fun-
cién para Restaurar configuracion del usuario, el operador
puede seleccionar Restauracién de fabrica y la Entrada di-
gital o Tecla de funcién puede que ya no esté programada
para Restaurar configuracion del usuario.

Nota:
Ejecute el procedimiento anterior solamente cuando esté
seguro que todas las configuraciones correctas estén pro-
gramadas en el controlador. Al guardar las configuracio-
nes se sobreescribe todo grupo de configuraciones guar-
dado con anterioridad. Asegurese de documentar todos
las configuraciones del controlador.

Afinar los parametros PID

Autoafinacion

Cuando se realiza una autoafinacién en el médulo RMC
el Punto establecido de lazo cerrado se utiliza para
calcular el punto establecido de afinacién.

Por ejemplo, si el punto establecido activo es 200 ° y Pun-
to establecido de autoafinacién (pagina Operaciones,
ment Lazo) se ha fijado en 90%, la funcién de autoafinacién
utiliza 180 ° para la afinacién. Cambiar el punto establecido
después del inicio de una autoafinacion no tiene efecto algu-
no sobre el proceso de afinacion en curso. Se pueden realizar
cambios al punto establecido mientras el controlador esta
autoafindndose. Cuando se inicia el ajuste automatico, utiliza
el punto establecido actual y desestima todos los cambios de
punto establecido hasta que se completa el proceso. Una vez
finalizado, el controlador utilizara el nuevo punto establecido.
Es por esto que es una buena idea introducir el punto esta-
blecido antes de iniciar una autoafinacion.

La autoafinacion calcula las configuraciones 6ptimas
de los parametros de calentamiento y/o enfriamiento
PID con base en la respuesta del sistema. Autoafina-
cién puede habilitarse, ya sea que TUNE-TUNE+® esté
habilitado o no. La configuracién PID generada por la
autoafinacién se utilizara hasta que la funcién de autoa-
finaci6n se vuelva a ejecutar, los valores PID se ajusten
manualmente o se habilite TRU-TUNE+®.

Nota:
No realice una autoafinacién mientras un perfil se
esté ejecutando.

Para iniciar una autoafinacion realice los siguientes pasos:

1. Mediante la interfaz de usuario remota, desde la
pagina inicial, presione las teclas de arriba o abajo
para introducir el punto establecido cerrado desea-
do o alguno que esté en la mitad del rango espera-
do de puntos establecidos que usted desee afinar.

2. Vaya a la pagina Operaciones, mend Lazo (presione
sin soltar las teclas de flecha hacia arriba y abajo
durante aproximadamente 3 segundos) y seleccione
el Punto establecido de autoafinaciéon (8. £5P]. El
Punto establecido de autoafinacién se expresa como

un porcentaje del Punto establecido de lazo cerrado.

3. Fije Solicitud de autoafinacién [ A{jE]en [YES]. Si
la autoafinacion no se puede completar en 60 minu-
tos, se agotara el tiempo de espera de la autoafina-
cion y se aplicara la configuracion original.

La pantalla inferior de la interfaz grafica de usuario
(RUI) destellara entre y el punto establecido mien-
tras la autoafinacion se esté realizando. La temperatura
debe cruzar el punto establecido de autoafinacién cinco
veces para completar el proceso de autoafinacion. Una vez
finalizado, el controlador ejerce el control en el punto esta-
blecido normal, utilizando los nuevos pardmetros.

Si necesita ajustar la agresividad del procedimien-
to de afinacién, utilice Agresividad de autoafinacion
(pagina Configuracién, mena Lazo). Seleccione
suamortiguado para poner al valor de pro-
ceso en el punto establecido rapidamente. Seleccione
sobreamortiguado para llevar el valor de pro-
ceso al punto establecido con un sobreimpulso minimo.
Seleccione amortiguado critico({ - & para equilibrar
una respuesta rapida con un sobreimpulso minimo

Punto establecido de proceso

Comienzo de la autoafinacion Finalizacion de la autoafinacion

N\

Punto establecido de autoafinacion
(90% del punto establecido de proceso)

Temperatura

Tiempo

Ajuste Manual

En algunas aplicaciones, el proceso de autoafinacion
puede no dar los parametros PID que proporcionan las
caracteristicas de proceso que usted desea. Si este fuera
el caso, usted podra afinar el controlador manualmente.

1. Energice el controlador y establezca un punto es-
tablecido tipicamente utilizado en el proceso que
usted utilice.

2. Vaya a la pagina Operaciones, menu Lazo, y fije
Banda proporcional para calentamiento[ A P8
y/o Banda proporcional para enfriamiento
en 5. Fije Integral de tiempo en 0. Fije
Derivativa de tiempo en 0.

3. Cuando el sistema se estabilice, observe el valor de
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proceso. Si fluctiaa, incremente el valor de Banda
proporcional para calentamiento o Banda propor-
cional para enfriamiento en incrementos de 3° a
5° hasta que se estabilice, dejando un tiempo para
que el sistema se asiente entre los ajustes.

4. Una vez que el proceso se estabiliza, controle Ener-
gia de calentamiento o Energia de enfria-
miento (pagina Operaciones, ment Moni-
tor). Debe estar estable en +2%. En este punto, la
temperatura de proceso también debe estar estable,
pero se habra estabilizado antes de alcanzar el punto
establecido. La diferencia entre el punto establecido y
el proceso actual puede eliminarse con Integral.

5. Comience con un valor Integral de 6.000 minutos
y espere 10 minutos para que la temperatura del
proceso llegue al punto establecido. Si no lo ha
hecho, disminuya la configuracién a la mitad y
espere otros 10 minutos. Contintde reduciendo la
configuracién a la mitad cada 10 minutos hasta
que el valor de proceso iguale al punto estableci-
do. Si el proceso se desestabiliza, quiere decir que
el valor Integral es demasiado pequenio. Aumén-
telo hasta que el proceso se estabilice.

6. Incrementa la Derivativa a 0,1. Después aumente
el punto establecido en 11 ° a 17 °C. Monitoree
el acercamiento del sistema al punto establecido.
Si el valor del proceso sobreimpulsa el punto es-
tablecido, aumente la Derivativa a 0,2. Aumente
el punto establecido en 11 ° a 17 °C y observe el
acercamiento al nuevo punto establecido. Si au-
menta la Derivativa demasiado, el acercamiento
al punto establecido sera muy lento. Repita cuan-
to sea necesario hasta que el sistema se eleve al
punto establecido sin sobreimpulso o lentitud.

Para informacién adicional acerca de autoafinacion
y control PID, consulte las funciones respectivas en
este capitulo.

Autoafinacion con TRU-TUNE+®

El algoritmo adaptativo TRU-TUNE+ optimizara los va-
lores PID del controlador para mejorar el control de los
procesos dindmicos. TRU-TUNE+ monitorea el Valor de
proceso y ajusta los parametros de control automaética-
mente para mantener el proceso en el punto establecido
durante los cambios de punto establecido y de carga.
Cuando el controlador estd en modo de control adaptati-
vo, determina la senal de salida apropiada y, a través del
tiempo, ajusta los parametros de control para optimizar
el grado de adecuacién y la estabilidad. TRU-TUNE+ no
funciona para el control de encendido/apagado.

El método preferido y mas rapido para afinar un
lazo, es establecer las configuraciones de control ini-
ciales y continuar con el modo adaptativo para afinar
las configuraciones.

Si el modo de control de un controlador se fija en
afinar, se dara inicio a este proceso de afinacion de
dos pasos. (Vea Autoafinacién en este capitulo.) Esta
afinacion predictiva determina las configuraciones
iniciales y aproximadas para los parametros PID.
Entonces el lazo cambia automaticamente al modo
adaptativo el cual afina los parametros PID.

Una vez que la Variable de proceso se puso en
punto establecido durante un periodo razonable (cer-
ca de 30 minutos para un proceso rapido, a aproxi-
madamente dos horas para un proceso més lento) y

si ya no se desean o necesitan mas afinaciones de

los parametros PID, se puede apagar TRU-TUNE+ .
Sin embargo, manteniendo al controlador en el modo
adaptativo permite ajustar automaticamente los cam-
bios de carga y compensar las caracteristicas diferen-
tes de control en varios puntos establecidos para los
procesos que no son totalmente lineales.

Una vez que los parametros hayan sido configu-
rados por el algoritmo adaptativo TRU-TUNE+ , el
proceso, si se apaga por cualquier razon, puede reini-
ciarse en el modo de control adaptativo.

Encienda o apague TRU-TUNE+ con Habilitar
TRU-TUNE+ (pagina Configuracion, menu Lazo).

Utilice Banda TRU-TUNE+ (pagina Con-
figuracién, mena Lazo) para configurar el rango por
encima y por debajo del punto establecido en el que la
afinacion adaptativa estara activa. Ajuste este para-
metro Gnicamente en el poco probable caso de que el
controlador no sea capaz de estabilizarse en el punto
establecido con la Banda TRU-TUNE+ configurada
en automatico (0). Esto puede ocurrir con procesos
muy rapidos. En ese caso, configure Banda TRU-
TUNE+ a un valor elevado, como 100.

Utilice Ganancia TRU-TUNE+ (pagina
Configuraciéon, mena Lazo) para ajustar la capacidad
de respuesta de los calculos de afinacién adaptativa.
Seis configuraciones van desde 1, con la respuesta
mas agresiva y el sobreimpulso mas potente (aumen-
to mayor), a 6, con la respuesta menos agresiva y
menos potente de sobreimpulso (aumento menor). La
configuracién predeterminada 3, se recomienda para
lazos con retroalimentacién de termopar y respuesta
moderada y potencial de sobreimpulso.

Antes de afinar

Antes de autoafinar, debera instalar correctamente
el hardware del controlador y debera configurar los
siguientes parametros basicos:

e Tipo de sensor (pagina Configuracién, menu
Entrada analdgica) y escalamiento, si se requiere;

e Funcién (pagina Configuracién, mend Sa-
lida) y escalamiento, si se requiere.

Como autoafinar un lazo

1. Entre el punto establecido deseado o alguno que
esté en la mitad del rango esperado de puntos es-
tablecidos que usted desee afinar.

2. Habilitar TRU-TUNE+.

3. Inicie una autoafinacién. (Vea Autoafinacién en
este capitulo.)

Cuando la autoafinacién esté completa, los parame-

tros PID deberan suministrar un buen control. Mien-

tras el lazo esté en el modo de control adaptativo,

TRU-TUNE+ se afina continuamente para ofrecer el

mejor control posible de PID para el proceso.

AN

jADVERTENCIA! Durante la autoafinacion, el controlador confi-
gura la salida a 100 por ciento e intenta impulsar a la Variable
de proceso hacia el punto establecido. Introduzca un punto esta-
blecido y limites de energia de calentamiento y enfriamiento que
estén dentro de los limites de operacion segura de su sistema.
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Entradas

Compensacion de calibracion

La compensacién de calibraciéon permite a un usuario
compensar los efectos de sensores imprecisos, resistencias
de los conductores u otros factores que alteran el valor de
entrada. Una compensacién positiva aumenta el valor de
entrada, mientras que una negativa lo disminuye.

El valor de compensacion de entrada se puede vi-
sualizar o cambiar con Compensacién de calibracion
(pagina Operaciones, menu Entrada analégica).

La Desviacion de calibracion
negativa compensaré el efecto de
Lectura de temperatura la diferencia entre la Lectura del
del sensor sensor y la Temperatura real

\ %

Temperatura de proceso real

Temperatura

Tiempo

Calibracion

Antes de realizar cualquier procedimiento de calibra-
cién, compruebe que las lecturas en pantalla no estan
dentro de las especificaciones publicadas. Para ello
introduzca en la entrada analégica un valor conocido
proveniente de una fuente de precision. Luego, réstele
al valor en pantalla el valor conocido y compare esta
diferencia con la especificacion de rango de exactitud
publicada para dicho tipo de entrada.

El uso del parametro Compensacién de calibracién
que se encuentra en la pagina Operaciones
(o PE ], mend Entrada analégica A ) cambia las
lecturas en todo el rango visualizado por el valor de
compensacion. Utilice este parametro para compen-
sar errores de sensor o errores en la colocacion de
sensores. Generalmente este valor se fija en cero.

Equipo necesario mientras se realiza la calibra-
cion: Obtenga una fuente de precision de milivoltios,
voltios, miliamperios o resistencia segun el tipo de sen-
sor que se calibrard. Utilice sélo alambre de cobre para
conectar la fuente de precisién a la entrada del contro-
lador. Mantenga los conductores entre la fuente de pre-
cision y el controlador lo mas cortos posibles para mi-
nimizar errores. Ademas se recomienda un medidor de
voltios/ohmios capaz de leer valores con cuatro decima-
les 0 méas. Antes de la calibracién, conecte este medidor
a la fuente de precision para verificar su exactitud.

Los valores de entrada reales NO tienen que ser
exactamente iguales a los valores recomendados, pero
SI es fundamental que el valor real de la senial conec-
tada al controlador se conozca con precision de hasta
al menos cuatro digitos.

Calibracion de entradas analégicas:

Para calibrar una entrada analdgica, necesitara su-
ministrar una fuente de dos senales eléctricas o valo-
res de resistencia cerca de los extremos del rango que
la aplicacién es probable que utilice. Vea los valores
recomendados mas abajo:

Tipo de sensor prlt:eltl:?s'}‘tiendbeaia er::ig}gnd:IIa
termopar 0,000 mV 50,000 mV
milivoltios 0,000 mV 50,000 mV
voltios 0,000V 10,000 V
miliamperios 0,000 mA 20,000 mV
100 Q RTD 50,00 Q 350,00 Q
RTD 1.000 Q 500,0 Q 3.500 Q
termistor 5 kQ 50,00 5.000
termistor 10 kQ 150,0 10.000
termistor 20 kQ [ 1.800 20.000
termistor 40 kQ [ 1.700 40.000
potenciémetro 0,000 1.200
Nota:

El usuario puede calibrar sélo un tipo de sensor. Si el
calibrador se interconecta con deteccién de termopar
abierto, fije Tipo de sensor en la pagina Confi-
guraciéon [ §€ £, ment Entrada Analégica en
milivoltios en vez de Termopar para

evitar que se produzca una interconexién entre el ca-
librador y el circuito de deteccién de termopar abierto
mientras dure el proceso de calibracion. Asegurese de
regresar el tipo de sensor al tipo de termopar utilizado.

Desconecte el sensor del controlador.

2. Anote el valor del parametro de Compensacién de
calibracién que aparece en la pagina Ope-
raciones (g P€ r |, menu Entradaanalégica A
y luego fije dicho valor en cero.

3. Conecte la fuente de precision a los terminales de
entrada correspondientes del controlador a cali-
brar. No debe haber ningin otro cable conectado
a los terminales de entrada. En la seccién de ins-
talacién y cableado de este manual encontrara las
conexiones apropiadas.

4. Asegurese de que el tipo de sensor del controlador
esté programado en el Tipo de sensor[ GE€n] co-
rrecto que se utilizara en la pagina Configuracién
[ 6EE], menu Entrada analégica A

5. Ingrese a la pagina Fabrica [F{ £ Y], menu Ca-

libracién mediante la RUI o el software
EZ-ZONE Configurator.

6. Seleccione la instancia de entrada de Calibracién
a calibrar. Esto corresponde a la entrada
analégica a calibrar.

7. Fije la Pendiente de entrada eléctrica
en 1,000 y Compensacion de entrada eléctrica

EL 1.0)en 0,000 (esto cancelara cualquier valor
de calibracién anterior del usuario).

8. Introduzca un valor bajo de fuente de precisién.

Lea el valor de medicién eléctrica [ 7] del con-

trolador mediante EZ-Configurator o la RUI. Esto

se conocera como como Medicién eléctrica baja.

Anote el valor bajo
9. Introduzca un valor alto de fuente de precision.

10.Lea el valor de medicién eléctrica [ 7] del con-
trolador mediante EZ-Configurator o la RUI. Esto
se conocera como Medicion eléctrica alta.

Anote el valor alto

=
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11.Pendiente de entrada eléctrica calculada = (Valor
alto de precision — Valor bajo de precisién) / (Medi-
cién eléctrica alta — Medicién eléctrica baja )

Valor de pendiente calculado _____

12.Compensacion de entrada eléctrica calculada =
Valor bajo de precisiéon — (Pendiente de entrada
eléctrica* Medicién baja)

Valor de compensacién calculado _____

13.Introduzca la Pendiente de entrada eléctrica

calculada y la Compensacién de entrada
eléctrica (EL ..o0] en el controlador.

14.Salga del menu Calibracién.

15.Valide el proceso de calibracién utilizando un cali-
brador con la entrada analégica.

16.Introduzca la compensacién de calibracién como se
anot6 en el paso 2 si se fuese necesario para com-
pensar un error de sensor.

Fijar la Pendiente de entrada eléctrica en
1,000 y la Compensacién de entrada eléctrica (E{ ..0]
en 0,000, restaura la calibracion original de fabrica.

Constante de tiempo de filtro

La filtracién suaviza una senal de entrada aplicando
a la sefial una constante de tiempo de filtro de pri-
mer orden. Filtrar el valor mostrado facilita supervi-
sar. Filtrar la sefial podria mejorar el funcionamiento
del control PID en un sistema que tenga mucho ruido
0 que sea muy dinamico.

Ajuste el intervalo de tiempo de filtro con Tiempo
de filtro (pagina Configuracién, mend Entra-
da analdgica). Ejemplo: Con un valor de filtro de 0,5 se-
gundos, si el proceso de valor de entrada cambia instan-
taneamente de 0 a100 y permaneci6 en 100, la pantalla
indicara 100 después de cinco constantes de tiempo del
valor de filtro o 2,5 segundos.

Seiial de entrada sin filtrar

Temperatura

Tiempo

Sefial de entrada filtrada

Temperatura

Tiempo

Constante de tiempo de filtro

Seleccion de sensor

Es necesario configurar el controlador para que sea com-
patible con el dispositivo de entrada, el cual normalmen-
te es un termopar, un RTD o un transmisor de proceso.

Seleccione el tipo de sensor con Tipo de sensor
(pagina Configuracién, ment Entrada analégica).

Respaldo de Sensor

La funcion Valor de proceso puede fijarse para res-
paldo de sensor que mantendria un control de lazo
cerrado tras una falla de entrada cambiando la en-
trada de control a otro sensor de entrada de su elec-
cién. Encender o apagar el respaldo del sensor me-
diante la pagina Configuraciéon, ment Valor de proce-
so. Funcién de fuente A debe seleccionar un sensor de
respaldo del mismo médulo (zona) donde la Funcion
de fuente B a D puedan seleccionar un sensor como
respaldo desde otra zona (médulo).

Limite inferior de punto establecido y limite superior

El controlador limita el punto establecido a un valor
entre el limite inferior de punto establecido y el limi-
te superior de punto establecido.

Configure los limites de punto establecido con
Punto establecido inferior y Punto establecido
superior (pagina Configuracién, menud Lazo).

Hay dos conjuntos de limites inferiores y superio-
res de punto establecido: uno para un punto estable-
cido de lazo cerrado y otro para un punto establecido
de lazo abierto.

Limite superior del rango funcional seleccionado =

Extender el rango bajo (entre el Limite superior del sensor y el Rango bajo)

Punto establecido superior—/

Rango de punto establecido (tiene que estar entre el Rango

alto y el Rango bajo)
Punto establecido mferiur—\

Extender el rango bajo (entre el Limite superior del sensor y el rango alto)

Presion de gas

Limite inferior del rango funcional seleccionado —*

Rango bajo y rango alto

Escala alta y Escala baja

Cuando se selecciona una entrada como voltaje de pro-
ceso o entrada de corriente de proceso, se debe selec-
cionar el valor de voltaje o corriente que sea los extre-
mos bajo y alto. Por ejemplo,cuando use una entrada
de 4 a 20 mA, el valor bajo de la escala debe ser 4,00
mA y el valor alto de la escala seria 20,00 mA. Los
rangos de escala cominmente usados son: 0 a 20 mA,
4a20mA,0a5V,1a5Vy0al0V.

Usted puede crear un rango de escala que repre-
sente otras unidades para aplicaciones especiales. Us-
ted puede invertir las escalas de valores altos a valo-
res bajos para senales de entrada analégicas que ten-
gan una accion inversa. Por ejemplo, si 50 psi provoca
una sefial 4 mA y 10 psi provoca una sefial 20 mA.

No es necesario que los extremos inferior y superior
de escala coincidan con los extremos del rango de me-
dicién. Estos valores, junto con los extremos inferiores
y superiores de rango, permiten realizar escalamiento
de procesos y pueden incluir valores que el controlador
no puede medir. Independientemente de los valores es-
calados, el valor medido se restringe por las medidas
eléctricas del hardware.

Seleccione los valores inferiores y superiores con
Escala baja y Escala alta[ Gk ,|. Seleccione
el rango que se muestra con Escala baja y
Rango alto (pagina Configuracién, menu En-
trada analdgica).
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Rango alto y Rango bajo

Con una entrada de proceso, debe seleccionar un valor
que represente los extremos bajo y alto del rango de la
corriente o el voltaje. Seleccionar estos valores permite
que la pantalla del controlador se iguale a las unidades
de medicién reales de trabajo. Por ejemplo, la entrada
analdgica de un transmisor de humedad podria repre-
sentar 0 a 100 por ciento de humedad relativa como una
senal de proceso de 4 a 20 mA. La escala baja se ajusta-
ria a 0 para representar 4 mA y la escala alta se ajus-
taria a 100 para representar 20 mA. La indicacién en
la pantalla entonces representaria el rango de humedad
de 0 al 100 por ciento con una entrada de 4 a 20 mA.

Seleccione los valores inferiores y superiores con

Rango bajo y Rango alto (pagina Con-

figuracién, mena Entrada analégica).

Recepcion de un punto establecido remoto

La funcién punto establecido remoto permite que el
controlador utilice un termopar, un RTD, un poten-
ciometro de 1 k o una sefial de proceso (proveniente
de cualquier médulo RM) como la segunda entrada
para fijar el punto establecido, que permite que su
punto establecido sea manipulado por una fuente
externa. Una aplicacion comin utilizaria un contro-
lador de rampa con una salida de retransmision de
punto establecido para multiples controladores de
rampa utilizando el punto establecido remoto. Como
otra opcién, se podria utilizar una salida analégica
de un PLC para enviar los valores del punto estable-
cido a un EZ-ZONE RMC. El controlador debe tener
al menos dos entradas de proceso para utilizar la
funcién de punto establecido remoto.

Puede seleccionar entre puntos establecidos local y
remoto en el panel frontal, con una entrada de evento,
desde una computadora remota utilizando la funcion
comunicaciones, o desde un conmutador externo utili-
zando una entrada de evento. Asegtrese de que todas
las impedancias de entrada y salida sean compatibles.

Cambie la funcién al punto establecido remoto con
Habilitar remoto (pagina Operaciones, menu
Lazo). Seleccione si el punto establecido remoto con-
trola un punto establecido de lazo cerrado o abierto
con el Tipo de punto establecido remoto [ ~£ Y.

Asigne la funcién de cambio a un punto estable-
cido remoto a una Funcién de acciéon (pagina
Configuracion, mend Accién).

Asigne la funciéon de cambio a un punto establecido
remoto a la tecla EZ con la Funcién de entrada digital
(pagina Configuracién, menu Tecla funcién).

Linealizacion de diez puntos

La funcién de linealizacién permite al usuario relinea-
lizar una lectura de valor desde una fuente analdgica.
Las selecciones de la funcién son Apagado, Interpola-
do y Escalonado. Cuando se fija en Apagado, la salida
coincidira con el valor de la Fuente A mas la com-
pensacion. Se utilizan 10 puntos para compensar las
diferencias entre la lectura del valor de fuente (punto
de entrada) y el valor deseado (valor de salida). Mul-
tiples puntos de datos permiten la compensacién de
diferencias no lineales entre las lecturas del sensor y
los valores de proceso objetivos a lo largo del rango de
funcionamiento del sistema térmico o de proceso. Las

diferencias en las lecturas del sensor pueden deberse
a factores tales como la colocacion del sensor, toleran-
cias, o resistencias imprecisas del sensor o del cable.

El usuario especifica la unidad de medida y luego cada
punto de dato introduciendo un valor de punto de entra-
da y un valor de punto de salida correspondiente. Cada
punto de dato debe ser incrementalmente superior al
punto precedente. La funcién de linealizacion interpolara
puntos de datos entre puntos de datos especificos.

A
/ Punto de entrada 10

2

Lgctqra d? sensor £ Punto de salida 10
sin linealizacién a7
(valor real) 5 :
4 \
31
i '~ Zonade compensacion
Punto de 2: | i P

entrada 1

Temperatura

Lectura de sensor
con linealizacién
(valor en pantalla)

Punto de salida 1

Sin compensacién

Tiempo

Salidas
Relé SIN ARCO

Un relé SIN ARCO proporciona una mejora significa-
tiva en la vida 1til del relé de salida en comparacién
con los relés convencionales.

Los relés mecanicos convencionales tienen una vida
nominal de 100,000 ciclos a la corriente de carga nomi-
nal total. La menor vida ttil de los relés convencionales
se debe a que cuando los contactos se abren mientras cir-
cula corriente el metal se degrada. Esta accion provoca
la formacion inevitable de arcos eléctricos, lo que a su vez
transfiere metal de un contacto al otro. Las condiciones
de formacion de arcos eléctricos contindan existiendo en
cada apertura de contacto subsiguiente hasta que, con el
transcurso del tiempo, la resistencia de los contactos au-
menta, lo que provoca que se incremente la temperatura
de los contactos. Llega un momento en el que los contac-
tos se sueldan y el relé permanece en estado encendido.

El relé SIN ARCO Watlow es un relé hibrido. Utiliza
un relé mecanico para la carga de corriente y un triac
(conmutador de estado sélido) para conducir las corrien-
tes de encendido y apagado. Los relés SIN ARCO pro-
longan la vida dtil de un relé a mas de dos millones de
ciclos en corriente de carga nominal total.

Aunque un relé SIN ARCO tiene importantes ven-
tajas de duracion, se deben tomar algunas precaucio-
nes para un uso aceptable:

No utilice:

e relés hibridos para contactores de limite. Un dis-
positivo de limite o de seguridad debe proporcio-
nar un corte mecanico positivo en todos los cir-
cuitos derivados calientes;

e cargas de CC con relés hibridos. Los triacs que se
utilizan para la supresion de arco eléctrico sélo se
apagan con el voltaje de linea de ca;

e conmutadores hibridos para conducir cualquier
carga inductiva, tales como bobinas de relé,
transformadores o solenoides;

® tiempos de ciclos menores a cinco segundos en
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conmutadores hibridos;
e en cargas que exceden 264 V ca a través del relé;
e en cargas que exceden una carga de 15 amperios;
e en cargas menores a 100 mA;
¢ relés SIN ARCO en serie con otros relés SIN ARCO.

Retransmision de un valor de proceso o un punto
establecido

La funcién de retransmision permite que una salida
de proceso proporcione una sefial analégica que re-
presenta el punto establecido o el valor real del proce-
so. La senal puede servir como un punto establecido
remoto para otro controlador o como una entrada pa-
ra un registrador grafico para documentar el funcio-
namiento del sistema en el tiempo.

Al seleccionar el tipo de senal de retransmision, el
operador debe tener en cuenta la cantidad de impedancia
de entrada del dispositivo al que se va a retransmitir y el
tipo de sefial requerido, en voltios o miliamperios.

Normalmente las, aplicaciones pueden utilizar la op-
cion de retransmision para grabar una de las variables
con un registrador grafico o para generar un punto esta-
blecido para otros controles en una aplicacién multizona.

Las salidas 1y 3, 5 y 7 pueden ordenarse como
salidas de proceso. Asigne una fuente analédgica a la
Funcién de salida para lograr la retransmisiéon de un
proceso o valor de punto establecido.

Nota:
El punto establecido activo no se retransmite, sélo
el punto establecido de lazo cerrado solicitado por el
usuario el cudl no puede ser el punto establecido de
lazo cerrado en control. No se permite retransmitir un
punto establecido de lazo cerrado de perfilamiento.

Rango alto

Escala de salida

Rango bajo

Escala baja Escala alta

Fuente de retransmision
Retransmitir

Seleccione el rango de la salida de proceso con

Escala baja y Escala alta[ Gh .. Escale la

fuente de retransmisién para procesar la salida con
Rango bajo y Rango alto [ ~h 4.

Cuando la fuente de retransmision esta en el valor
de Rango bajo, la salida de retransmision estara en su
valor de Escala baja. Cuando la fuente de retransmision
se encuentre en el valor de Rango alto, la salida de re-
transmision se encontrara en su valor de Escala alta.

Curva de salida de enfriamiento

Una curva de salida no lineal puede mejorar el fun-
cionamiento cuando la respuesta del dispositivo de
salida es no lineal. Si una salida de enfriamiento
utiliza una de las curvas no lineales, un calculo PID
produce un nivel de salida mas bajo que el que pro-
porcionaria una salida lineal.

Estas curvas de salida se utilizan en aplicaciones
de extrusion de plastico: curva 1 para sistemas de ex-
trusion enfriados por aceite y curva 2 para sistemas
de extrusion enfriados por agua.

100

60
Lineal
Curva 1
40
%urva 2
20

Calculo PID

Energia de salida real

Seleccione una curva de salida de enfriamiento no
lineal con Curva de salida de enfriamiento

(menud Configuraciéon, mend Lazo).

Métodos de control

Configuracion de salida

Cada salida del controlador se puede configurar como
una salida de calentamiento, una salida de enfria-
miento, una salida de alarma o desactivada y accio-
nada por cualquier lazo de control disponible. No se
ha colocado ninguna limitacién de dependencia en
las combinaciones disponibles. Las salidas se pueden
configurar en cualquier combinacién. Por ejemplo, las
tres se podrian fijar en enfriamiento.

Las salidas de calentamiento y enfriamiento usan
los parametros de punto establecido y de Operaciones
para determinar el valor de la salida. Todas las salidas
de calentamiento y enfriamiento usan el mismo valor
de punto establecido. Calentamiento y enfriamiento tie-
nen su propio grupo de parametros de control. Todas las
salidas de calentamiento usan el mismo grupo de para-
metros de control de calentamiento y todas las salidas
de enfriamiento usan el mismo grupo de parametros de
salida de enfriamiento. Cada salida de alarma tiene su
propio grupo de pardmetros de configuracion y puntos
establecidos, permitiendo operacién independiente.

Control automatico (lazo cerrado) y manual (lazo abierto)

El controlador tiene dos modos de operacién basicos,
modo automatico y modo manual. E1 modo automatico
permite que el controlador decida si se ejecuta un con-
trol de lazo cerrado o se siguen los ajustes de Falla de
error de entrada (pagina Configuracién, mena
Lazo). El modo manual sélo permite control de lazo
abierto. El médulo RMC normalmente se usa en el mo-
do automatico. El modo manual sélo se usa generalmen-
te para aplicaciones especializadas o para solucién de
problemas. El modo manual es un control de lazo abier-
to que permite al usuario fijar directamente el nivel de
energia a la carga de salida del controlador. En este mo-
do, ningin ajuste del nivel de energia de la salida ocu-
rre con base en la temperatura o punto establecido.
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En el modo automatico, el controlador monitorea la
entrada para determinar si es posible realizar el control
de lazo cerrado. El controlador verifica para asegurar
que un sensor en funcionamiento esta proporcionando
una senal de entrada valida. Si hay una sefial de en-
trada valida, el controlador realizara un control de lazo
cerrado. El control de lazo cerrado usa un sensor de
proceso para determinar la diferencia entre el valor de
proceso y el punto establecido de lazo cerrado. Después
el controlador aplica energia a una carga de salida de
control para reducir esa diferencia. Si no hay una senal
valida de entrada, el controlador emitirda un mensaje de
error de entrada en la pantalla superior y(AE £~ en la
pantalla inferior y respondera a la falla de acuerdo con
la configuraciéon de Falla de Error de Entrada [FA L .
Puede configurar el controlador para que realice una
transferencia sin “sobresaltos”(5P{ §), cambie para ello
a un nivel fijo predeterminado de potencia de salida
(M 7An), o desactive la energia de salida.

La transferencia sin sobresaltos permitira al con-
trolador cambiar al modo manual usando el dltimo
valor de energia calculado en el modo automatico si
el proceso se ha estabilizado a + 5 por ciento del nivel
de energia de salida durante el intervalo de la Inte-
gral de tiempo o 10 segundos, lo que sea mayor, (pa-
gina Operaciones, Lazo) anterior a la falla del sensor,
y ese nivel de energia es menos del 75 por ciento.

Punto establecido Temperatura real
~
Falla de
sensor

100%
<2 minutos—= "~ Bloquea la

Alimentaci6n de salida
40% | N~
alimentacién

0% de salida
Tiempo

Transferencia sin sobresaltos

Error en enganche de entrada (pagina
Configuracién, mend Entrada analégica) determina
la respuesta del controlador una vez que vuelve a
recibir una senal de entrada valida. Si el enganche
esta encendido, entonces el controlador continuara
indicando un error de entrada hasta que se borre el
error. Para borrar una alarma enganchada, presione
la tecla Avanzar @ y luego la tecla Arriba O.

Si el enganche esta apagado, el controlador automa-
ticamente cancelara el error de entrada y regresara a
leer la temperatura. Si el controlador se encontraba en
el modo automatico cuando ocurri6 el error de entrada,
reanudara el control de lazo cerrado. Si el controla-
dor se encontraba en modo manual cuando ocurrié el
error, permanecera en control de lazo abierto.

El El Indicador luminoso de control manual % se en-
ciende cuando el controlador opera en el modo manual.

Si se utiliza una interfaz grafica de usuario (RUI),
se puede cambiar facilmente entre los modos si el
parametro Modo de control[ £/ 7] se seleccion6 para
que aparezca en la pagina de inicio.

Para pasar al modo manual desde el modo automa-
tico, presione la tecla Avanzar @ hasta que aparezca
en la pantalla inferior. La pantalla superior
mostrara para el modo automatico. Utilice las
teclas Arriba © o Abajo © para seleccionar (78 n].

El valor del punto establecido manual se obtendra de
la dltima operacion manual.

Para pasar al modo manual desde el modo auto-
matico, presione la tecla Avanzar @ hasta que apa-
rezca en la pantalla inferior. La pantalla
superior mostrara para el modo manual. Uti-
lice las teclas Arriba © o Abajo @ para seleccionar
(AUE o). El valor del punto establecido automatico se

obtendra de la ultima operacién automatica.

Los cambios tienen efecto después de tres segun-
dos o inmediatamente al presionar ya sea la tecla
Avanzar @ o la tecla Infinito @.

Control de encendido-apagado

El control de encendido-apagado enciende y apaga la
salida, segun la entrada, el punto establecido y los va-
lores de histéresis. El valor de histéresis indica cuanto
se debe desviar el valor del proceso del punto estableci-
do para encender la salida. Si se aumenta el valor de la
histéresis, disminuira la cantidad de veces que la salida
se enciende y se apague. La capacidad de control mejora
al disminuir la histéresis. Si se fijara ésta en 0, el valor
del proceso estaria mas cerca del punto establecido, pero
la salida se encenderia y se apagaria con mas frecuen-
cia, lo cual podria causar “vibracion” de salida. Se puede
seleccionar control de encendido-apagado mediante el
Algoritmo de calentamiento [ 8 9] o el Algoritmo de en-
friamiento [ £ A 9] (pagina Configuracion, menu Lazo).
La histéresis de encendido-apagado puede configurarse
con Histéresis de calentamiento o Histéresis de
enfriamiento (pagina Operaciones, menu Lazo).

Nota:
Error de entrada Modo de fallaFg ¢ ] no funciona en el mo-
do de control de encendido-apagado. La salida se apaga.

La accién de calentamiento se apaga cuando la temperatura
del proceso aumenta por encima del punto establecido.

Punto establecido

Temperatura

I Histéresis
-—

N
Temperatura del proceso

La accion de calentamiento se enciende

La accion de calentamiento se cuando la a del proceso lende
enciende durante el arranque.  POr debajo del punto establecido menos la histéresis.

Tiempo

La accién de enfriamiento se enciende
cuando la temperatura del proceso
aumenta por encima del punto

establecido més la histéresis. \

I Histéresis

La accion de
enfriamiento se enciende
durante el arranque.

Temperatura del proceso Punto establecido

Temperatura

La acci6n de enfriamiento se apaga cuando la temperatura
del proceso desciende por debajo del punto establecido.

Tiempo

Ciclos del sistema encendido o apagado

Control proporcional (P)

Algunos procesos requieren mantener una temperatura
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o un valor de proceso mas cercano al punto establecido
que lo que puede proporcionar un control de todo o na-
da. Un control proporcional brinda ese control mas es-
tricto, porque ajusta la salida cuando la temperatura o
el valor del proceso estan dentro de una banda propor-
cional. Cuando el valor esta en la banda, el controlador
ajusta la salida dependiendo de cuén cerca esta el va-
lor de proceso al punto establecido.

Entre mas cercano es el valor de proceso al punto
establecido, mas baja sera la energia de la salida. Esto
es similar a ir soltando el pedal de gasolina de un co-
che conforme se acerca a la sefial de alto. Mantiene la
temperatura o el valor de proceso sin oscilar tan am-
pliamente como lo haria con un simple control de todo
o nada. Sin embargo, cuando el sistema se estabiliza,
la temperatura o el valor de proceso tienden a “caer” a
un valor ligeramente inferior al punto establecido.

Con un control proporcional, el nivel de potencia de
salida equivale al (punto establecido menos valor de pro-
ceso) dividido entre el valor de la banda proporcional.

En una aplicacién con una salida asignada al ca-
lentamiento y otra al enfriamiento, cada uno tendra
un parametro proporcional separado. Los pardmetros
de calentamiento se hacen efectivos cuando la tempe-
ratura del proceso es menor que el punto establecido;
los de enfriamiento se hacen efectivos cuando dicha
temperatura es mayor que el punto establecido.

Ajuste la banda proporcional con Banda proporcional
para calentamiento[ A P&]o Banda proporcional para
enfriamiento [ {P§] (pagina Operaciones, menu Lazo).

Punto establecido

/Sobrepaso

Banda proporcional Caida

Temperatura

Tiempo

Control proporcional

Control proporcional mas integral (PI)

Para corregir la caida causada por el control propor-
cional, se incorpora al sistema un control integral
(restablecer). Cuando el sistema se ha estabilizado, se
ajusta el valor integral a fin de acercar la temperatu-
ra o el valor del proceso al punto establecido. La ac-
ci6én integral determina la velocidad de la correccion;
sin embargo, esta accién podria aumentar el sobrepa-
so que se produce en el arranque del equipo o cuando
se cambia el punto establecido. Un exceso de accién
integral producira inestabilidad en el sistema. Ajus-
te la integral con Integral de tiempo (pagina
Operaciones, menta Lazo).

Control proporcional mas integral mas derivativa (PID)

El control derivativo (rapidez de variacién) se utiliza
para minimizar el sobrepaso en un sistema contro-
lado por accién PI. La acciéon derivativa (rapidez de
variacion) ajusta la salida de acuerdo con la rapidez

del cambio de la temperatura o valor del proceso. Un
exceso de accion derivativa (rapidez de variacion) pro-
ducira lentitud en el sistema.

Ajuste la derivativa con Derivativa de tiempo

(pagina Operaciones, menu Lazo).

Sobrepaso reducido

Punto establecido

Banda proporcional

Banda proporcional x 2

Se reduce la velocidad de calentamiento

Temperatura

Tiempo

Control PID

Banda muerta

En una aplicacién de PID, las bandas muertas por
encima y por debajo del punto establecido pueden aho-
rrar energia y minimizar el desgaste en una aplica-
cién, manteniendo la temperatura del proceso dentro
de margenes aceptables. Utilice Banda muerta para fi-
jar una compensacién para la banda proporcional. Con
un valor negativo, tanto las salidas de calentamiento
como de enfriamiento estan activas cuando el valor de
proceso esta cerca del punto establecido. Un valor po-
sitivo previene que las salidas de calentamiento y en-
friamiento estén encendidas al mismo tiempo.

La accién proporcional cesa cuando del valor del
proceso se encuentra dentro de la banda muerta. La
accion integral continia acercando la temperatura
del proceso al punto establecido.

Salida delentriamiemo
activa

Punto establecido

Sahdalde calentamiento activa

Temperatura

Banda muerta positiva

Tiempo

Cuando el valor de la banda muerta es cero,
la salida de calentamiento se activa al caer la tempe-
ratura por debajo del punto establecido y la salida de
enfriamiento se activa cuando la temperatura excede
el punto establecido.
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Punto establecido Ecatl:\(/j; deIenmamle

Salida [de calentamiento
activa:

Temperatura

Banda muerta cero

Tiempo
Cuando el valor de banda muerta es negativo,
tanto las salidas de calentamiento y de enfriamiento
estan activas cuando la temperatura esta cerca del
punto establecido.

Salida de| enfriamiento
Punto establecido activa

Salida|de calentamiento
activa

Temperatura

Banda muerta negativa

Tiempo

Ajuste la banda muerta con Banda muerta
(pagina Operaciones, menu Lazo).

Base de tiempo variable

Base de tiempo variable es el método preferido para
controlar una carga resistiva, proporcionando una
base de tiempo muy corta para alargar la vida ttil
del calentador. A diferencia de disparo por d4ngulo de
fase, la conmutacion de base de tiempo variable no li-
mita la corriente ni el voltaje aplicados al calentador.

Con salidas de base de tiempo variable, el algoritmo
PID calcula una salida entre 0 y 100%, pero la salida se
distribuye en grupos de tres ciclos de la linea de ca. Para
cada grupo de tres ciclos de la linea de ca, el controlador
decide si la energia debe estar encendida o apagada. No
hay tiempo de ciclo fijo ya que la decisién se toma por
cada grupo de ciclos. Cuando se usa en conjunto con un
dispositivo de cruce por cero (disparo rapido), como un
controlador de energia de estado sélido, la conmutacién
se hace solamente en el cruce de cero de la linea de ca, lo
que ayuda a reducir el ruido eléctrico. (RFI).

La base de tiempo variable se debe usar con con-
troladores de energia de estado sélido, como un relé de
estado sélido (SSR) o rectificador controlador de silicio
(SCR) de energia. No use una salida de base tiempo va-
riable para controlar relés electro mecanicos, relés de
desplazamiento de mercurio, cargas inductivas y calen-
tadores con caracteristicas de resistencia poco comunes.

La combinacion de salida de base de tiempo variable y

relé de estado sdlido pueden, a bajo costo, aproximarse al
efecto de control analégico, disparado por dngulo de fase.

Seleccione Frecuencia de linea CA (pagina
Configuracién, ment Global), 50 o 60 Hz.

Salida de 100%

10 ENCENDIDO,
0 APAGADO

Salida de 50% (\ {\

3 ENCENDIDO,
3 APAGADO

il

Salida de 66%

6 ENCENDIDO,
3 APAGADO

Rampa de punto establecido tnico

El modo de rampa protege materiales y sistemas que
no pueden tolerar cambios rapidos de temperatura.
El valor de la velocidad de rampa es equivalente a la
cantidad maxima de grados por minuto o por hora
que puede cambiar la temperatura del sistema. La
rampa al punto establecido comienza desde el valor
de proceso y aumenta o disminuye al punto estableci-
do de lazo cerrado segun la velocidad definida.

Seleccione Accién de rampa (pagina Configu-
raciéon, menud Lazo):
rampa desactivada.
rampa al iniciar.
rampa al cambiar punto establecido.
rampa al arranque o cuando cambie el

punto establecido.

Seleccione si la velocidad es en grados por minuto o
grados por hora con Escala de rampa [ ~§C). Ajus-
te la velocidad de rampa con Velocidad de rampa

(pagina Configuracién, menu Lazo).

Punto
establecido

N\

La temperatura alcanza el punto establecido

Temperatura

Tiempo

Sistema de calentamiento sin rampa
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Punto establecido

Temperatura

por minuto

\ La temperatura asciende en rampa hasta
el Punto establecido a una velocidad establecida

Tiempo

Sistema de calentamiento con rampa

Control de cascada

El control de cascada es una estrategia de control en
la que un lazo de control proporciona el punto estable-
cido para otro lazo. Esto permite alcanzar el proceso o
la temperatura de la pieza rapidamente mientras mi-
nimiza el sobrepaso. La cascada se utiliza para optimi-
zar el rendimiento de los sistemas térmicos con largos
periodos de retraso. El grafico de la derecha muestra
un sistema térmico con un periodo de retraso largo.

La curva A representa un sistema de control de lazo
anico con parametros PID que permiten una velocidad de
calentamiento maxima. A través de ella se muestra que se
introduce demasiada energia y el punto establecido se sobre-
pasa. En la mayoria de los sistemas con periodos de retraso
largo, es posible que el valor de proceso nunca se estabilice
en un error aceptable. La curva C representa un sistema de
control uinico ajustado para minimizar el sobrepaso. Esto re-
sulta en velocidades inaceptables de calentamiento, lo cual
puede tomar horas para alcanzar el valor final. La curva
B representa un sistema de cascada que limita la energia
introducida en el sistema, permitiendo una velocidad de ca-
lentamiento optima con un sobrepaso minimo. El control de
cascada utiliza dos lazos de control (externo e interno) para
controlar el proceso. El lazo externo (entrada analdgica 2)
monitorea el proceso o la temperatura de la pieza, que des-
pués se compara con el punto establecido de lazo cerrado. El
resultado de la comparacion, la senal de error, se ejecuta por
la configuracién PID en el lazo externo de la cascada, que
después genera un nivel de energia para el lazo exterior. El
punto establecido para el lazo interno se determina por el
nivel de energia del lazo externo. El lazo interno (cualquier
entrada) monitorea la fuente de energia (calentamiento y
enfriamiento), que se compara con el punto establecido de
lazo interno generado por el lazo externo. El resultado de
la comparacion, la sefial de error, se ejecuta por la configu-
racién PID en el lazo interno de la cascada, que genera un
nivel de energia de salida entre -100% y hasta +100%. Si el
nivel de energia es positivo, el calentamiento estara encen-
dido; si el nivel de energia es negativo, el enfriamiento se
encendera. La energia de las fuentes de energia se suminis-
tran a través de salidas elegidas.

Cascada

inhabilitacion
de cascada

1 A 1
1 Lazo externo %’0 & & By A 1
& %

1 %%0 Rl %0 Yo j/{oo ps 1

1 %, %6, %% % Y %o % !
1

1

. v YYVYVYYY

1 Energla | FuenteA !
1

: Entrada1 [ FuenteA PE de lazo cerrado ¥  Fuente B 1

1| (Parte del proceso) Lazo de Control 1 - PID dio —»| FuenteE Salida :

1

1 1

Funcién aritmética

Lazo interno -100% = Rango bajo

+100% = Rango alto

PE remoto 0a100%

| Fuente B
Entrada 2 | Fuente A
(Fuente de energa) Lazo de Control 2 - PID

Energia de to

Energia de enfriamiento

0a100%

Salida de
enfriamiento

La Funcion aritmética es igual a la Fuente A cuando la Fuente E es falsa. La Fuente E inhabilita la cascada cuando
la salida Verdadera y Funcion de aritmética es igual al Punto establecido de lazo cerrado del lazo 1 PID.

1

1

1

1

1

Salida de J
iento | !
1

1

1

1

1

Control de compresor

El control del compresor puede disminuir el desgas-
te de un compresor y evitar que se bloquee debido al
ciclo corto. Una valvula de derivaciéon que se opera

a partir de una salida de control regula el modo de
enfriamiento del proceso, mientras que otra salida
enciende y apaga el compresor. El compresor no se
encendera hasta que la energia de salida exceda el
% de energia de encendido del compresor durante un
periodo mayor que el Retraso de encendido del com-
presor. El compresor no se apagara hasta que la ener-
gia de salida exceda el % de energia de apagado del
compresor durante un periodo mayor que el Retraso
de apagado del compresor.

% de energia
Calentamiento 100%|

2% de energia de
2% /\ /\ / apagado del compresor
0%

0% de energia de
encendido del compresor

-100%)|

Tiempo en segundos

) - > Retraso de encendido del compresor = 45 segundos
Compresor Encendido
P Apagado

< » Retraso de ido del presor = 20

Control diferencial

Después de configurar las entradas apropiadas y sus
funciones internas asociadas, el Control diferencial
permite que el RMC accione una salida en base a la

Curva A (PID) diferencia entre esas entradas analédgicas.
temperatura de
Punto aire ambiente
establecido o~
sensor de
temperatura
de vidrio
s 'Curva B (cascada)
% \J
;& Curva C (control simple) \\\\\\\\\\\\\\\\ ]
= Mostrar caso
V Entrada 1 W Salidai ~
Tiempo
Cascada
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Control de cociente

El Control de cociente se utiliza cominmente para
asegurar que se mantengan dos flujos o mas en el
mismo valor de cociente, incluso si los flujos son cam-
biantes; es especialmente 1til en aplicaciones que
mezclan materiales.

Aplicaciones del control de cociente:

e Mezcla de dos o maés flujos para producir una
mezcla con una composicién especifica.

e Mezcla de dos o mas flujos para producir una
mezcla con propiedades fisicas especificas.

e Correcto mantenimiento de la mezcla de aire y
combustible para la combustion.

pintura
mezclada

Enfrada Salida1
7

{ransmisor
de flujo

transmisor

flujo controlado
de pigmento
Entrada 2
flujo de pintura
sin mezclar sin
control

vélvila
motorizada

&
N

Control de valvula motorizado

Se utiliza una valvula motorizada para regular el flujo
de fluido que a su vez tiene un impacto en el valor de
proceso de lazo. Una valvula se abre o cierra cerrando
contactos para accionar la valvula en la direccion de-
seada. Esta funcién se configura seleccionado Valvula
motorizada como la funcién en la pagina Configura-
cién, menud Funcién de salida especial. La Funcién de
fuente A se selecciona ya sea para Energia de calenta-
miento o enfriamiento y luego se ingresa el Tiempo de
carrera de valvula y la Banda muerta.

Finalmente, programe las salidas que abriran y
cerraran la valvula. El algoritmo calculara el tiempo
muerto que es el tiempo de activacion minimo que la
valvula recorrera una vez que se encienda ya sea en la
direccion abierta o cerrada. Tiempo muerto = Banda
muerta de valvula / 100 * Tiempo de carrera de valvula.

1

@

ok

P Salida 1 = Cerrado
su >
o

0

ERll Salida 2 = Abierto

i —
"

Horno de gas

Vélvula
Accionador

Temperatura
Sensor

S

o

Flujo de gas

Alarmas

Las alarmas se activan cuando el nivel de salida, el
valor de proceso o la temperatura exceden un rango
definido. El usuario puede configurar cémo y cuando
activar una alarma, que accién toma y si se desacti-
va automaticamente cuando desaparezca la condicion
que la originé.

Configure las salidas de las alarmas en la pagina
Configuracion antes de ajustar los puntos estableci-
dos de alarma.

No es necesario asignar las alarmas a una salida.
Las alarmas se pueden monitorear y controlar me-
diante el panel frontal o utilizando el software.

Alarmas de proceso y desviacion

Una alarma de proceso utiliza uno o dos puntos estable-
cidos absolutos para definir una condicién de alarma.

Una alarma de desviacién utiliza uno o dos puntos
establecidos que se definen como relativos con respecto al
punto establecido. Para calcular los puntos establecidos
alto y bajo de alarma, se suman o se restan valores de
compensacion del punto establecido. Si cambia el punto
establecido, también se mueve automaticamente la ven-
tana definida por los puntos establecidos de alarma.

Seleccione el tipo de alarma con mediante

la pagina Configuracién, mend Alarma.

Puntos estahlecidos de alarma

El Punto establecido superior de alarma define la
temperatura o el valor del proceso que activard una
alarma del lado alto. E1 Punto establecido inferior de
alarma define la temperatura que activara una alar-
ma del lado bajo. Para las alarmas de desviacién, un
punto establecido negativo representa un valor por
debajo del punto establecido de lazo cerrado. Un punto
establecido positivo representa un valor por encima del
punto establecido de lazo cerrado. Visualice o cambie
los puntos establecidos de alarma con los puntos esta-
blecidos inferiores de alarma[ FA{ o] y superiores de
alarma (pagina Operaciones, mend Alarma).

Histéresis de alarma

Cuando el valor del proceso llega al punto establecido
alto o bajo de alarma, se provoca un estado de alarma.
La histéresis de alarma define el punto al que debe
regresar el proceso, dentro del rango de operacion nor-
mal, antes de que la alarma se pueda eliminar.

La histéresis de alarma es una zona que esta den-
tro de cada punto establecido de alarma. Esta zona se
define agregando el valor de histéresis al punto esta-
blecido inferior de alarma o restando el valor de his-
téresis del punto establecido superior de alarma. Vi-
sualice o cambie la histéresis de alarma con
mediante la pagina Configuraciéon, mend Alarma.

Rango de alarma de lado alto Punto establecido

superior de alarma

* Histéresis de alarma

Rango de operacion normal

Temperatura

* Histéresis de alarma

Punto establecido

Rango de alarma de lado bajo inferior de alarma

Tiempo

Puntos establecidos de alarma e histéresis
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Enganche de alarma

Una alarma enganchada permanecera activa después
de cesar la condicion de alarma. Sdlo el usuario des-
activada por el usuario y sé6lo cuando la condicién de
alarma ya no exista.

Si utiliza la RUI, un mensaje activo, tal como un
mensaje de alarma, ocasionara que la pantalla alter-
ne entre la configuracion normal y el mensaje activo
en la pantalla superior y en la pantalla infe-
rior. Para borrar un alarma enganchada:

1. Presione la tecla Avanzar @ para visualizar
en la pantalla superior y la fuente del mensaje en la
pantalla inferior.

2. Utilice las teclas Arriba © o Abajo O para des-
plazarse por las respuestas posibles, como Borrar

o Silenciar [ § ,{].

3. Presione las teclas Avanzar
ejecutar la accion.

o infinito @ para

Sin una RUI, se puede restablecer una alarma en-
ganchada apagando y encendiendo la energia al moé-
dulo o configurando una Funcion de accién dentro del
controlador para realizar un restablecimiento. Para
ello, configure la Funcién de accion para que de la
alarma y cause que la Accién de produzca a través de
la Funcién de fuente A.

Una alarma que no esté enganchada (autoborrable)
se desactivara automaticamente después de que se
elimine la condicién de alarma. Encienda o apague el

enganche de alarma con mediante la pagina
Configuracién, mend Alarma.

El estado de alarma comienza cuando la temperatura
alcanza el Punto establecido superior de alarma

Punto
establecido
superior
de alarma

¥ Histéresis de alarma

Rango de operacién normal

El estado de alarma continuaré hasta
que la temperatura disminuya a un
valor equivalente al Punto establecido
superior de alarma menos la histéresis.
+ En este punto el operador podria
apagar una alarma enganchada. Una
alarma no enganchada se apagaria Punto
automaticamente. establecido
inferior de
alarma

Temperatura

Temperatura
del proceso

Tiempo

Respuesta de alarma con histéresis

Silenciar alarma

Si la funcion silenciar alarma est4 activada, el opera-
rio puede deshabilitar la salida de alarma mientras
el controlador estd en un estado de alarma. El valor
o la temperatura de proceso tienen que superar la
zona de histéresis y llegar al rango de operacién nor-
mal para que se active la funcién de salida de alarma
nuevamente.

Si utiliza la RUI, un mensaje activo, tal como un
mensaje de alarma, ocasionara que la pantalla alter-
ne entre la configuracion normal y el mensaje activo
en la pantalla superior y en la pantalla infe-
rior. Para silenciar una alarma:

en la pantalla superior y la fuente del mensaje en la
pantalla inferior.

2. Utilice las teclas Arriba O y Abajo @ para
desplazarse por las respuestas posibles, como

Borrar[ {{ ~]o Silenciar[ § ,{].

3. Presione las teclas Avanzar
ejecutar la accion.

o infinito @ para

Sin una RUI, se puede silenciar una alarma configu-
rando una Funcién de accién dentro del control para
silenciar la alarma. Para ello, configure la Funcién
de accion en Silencio y cause que la Accion de produz-
ca a través de la Funcion de fuente A.

Encienda o apague el silenciador de alarma
mediante la pagina Instalacion, meni Alarma.

Bloqueo de alarma

El bloqueo de alarma permite el calentamiento ini-
cial de un sistema, después de que se inici6. Cuando
se enciende la funcion bloquear alarma, no se activa-
ra ninguna alarma cuando la temperatura del proce-
so esté inicialmente por debajo del punto establecido
inferior de alarma o por encima del punto establecido
superior de alarma. El valor del proceso tendra que
llegar al rango operativo normal, pasando la zona de
histéresis, para que se active la funciéon de alarma.

Si el médulo RMC tiene una salida que esta fun-
cionando como una alarma de desviacion, la alarma
se bloquea cuando cambie el punto establecido, hasta
que el valor del proceso vuelva al rango de funciona-
miento normal.

Encienda o apague el bloqueo de alarma

mediante la pagina Configuracién, mend Alarma.

Deteccion de corriente

Deteccion de circuito abierto de calentador
Error de corriente (pagina Operaciones, me-
nu Corriente) detecta un circuito de carga abierto si
no hay flujo de corriente a través del transformador
de corriente cuando la salida esta activa y se supone
que la carga esta encendida.

Deteccion de cortocircuito en calentador
Un Error de corriente detecta un circuito con carga
en cortocircuito si hay flujo de corriente a través del
transformador de corriente cuando la salida esta in-
activa y se supone que la carga esta apagada.
Configure los puntos establecidos de deteccion de
corriente con Punto establecido superior y
Punto establecido inferior (pagina Operacio-

nes, menu Corriente).

Observe el nivel de corriente y las fallas mas re-

cientes con Leer, Error de corriente (pagina
Operaciones, menu Corriente) y Error de calentador

(pagina Operaciones, menu Corriente).

Deteccion de lazo abierto

Cuando se activa la Detecciéon de lazo abierto [ {.d €],
el controlador detectara cuando la salida de energia
esté en 100%. Una vez alli, el control comenzara a
supervisar la Desviacién de deteccion de lazo abierto
L.d d]en relacién con el valor que se introdujo para

1. Presione la tecla Avanzar @ para visualizar Tiempo de deteccién de lazo abierto[ {.dE]. Siel
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periodo especificado expira y la desviaciéon no ocurre,
se activara un Error de lazo abierto. Una vez que
existe la Condicién de error de lazo abierto, el modo
de control se apagara.

Nota:
Todos los indicadores identificados en estas seccién se en-
cuentran en el menu Lazo de la pagina Configuracion.

Programacion de las teclas EZ

Si se usa la RUI, se puede programar la tecla EZ en el
mentu Configuracion o mediante el software EZ-ZONE
configurator, utilizando una computadora personal.

Los ejemplos a continuacién muestran ¢cémo pro-
gramar la tecla EZ para iniciar y detener un perfil.

1. Parair ala pagina Configuracion desde la pagina
de inicio, presione las teclas Arriba © y Abajo @ du-
rante seis segundos. aparecera en la pantalla
superior y aparecera en la pantalla inferior.
2. Presione la tecla Arriba © hasta que

aparezca en la pantalla superior y en la
pantalla inferior.

3. Presione la tecla Avanzar @ hasta que aparezca el
Nivel de entrada digital en la pantalla infe-
rior. Utilice una tecla de flecha para especificar el es-
tado de la tecla (alto o bajo) cuando el controlador se
encienda. Se alternaran las funciones cada vez que
se presione la tecla EZ, como Iniciar/Detener perfil.

4. Oprima la tecla de avanzar @. En la pantalla
inferior aparecerd la Funcién digital [ Fnl.
Presione las teclas Arriba © o Abajo @para des-
plazarse a través de las funciones que pueden
asignarse a la tecla EZ.

Cuando Inicio/Detencion de perfil aparece
en la pantalla superior y en en la pantalla
inferior, presione la tecla Avanzar @ una vez para
seleccionar esa funcién y desplazarse al parametro

Instancia de funcién [ F J.

5. Presione las teclas Arriba © o Abajo @ para despla-
zarse al perfil que desea que la tecla EZ controle.

6. La instancia le comunica al controlador sobre cual
de las funciones numeradas debe actuar. Para los
perfiles, se cuenta con 25 instancias. Presione la
tecla Infinito @ una vez para regresar al subme-
nu, dos veces para regresar al menu principal o
tres veces para regresar a la pagina de inicio.

Utilizacion del bloqueo para ocultar
paginas y menus

En caso de que cambios no intencionales en la con-
figuracién de parametros puedan causar problemas
de seguridad o provocar tiempo de inactividad, pue-
de utilizar la funcién de bloqueo para mayor segu-
ridad. Estos ajustes afectaran cualquier acceso que
utilice Bus estandar, incluido la RUI. Esto no afecta
el acceso del protocolo de campo.

Cada uno de los ments de la pagina Fabrica y
cada una de las paginas, excepto dicha pagina Fa-
brica, cuentan con un nivel de seguridad asignado.
Puede cambiar el acceso de lectura y escritura a es-
tos menus y paginas mediante los parametros que
se encuentran en el mena Bloqueo (pagina Fabrica).

Meni Bloqueo

Hay cinco parametros en el ment Bloqueo (pagina
Fébrica):

¢ Bloquear pdgina Operaciones configura el
nivel de seguridad de la pagina Operaciones.
(predeterminado: 2)

Nota:
Los niveles de bloqueo de las paginas Inicio y Configu-
racién son fijos y no se pueden cambiar.

¢ Bloquear pagina Operaciones({ g L,P] configura el
nivel de seguridad de la pagina Perfilamiento.
(predeterminado: 3)

e Habilitar Seguridad de contrasefia(P 8 G, €] activa
o desactiva la funcién de seguridad de Contrasena.
(predeterminado: apagado)

e Seguridad de bloqueo de lectura determina
a qué paginas se puede acceder. El usuario puede
acceder al nivel seleccionado, asi como a todos los
niveles inferiores. (predeterminado: 5)

e Seguridad de bloqueo de configuracion de-
termina en qué parametros dentro de paginas acce-
sibles se pueden escribir. El usuario puede escribir
en el nivel seleccionado, asi como en todos los nive-
les inferiores. (predeterminado: 5)

La tabla a continuacién representa los diferentes
niveles de bloqueo para el indicador Seguridad de
bloqueo de configuracion y el indicador Seguridad

de bloqueo de lectura. El Bloqueo de configuracion
cuenta con 6 niveles (0-5) de seguridad mientras que
el Bloqueo de lectura tiene 5 (1-5). Por lo tanto, el ni-
vel “0” se aplica sélo al Bloqueo de configuracion. “Y”
significa si (se puede escribir/leer) mientras que “N”
significa no (no se puede escribir/leer). Las celdas de
color simplemente diferencian un nivel del siguiente

Seguridad de bloqueo (§{ o]y (rL ol

Nivel de bloqueo 0(1(2 (3 |4]|5
Pagina de inicio Y|Y|Y|Y|Y|Y
Pagina Operaciones NIN|Y | Y|[Y|Y
Pagina Configuracion [N |N [N [N |Y | Y
Pagina Perfil NININ|Y|[Y|Y

Pagina Fabrica

z
z
z
z
<

Ment Personalizado

Ment Diagnéstico

e
Z |
Z |
Z |
Z |
| <

Mentu Calibracion

Menu Bloqueo

Lol.D N|Y|Y|Y|Y|Y
Lol.P] N|Y |Y|Y|Y]|Y
PRS.E] N|Y|Y|Y|Y|Y
lo Yy |y |vy|Y]|Y
S5Lol) Y|Y|Y|Y|Y|Y

Los siguientes ejemplos muestran cémo se pueden usar

los parametros del ment Bloqueo en las aplicaciones:

1. Puede bloquear el acceso a la pagina Operaciones
pero permitir que un operador acceda al menu
Perfil, cambiando los niveles de seguridad
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predeterminados de la pagina Perfil y la pagina
Operaciones. Cambie Bloquear paglna Operacio-
nes (L oLl.0)a 2 y Bloquear pagina Perfilamiento
a 2. Si Seguridad de bloqueo de configura-
cién se configura en 2 o mas alto y Seguri-
dad de bloqueo de lectura se configura en
2, se puede acceder a la pagina Perfilamiento y a
la pagina Inicio, y escribir en todos los parametros
permitidos. Las paginas con niveles de seguridad
mayores que 2 estaran bloqueadas (inaccesibles).

2 Si Seguridad de bloqueo de configuracion

se fija en 0 y Seguridad de bloqueo de lectura

m se fija en 5, se podra acceder a todas las
paginas; sin embargo no se permltlra realizar
cambios en ninguna pagina o mendu, con una ex-
cepcién: Seguridad de bloqueo de configuraci(’)n
se puede cambiar a un nivel més elevado.

3. El operador desea contar con acceso de lectura a
todos los ments y no permitir que se cambie nin-
gun parametro.

En la pagina Fabrica, mend Bloqueo, fije Seguri-
dad de bloqueo de lectura en 5y Seguri-
dad de bloqueo de configuracion en 0.

4. El operador desea leer y escribir en la pagina
Inicio y en la pagina Perfilamiento, y bloquear
todas las demds paginas y menus.

En la pagina Fabrica, mentd Bloqueo, fije Seguri-
dad de bloqueo de lectura en 2 y Seguri-
dad de bloqueo de configuracién en 2.

En la pagina Fabrica, mena Bloqueo, fije Bloquear
pagina Operaciones en 3 y la Bloquear pé-
gina Perfiles en 2.

5. El operador desea leer las paginas Operaciones,
Configuracién, Perfiles, y los menis Diagnéstico,
Bloqueo, Calibracién y Personalizado. El operador
también desea leer y escribir en la pagina de inicio.
En la pagina Fabrica, mend Bloqueo, fije Seguri-
dad de bloqueo de lectura en 1y Seguri-
dad de bloqueo de configuracion en 5.

En la pagina Fabrica, ment Bloqueo, fije Blo-
quear pagina Operaciones en 2y la Blo-
quear pagina Perfiles en 3.

Utilizacion de la Seguridad de contraseia

A veces es deseable aplicar un nivel de seguridad mas
alto al control, en el que estan visibles una cantidad li-
mitada de mends y no se proporciona acceso a otros sin
una contrasena de seguridad. Sin la contrasena ade-
cuada, aquellos menuds permaneceran inaccesibles. Si
se activa Contrasefa habilitada (PAG.E)en la pagina
Fabrica en el mend [ { o], estara vigente una Segu-
ridad de contrasena de anulacién. Cuando esté vigente,
las dnicas paginas que podra visualizar un usuario sin
contrasefia se definen en el indicador Nivel de acceso
bloqueado({ o L.L ]. Por otra parte, un usuario con con-
trasena tendria visibilidad restringida por Seguridad
de bloqueo de lectura [~{ o L. Por ejemplo, con Con-
trasena habilitada y Nivel de acceso bloqueado (Loll
fijado en 1y [~ { o L] fijado en 3, las péginas disponibles
para un usuario sin contrasefia estarian limitadas a
las paginas Inicio y Fabrica (nivel de bloqueo 1). Si se
ingresa la contrasefia de Usuario, se podra acceder a
todas las paginas a excepcién de la pagina Configura-
cion segun se define por el acceso del nivel 3.

Coémo habilitar seguridad de contrasena
Dirijase a la pagina Fabrica manteniendo presiona-
das la tecla Infinito @ y la tecla Avanzar@® durante
aproximadamente seis segundos. Una vez alli, presio-
ne una vez la tecla Abajo @ para ir al menud
Presione nuevamente la tecla Avanzar@ hasta visua-
lizar el indicador Contrasefia habilitada (P8 6.E].

Por dltimo, presione las teclas Arriba o Abajo para
activarla. Una vez activada, apareceran 4 nuevos in-
dicadores:

1. (L oL.L] - Nivel de acceso bloqueado (1 a 5) correspon-
diente a la tabla de bloqueo que aparece més arriba.

2. [rol L] - La funciéon Contrasena variable cambiara
el Codigo de cliente cada vez que se apague y en-
cienda el control.

3. [PAGS.u] - Contrasena de usuario que un Usuario
necesita para obtener acceso al control.

4. (PAS.A]- Contrasefa de administrador que se ne-

cesita para obtener acceso administrativo al control.

El Administrador puede cambiar las contrasenas de
Usuario o Administrador o dejarlas en su estado pre-
determinado. Una vez que Seguridad de contrasena
estd habilitada, éstas sélo seran visibles para el Ad-
ministrador. Como puede observarse en la formula
siguiente, el Usuario o el Administrador deberan co-
nocer cudles son esas contrasefias para adquirir un
nivel de acceso mas elevado al control. Presione la te-
cla Infinito @ para salir de este mend. Una vez fuera
del mend, Seguridad de contrasena estara habilitada.

Coémo obtener acceso al controlador
Para obtener acceso a una pagina o ment al que no se
pueda acceder, dirijase a la pagina Fabrica y entre al
ment ({JL o). Una vez alli, siga los pasos siguientes:
Nota:
Si Seguridad de contrasena (Habilitar contraseria
[PRS.E] esta activada) estd habilitada, los dos in-
dicadores que se mencionan en el primer paso no
estaran visibles. Si no la conoce, llame a la persona
o compariia que configuré el control.

1. Obtenga la Contrasenia de usuario [PRG,.,]o la
Contrasefa de administrador (P85.8].

2. Presione la tecla Avanzar @ una vez para visuali-

zar el indicador Cédigo (£ od E].

Nota:

a. Si la Contrasena variable esta desactivada, pre-
sione la tecla Avanzar una vez mas y el indicador

Contrasenia ([P A55] se mostrara. Proceda al paso

7a o bien al 8a. Presionando las teclas de flecha
Arriba O o Abajo @ ingrese la Contraseria de
Usuario o Administrador. Después de introducir
la contrasena, mantenga presionada la tecla
Infinito @ durante dos segundos para regresar
a la pagina de inicio.

b. Si activ6 la Contrasena variable [~ gL L], conti-
nde con los pasos 3 a 9.

3. En caso de que el indicador Cédigo ([ o d €] (Clave
publica) todavia se vea en la parte delantera del
control, simplemente presione la tecla Avanzar

para continuar con el indicador Contrasena
(PASGS]. En caso contrario, vuelva a la pagina
Fébrica como se describe anteriormente.
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4. Ejecute el calculo que se define a continuacion
(7b o 8b) para el Usuario o el Administrador.

5. Ingrese el resultado del calculo en la pantalla supe-
rior utilizando las teclas de flecha Arriba © o Abajo
© o utilice el Software EZ-ZONE Configurator.

6. Salga de la pagina Fabrica manteniendo presionada
la tecla Infinito @ durante dos segundos.

Las férmulas que el Usuario y el Administrador utilizan
para calcular la contrasena son las siguientes:

Contrasena es igual a:
7. Usuario
a. Si la Contrasefia variable [~ g L { | estd desacti-

vada, la Contrasena (PAG5]es igual a la Con-

trasefia de usuario (PR G,y .

b. Si la Contrasena variable [~ g L { ] esta activada,

la Contrasena (PA55) es igual a:

((PAS.4) x code) Mod 929 + 70

8. Administrador

a. Si la Contrasena variable [~ o { { | esta desactivada,
la Contrasena [P A8 55]es igual a la Contrasefia de

Administrador (PR 5,A].

b. Si la Contrasena variable [~ g { { ] esté activada,
la Contrasefia (PAG5] es igual a:
((PAS.A]x code) Mod 997 + 1000
Diferencias entre Usuario sin contrasena,
Usuario con contrasena y Administrador

- Un Usuario sin contrasefia esta restringido
por el Nivel de acceso bloqueado ({ o L.L .

- Un Usuario con contrasefia esta restringido por
la Seguridad de bloqueo de lectura [~ { o] sin
tener acceso al Menu Bloqueo [ { o).

- Un Administrador esta restringido de acuerdo
con la Seguridad de bloqueo de lectura (- { o]
sin embargo, el Administrador tiene acceso al
menud Bloqueo donde se puede modificar el
Bloqueo de lectura.

Modbus - Usar bloques de memoria

programables

Al usar el protocolo Modbus, el médulo RMC tiene un
bloque de direcciones que el usuario puede configurar
para proporcionar acceso directo a una lista de 40
parametros configurados por el usuario. Esto permite
al usuario acceder facilmente a esta lista personali-
zada leyendo de o escribiendo en un bloque continuo
de registros.

Para comprender mejor las tablas que se encuen-
tran en la parte final de esta guia (Consulte el Apén-
dice: (Bloques de memoria programable Modbus), lea
el siguiente texto que define los encabezados de co-
lumna que se utilizan.

Direcciones de definicion de ensamblaje

- Direcciones fijas utilizadas para definir el para-
metro que se almacenara en las “Direcciones de
trabajo”, también se conoce como un puntero. El
valor almacenado es estas direcciones indicara
(apuntara hacia) la direccién Modbus de un
parametro en un médulo RM de control.

Direcciones de trabajo de ensamblaje

- Direcciones fijas directamente relacionadas con
sus “Direcciones de definicion de ensamblaje” aso-
ciadas (o sea, Direcciones de trabajo de ensamblaje
200 y 201 sumar el parametro apuntado por las
Direcciones de definicién de ensamblaje 40 y 41).

Cuando la direccién Modbus de un parametro objetivo
se almacena en una “Direccion de definicién de ensam-
blaje” su direccion de funcionamiento correspondiente
regresara el valor real de dicho parametro. Si es un pa-
réametro que se puede escribir, escribir en sus registros
de trabajo cambiara el valor real del parametro.

Por ejemplo, los registros de Modbus 726 y 727 con-
tienen el Punto establecido superior de limite 1 (vea
pagina Operaciones, menu Limite). Si el valor 726 y 727
se carga en la Direccion de definicion de ensamblaje
110 y 111 respectivamente (en forma predeterminada
estos registros se configuran como Estado de alarma 8),
el Punto establecido superior de limite 1 ahora se alma-
cenara en los registros Modbus 270 y 271.

La tabla (vea el Apéndice: Bloques de memoria
programables Modbus) identificada como “Direccio-
nes de definicién de ensamblajes y Direcciones de
trabajo de ensamblajes” refleja los ensamblajes y sus
direcciones asociadas.

Modulo EZ-ZONE® RMC de Watlow .

150

Capitulo 7 Caracteristicas



Configuracion del software
Uso del software EZ-ZONE® Configurator

Para permitir que un usuario configure el médulo RMC
mediante una computadora personal (PC), Watlow
ofrece software gratuito. Si no tiene una copia de este
software, inserte el CD (Herramientas de soporte del
controlador) en la unidad de CD e instélelo. Alternativa-
mente, si estd viendo este documento en forma electro-
nica y tiene una conexién a Internet, simplemente haga
clic en el siguiente enlace y descargue el software desde
el sitio Web de Watlow en forma gratuita.

http://www.watlow.com/products/software/zone_config.cfm
Una vez que el software esté instalado, haga doble
clic en el icono EZ-ZONE Configurator que se colocé
en su escritorio durante el proceso de instalacion. Si
no puede encontrar el icono, realice los siguientes pa-
sos para ejecutar el software:

1. Mueva el mouse al boton “Inicio”.

2. Coloque el mouse sobre “Todos los programas”.

3. Vaya a la carpeta “Watlow” en la subcarpeta
carpeta “EZ-ZONE Configurator”.

4. Haga clic en EZ-ZONE Configurator para ejecutarlo.

La siguiente ventana serd la primera en aparecer.

2=l

Welcome to the EZ-ZONE
CONFIGURATOR

This program makes it easy for you to configure any
of your EZ-ZOME products. Choose one of these
options:

& Configure a device while communicating with it.
 Create or edit a configuration file to download late|

" Download a configuration file in to a device.

and click Next to begin configuring an EZ-ZONE
device.

Version: 3.0.31
2006 WatlowElectric and Manufacturina Companv. All rights

Cancel |

Help | Get Updates |

Sila PC ya esta conectada fisicamente al médulo
RMC, haga clic en el botén Next (Siguiente) para co-
nectarse en linea.

Nota:
Al establecer una comunicacion entre la PC y el médulo
RMC, se necesitard un convertidor de interfaz. La red
de bus estandar utiliza la interfaz ETA-485. Actual-
mente, la mayoria de las PC requiere un convertidor de
USB a EIA-485. Sin embargo, puede que algunas PC
aun tengan puertos EIA-232, por lo que no seria necesa-
rio contar con un convertidor EIA-232 a EIA-485.

Como se ve en la captura de pantalla anterior, el soft-
ware proporciona al usuario la opcién de descargar una
configuracién previamente guardada asi como la habili-
dad de crear una configuracion en linea para descargar-
la después. Las capturas de pantalla siguientes mues-
tran como el usuario puede conectarse en linea.

Después de hacer clic en el boton Next (Siguiente), se

& Watlow EZ-ZONE™ CONFIGURA... | [[1[X]

Select a Communications Port @

A

If you don't know which communications port on your computer is connected
to the EZ-ZONE device, EZ-ZONE CONFIGURATOR can search for you.

‘with which Communications Port do you want to communicate?

Try them all.

Lrhranead |

Help | Next > |

Cancel |

< Back

Las opciones disponibles permiten al usuario selec-
cionar “Try them all” (Probar todos) o utilizar un
puerto de comunicacién especifico conocido. Tras la
instalacién del convertidor, si no esta seguro sobre
qué puerto de comunicacion se asignd, seleccione
“Try them all” (Probarlos todos) y luego haga clic en
“Next” (Siguiente). En la siguiente pantalla, se ve al
software buscando dispositivos en la red y el progreso
de la buisqueda.

't Watlow EZ-ZONE™ CONFIGURA...

Scan Network for EZZONE device

‘when the EZ-Z0NE device that you want to configure appears in the list
select it, and click Mext.

Luailable EZ-Z0ONE Devices:
:Scanning for EZ-ZONE devices. |

Stop Scan | |

o
Cancel Help I—l |

Cuando termine, el software mostrara todos los dis-
positivos disponibles en la red tal como se muestra a
continuacion.

& Watlow EZ-ZONE® CONFIGURATOR |

Scan Network for EZ-ZONE device

When the EZ-ZONE device that you want to configure appears in
the list select it. and click Next.

Available EZ-ZONE Devices:

Paort Address | Device Name Model Number Serial Number A
COMs 1 EZ-Zone RUI/G.. EZKB-LIAA-AAAA 414 =5
COM5 2 EZ-Zone PM PMERZEH-1LCJAAA 5072
COMs 3 EZ-Zone PM FPMEBZEH-1AAARAA 77 00
COMS5 7 EZ-Zone RM RMEF-CCKA-AAAA 987
COMms 8 EZ-Zone RM RMC1ESF1ETEATAA 2222
COoM5 9 EZ-Zone RM RMC3P1D5LACF1AA 7878 |
[Ralll3 1N E7.70ME BM BMCARR IF 4144 n
< =2
100% | _Repeat Scan |

debe definir el puerto de comunicacion que se utiliza- Corcel | e | ek Newt> |
rd en la PC.
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En la captura de pantalla anterior, el RMC aparece
resaltado para destacar el médulo correspondiente.
Todos los dispositivos EZ-ZONE de la red apareceran
en esta ventana y estarian disponibles para fines de
configuracion o monitoreo. Tras hacer clic en el con-
trolador de eleccién, simplemente haga clic en el bo-
tén “Next” (Siguiente) otra vez. A continuacién apare-
ce la siguiente pantalla.

‘& Watlow EZ-ZONE® CONFIGURATOR

na Operaciones, lo que tal vez aporte mayor claridad
con respecto al area enfocada al no mostrar mendus y
parametros indeseados. Al seleccionar un parametro
determinado (un solo clic del mouse), como es el caso

de Entrada analégica 1 en la columna

izquierda, todo lo que puede configurarse relaciona-

do con dicho parametro aparecera en la columna cen-
tral. Los campos ensombrecidos en el centro de la

Edit Device Settings On-Line. Configuring Model RMC3P1D5LACF1AA
Parameters are set in the device as you edit them. Click Next to see more parameters, or click a Menu in the tree to view and edit its settings. Click Finish to
save and exit.
Parameter Menus Parameters: Setup: Analog Input 1 Parameter Help
E E_z-zsg:tszM Sensor Type |RTD 10000hm  + Configure the Inputs
- Analog Input TC Linearization |.J - Setthe controller parameters to match the
Analog Input 1 ’—_I sensors attached to the inputs.
Anialog Input 2 RTD Leads |2 -
Analog Input 3 Units |Pmcegg ﬂ In Sensor Type, setthe analog sensor type to
+-- Process Value Scale L lonoi match the device wired to this input.
+1- Digital 1/0 d caretow U
+-- Action Scale High [20.00 If a thermocouple is wired to this input, set TC
- Limit Linearization to match the thermocouple’s
41 Cortrol Loop Range Low |0 Process type.
Output Range High Process
o ge figh 3959 if an RTD sensor is connected to this input,
R Process Error Enable | Of - set RTD Leads to 2 for a 2-wire RTD or 3 for a
+]-- Linearization 3-wire RTD
+|-- Compare Process Error Low Value |0.00 '
+- Timer Filter |05 In Units, set the type of units the sensor will
+- Counter ) measure.
+- Logic Input Error Latching |Of -
- Math = == ’—_I (004005)
+- Special Output Function Display Precision |Whole hd
+- Variable
+--Global
+- Profile
+-- Communications
+]-- Operations
+-- Factory
Profil
*rle Range: Not Applicable
Copy Settings...
Cancel | Help | <Back | Mext> |  Fimish |

En la captura de pantalla anterior, observe que el nime-
ro de pieza del dispositivo aparece claramente en la par-
te superior de la pagina (se ha resaltado en verde para
mayor claridad). Cuando hay multiples dispositivos EZ-
ZONE en la red, es importante fijarse en el nimero de
pieza antes de realizar la configuracion para evitar ha-
cer cambios de configuracién no deseados en otro control.

Observe detenidamente la columna izquierda (menu
Parametros) y fijese que muestra todos los ments
disponibles y parametros asociados con el control. A
continuacién se indica la estructura de menud que se
establece en este software:

- Configuracién
- Operaciones

- Fabrica

- Perfil

La navegacién entre un menu y otro es sencilla y esta
claramente visible. Simplemente deslice la barra de
desplazamiento hacia arriba o abajo para ver el menu
y el parametro que desea. Como alternativa, al hacer
clic en el simbolo negativo al lado de Configuracion,
colapsara el menu Configuracion y aparecera el me-

columna simplemente significan que dichos pardme-
tros no se aplican para el tipo de sensor seleccionado.
Como ejemplo, fijese que cuando se selecciona RTD,
Linealizacion TC no se aplica y por lo tanto estd en-
sombrecido. Para acelerar el proceso de configuracion,
observe que en la parte inferior de la columna central
hay una opcién para copiar ajustes. Si Entrada analé-
gica 1, 2 y 3 se configuraran de la misma forma, haga
clic en “Copy Settings” (Copiar ajustes) y aparecera el
cuadro de didlogo copiar desde / a para poder duplicar
rapidamente los ajustes.

Observe también que al hacer clic en cualquiera de los
elementos en la columna central aparecera ayuda con-
textual para dicho elemento en la columna derecha.
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Finalmente, cuando la configuracién esté lista, haga
clic en el botén “Finish” (Terminar) en la esquina in-
ferior derecha de la captura de pantalla anterior. Des-
pués de esta accion, aparece la siguiente pantalla.

Finish Configuring a Device On-Line

Congratulations! you have updated the settings in
the device.

If you save these settings in a file on this computer,
you can load the file in to a device or edit the file
again later.

Choose one of these options:

ave the configuration in a file and exit.

" Save the configuration in a file and start over.

" Exit and do not save the changes in a file.

= and rlick Finich

Cancel Help <Back | | [ _Emish |

Aunque el médulo RMC ahora contiene la configuracion
(porque las instrucciones anteriores se centraron en rea-

lizar la configuracién en linea) se sugiere que después
que se haya realizado el proceso de configuracion, el

usuario guarde este archivo en la PC para su uso futuro.
Si por alguna razoén alguien accidentalmente cambia un
ajuste sin comprender el impacto que tendria, seria mas

facil y rapido descargar una configuracién guardada en
el control en vez de intentar descubrir qué se cambio.

Por supuesto hay una opcién para salir sin guardar
una copia en el disco duro local.

Después de seleccionar la opcion “Save” (Guardar) ha-
ga clic otra vez en el boton “Finish” (Terminar). Luego
aparecera la siguiente pantalla.

Save As
Savein: I (=5 Saved Configurations ﬂ fj( v
i 3 Authorname:  Joe Smith
My Recent Save Date 6-Aug-2010
Documents @
@ Enter a comment here that will help you
recognize when this corfiguration file
Desktop should be used.
gy Device Description
Device Type: Controller
My Documerts Model Number. RMC3P1D5LACF1AA
Version: 4.00
= \Analog Inputs: 3
| Inputs and Outputs: 11
— Loops: 2
My Computer On Limits: 1
WINLL3AZ2343 Profiles: 0
My Netwark
Flaces
File riame: |EzZONE RMC Zore 9 - Save
Saveastype:  |EZ-ZONE Corfiguretion Files(™.wcf) ] Cancel

Al guardar la configuracion, fijese en la ubicacién en
la que el archivo se colocara (Saved in [Guardado en])

y escriba también el nombre del archivo (File name
[Nombre del archivo]). La ruta predeterminada para
los archivos guardados es:

\Program Files\Watlow\EZ-ZONE CONFIGURATOR\

Saved Configurations

El usuario puede guardar el archivo en la carpeta
que desee.
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Descripciones de bloques de funciones

Cada una de las siguientes paginas muestran graficamen-
te cada uno de los bloques de funcién del RMC. En cada
uno de ellos habra texto tanto de color negro como gris. El
texto gris representa entradas que no estan actualmente
disponibles segtn el uso definido de las funciones (texto ro-
jo). Por ejemplo, cuando el uso definido de la funcién Entra-
da analdgica se fija en RTD, Linealizacién TC aparecera
gris. Los rangos se especifican en unidades o grados F, si se
expresan en grados C, el rango es menor.

Funcion de accion

La Funcién accién hara que se lleve a cabo la accién
seleccionada cuando la Funcién de fuente A = EN-
CENDIDA y Nivel activo = Alto. El nivel activo espe-
cifica cuando la accion se producira. Un valor digital
alto causa la funcién de accién cuando Nivel de ac-
cién = Alto. Un valor digital bajo causa la funcién de
accién cuando Nivel de accién = Bajo. Basado en una
entrada determinada (E/S digital, salida de evento,
funcion de légica, etc.), la Funcién de accién puede
causar que otras funciones se produzcan. Para nom-
brar algunas, iniciar y detener un perfil, silenciar
alarmas, apagar lazos de control y colocar alarmas
en el estado sin alarma.

Nota:
Nota: La seccién de la Funcién de accién depende del
tipo de médulo y el nimero de pieza.

&
@,
U, Y,
Qo Qe Vo,
0'@(? b ¥,

Funcién de fuente A
Instancia de fuente A

Estado del evento
Accion
Resumen
Instancias - 8 por RMC

—

AL E] Mentd Accién
Pagina Configuracién
SEE) Pag g

Funcién de accién : Ninguno, Restaurar configuracién del usuario,
Restablecer limite, Alarma, Silenciar alarmas, Apagar lazos de
control y pasar alarmas a estado de no alarma, Forzar activacién de
alarma, Punto establecido inactivo, Afinaciéon, Manual, Apagar lazo
de control, Punto establecido remoto, Deshabilitar TRU-TUNE+,
Deshabilitar perfil, Perfil en espera/reanudar, Iniciar perfil,
Iniciar/detener perfil

Instancia de funcién : 0 a 25

S F n.A] Funcién de fuente A : Ninguno, Alarma, Comparar, Contador,
E/S digital, Salida de evento de perfil A a H, Tecla de funcién,
Limite, Légica, Cronémetro, Variable

Instancia de fuente A : 1a 24
Zona de fuente A: 0 a 16
[ L Ey] Nivel activo : Alto, Bajo

[TALE) Menu Accién
oPE ) Pagina Operacién

[£.,5] Estado del evento : Encendido, Apagado

Funcion de alarma

La Funcién de alarma hara que la salida cambie de
estado cuando la Fuente de alarma sobrepase los
Puntos establecidos de alarma.

’%0/ %
2%, e ;b /y/f
é’ ,O%ﬁg /67[: 0, /67[70, /00’ /57/(/
Fi o ¢ Y, %, 55 o Vi, By e
ﬁ{%, a%,@ g%;,/ Uy, o @a@/ff% A g ;//0 @%
©, % Co) Co, @) %@ e ©,, @
Yy, oy, Yo, o,y 0, Yo, g Yoy Yo, ey, e, e,

PLLLLLLL Ll

Fuente de alarma Estado de alarma | __
—> Instancia de fuente de alarma
Zona de fuente de alarma Alarma enganchada [--»
---»| Error de fuente de alarma .
Alarma silenciada |-y
Alarma borrable |-y
Valor de proceso de trabajo de alarma | -_
— | Lazo de control
Punto establecido de trabajo de alarma [ --5
Alarma Error |__,
Resumen .
Instancias - 8 por RMC Valor de salida |—»

AL N1 Menu Alarma

G E£) Pagina Configuracion

ALt Y] Tipo de alarma : Apagado, Desviacion, Proceso

Fuente de alarma : Entrada analégica,
Corriente, Energia, Linealizacion, Aritmética,
Valor de proceso, Variable

Instancia de fuente de alarma : 1 a 24

[ 62A) Zona de fuente de alarma : 0 a 16

[L 0oP) Lazo de control : 1 a 4

Histéresis de alarma : 0,001 a 9.999,000

[ AL 9] Ligica de alarma : Cerrar durante alarma, Abrir durante alarma
["ASd) Lados de alarma : Ambos, Alto, Bajo

[ AL A) Enganche de alarma : Enganchada, no enganchada
[ A& L) Bloqueo de alarma : Apagado, Arranque, Punto establecido, Ambos
Silenciar alarma : Apagado, Encendido
[AdSP) Pantalla de la alarma : Apagado, Encendido
[ AdL ] Tiempo de retraso de alarma : 0 a 9.999 segundos

AL M7 Menu Alarma
oF’r Pagina Operacion

[ AL o) Punto establecido inferior de alarma : -1.999,000 a 9.999,000
Ak 1] Punto establecido suprior de alarma : -1.999,000 a 9.999,000

Solicitud para borrar alarma : Ignorar, Borrar

Solicitud para silenciar alarma : Ignorar, Silenciar

Estado de alarma : Arranque, Ninguno, Bloqueado, Alarma
baja, Alarma alta, Error

Alarma enganchada : No, Si

Alarma silenciada : No, Si

Alarma borrable : No, Si

Valor de proceso de trabajo 1 :-1.999,000 a 9.999,000

Punto establecido de trabajo de alarma : -1.999,000 a 9.999,000

Error : Ninguno, Abierto, En cortocircuito, Error de medicién, Datos
de calibracién no vélidos, Error de ambiente, Falla, Sin fuente

Valor de salida : Encendido, Apagado
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Funcion de entrada analogica
Nota:
%%/ Esta funcién configura y conecta entradas fisicas con
U, funciones internas. La instancia principal de Lazo de
control debe coincidir con el Valor de proceso o la ins-
tancia de Entrada analégica.
Estado de alarma | - -» £
— 5, éé @, %,
> % Q%if’d%a’ G, é%% %"ff
=) %, ) 67 l’ 6
[ Z . cv
»> 6’4&% %&}0/@0&%@%{;64 o"aj%s"y%ﬂy%b "ﬂz%%/ /4,00 {//’0 0%0/«?%% /;90 o”@é
RN RN
-
) L — 5/ Entrada analégica
E L__ L.
Alarma rror > Entrada analdgica Valor de entrada analégica |
Apagado Valor de salida | —» I Resumen RMC Error de entrada [ -5
I nstancias - 1 a 4 por
Cuando funcién = Apagada ENTONCES Valor P
de salida = APAGADO Estado de alarma = 8, Ment Entrada analégica
Ninguna Indicacion de alarma = Ninguna SE€t] Pégina Configuracion
/:?0 t‘ir;;% 4,,// by, 42/ [ 6En] Tipo de sensor : Desactivado, Termopar, Milivoltios, Voltios,
'%g, /0' f”'% 7, Miliamperes, 100 ohm RTD, 1000 ohm RTD, Potenciémetro
0; /‘%Zp %@ %Q{,%%f t/@ "oé/% K b K /@ %% de 1K, Termistor (opcional)
g, 1, %, % ‘% oy oy Yoy, Yy, %E%ﬂ% %, %, "L .n) Linealizacién de TC: B, C, D, E, F, J, K, N, R, S, T
l l l l l l l l l l l l l l Unidades : Temperatura absoluta, Alimentacion, Proceso,
Humedad relativa
Fuente de alarma Estado de alarma |- » [ 6. o] Escala baja : -100,00 a 1.000,00
—> Instancia de fuente de alarma Escala alta : -100,00 a 1.000,00
Zona de fuente de alarma Alarma enganchada |---» .
__-» Error de fuente de alarma o [ r.L o] Rango bajo : -1.999,000 a 9.999,000
Alarma silenciada - - Rango alto : -1.999,000 a 9.999,000
Alarma borrable - P.E €] Habilitar error de proceso : Apagado, bajo
Valor de proceso de trabajo de alarma |- Valor bajo de error de proceso : -100,00 a 1.000,00
Punto establecido de trabajo de alarma | - -y £.L) Curva de termistor : Curva A, Curva B, Curva C, Personalizado
Alarma Error [ __y r.-| Rango de resistencia : 5k, 10k, 20k, 40k
Proceso Valor de salida Filtro : 0,0 a 60,0 segundos
A £ -] Enganche de error de entrada : Apagado, Encendido
Cuando funcién = Proceso ENTONCES ,EC Presision de oantalla : Enteros. Décimas. Contésimas. Milkci
Variable de alarma = Valor de proceso [ JEL) Precisién de pantalla : Enteros, Décimas, Centésimas, Milésimas
% 2 L A] Compensacién de calibracién : -1.999,000 a 9.999,000
Y g, %L‘Zf 0/ %, [ A +n] Valor de entrada analégica : -1.999,000 a 9.999,000
G, Uy, oy, gy é%
7
X L, By, Pty —
0/%;@% 4% f“’”/fg/%gd %%0& % %p%ﬂfy%,a//@/%dﬁ [ A ] Menu Entrada analdgica
@ﬁf% "z?/%"%¢ 5:2{%7 , % 2 ‘%@‘? %ﬂf/ 4, % A ), %% [0 PE ) P4gina Operaciones
l l l l l l l l l l l l l l [ A n] Valor de entrada analégica : -1.999,000 a 9.999,000
Error de entrada : Ninguno, Abierto, En cortocircuito, Error de medicién, Datos
L de calibracion no validos, Error de ambiente, Error de RTD, Falla, Sin fuente
Estado de alarma >
Alarma enganchada N Compensacién de calibracién : -1.999,000 a 9.999,000
- _) Py
Alarma silenciada | - -y Solicitud para borrar enganche : Borrar, Ignorar
Alarma borrable |-y
Valor de proceso de trabajo de alarma | _
—— Lazo de control
Punto establecido de trabajo de alarma | - -y
Alarma Brror |-
Desviacién Valor de salida
Cuando funcién = Desviacion ENTONCES Variable
de alarma = Valor de proceso - Punto establecido de
lazo cerrado + Punto establecido de alarma
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La tolerancia se expresa en las mismas unidades
que la Fuente A. Para que la funcion trabaje correc-
tamente, la Fuente A y Fuente B no deben contener

2
“a, o errores.
0@0/’
LUV EL el «
2 ﬂ%ﬂy
—» Entrada L. Valor de entrada %’/o ‘% 0’&&
analogica Entrada analégica analégica —>
Apagada Error de entrada | -_» i l i
Funcién de fuente A
— | Instancia de fuente A Valor de fuente A >
& J; % Zona de fuente A Valor de fuente B |,
”o”@/; &i”o’ “==> Error de fuente A
%, 4 o /}fb S 2, 4 Comparar
%, ;/a,;% %, %z 057 ’fa, Funcion de fuente B Resumen
Zq. 2 % 2, ,é, 2 'uncién de fuente o
%' “p //[ K %J Gy %Z —»| Instancia de fuente B Instancias - 4 por RMC
Zona de fuente B Valor de salida |,
~==> Error de fuente B Error [--»
—» Entrada Valor de entrada -
analégica Entrada analoglca analégica > L PE] Menu Comparar
G Et] Pagina Configuracién
Termopar Error de entrada | __,
[ F ) Funcién Apagado, Mayor que, Menor que, Igual a, No igual a,
Mayor o igual, Menor o igual
Tolerancia : 0,0 a 9.999,000 unidades o F
4, -y ééé’ G, ‘52/,['7, Funcion de fuente A : Ninguno, Entrada analégica, Corriente, Energia de enfriamiento,
’2'9% @, @% &%ﬂ 2. %ja Energia de calentamiento, Energia, Linealizacidn, Aritmética, Valor de proceso,
Y, Cg, . ) oy Punto establecido cerrado, Punto establecido abierto, Variabl
P ,} ,} Uy, oy, oy, unto establecido cerrado, Punto establecido abierto, Variable
’%s %/}fa’% o, %, ""”‘/g‘%i’ [ 5 .A) Instancia de fuente A : 1 a 16
nstancia de ruente . a
g gy gy g e, O, e
[ 62A) Zona de fuente A: 0 a 16
l l l l l l l l l l l l l l Funcion de fuente B : Ninguno, Entrada analdgica, Corriente, Energia de enfriamiento,
Energia de calentamiento, Energia, Linealizacion, Aritmética, Valor de proceso,
» Entrada . Valor de entrada Punto establecido cerrado, Punto establecido abierto, Variable
analégica ~ Entrada analégica analogica |—» | | g .p) Instancia de fuente B : 0 a 16
Proceso y potenciémetro grror de entrada | __s Zona de fuente B : 1 a 16
€ r.h] Manegjo de errores : Malo falso, Bueno falso, Malo verdadero, Bueno verdadero
2 @, . L PE) Menu Comparar
é%% ,010 t%,o [0 PE ) Pagina Operacién
Gy, oyt My ey,
'?”] 0;; 0’0’ 00/ %%/% Valor de fuente A -1.999,000 a 9.999,000 unidades o F
e, 4, it
% G Gy % [ 6u.6] Valor de fuente B : -1.999,000 a 9.999,000 unidades o F
l l l l l l l [ o.w] Valor de salida : Apagado, Encendido
— 5 Entrada
analégica L. Valor de entrada
Entrada analégica analégica | » %,
. Qe
Termistor Error de entrada [ __, /é} /”OLQ&
%, %
4 &, Yy,
Py, e, ), Funcién de fuente A
%, «%@0, Sy —> Instancia de fuente A Valor de fuente A
Z Uy, Dy, o —>
%, 24 %’ ? /’.y, Zona de fuente A
" B, @/ %?"4/%’& ’%ﬂ 6"‘?0 %, --->» Error de fuente A Valor de fuente B
» —>
LAyl et
) Apagado
Funcion de fuente B
—> Eﬁéfgdia Valor de entrada Instancia de fuente B )
81" Entrada analégica analégica |—» N %‘;?grfgeefgegge% Valor de salida
- u
RTD Error de entrada | __, Error [--»
Sin comparacién, Valor de salida = APAGADO
Funcion de comparacion
Un error, cuando se lee, puede indicar cualquiera
de lo siguiente: Ninguno, Abierto, En cortocircuito,
Error de medicién, Datos de calibracién no validos,
Error de ambiente, Error de RTD, Falla, Error de
aritmética, Sin fuente, Desactualizado
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%, %,
% 2, %
//}0 %0'0 %{’ %” 8&}
% 2, AN
Funcién de fuente A f‘unci()n dg fuente A
» Instancia de fuente A Valor de fuente A —> Instancia de fuente A Valor de fuente A |,
Zona de fuente A alor de fuente Zona de fuente A ¢
---» Error de fuente A Valor de fuente B |, ---»  Error de fuente A Valor de fuente B |,
Comparar Comparar
Mayor que No igual a
Funcién de fuente B Funcién de fuente B
> Instancia de fuente B Instancia de fuente B
Zona de fuente B Valor de salida Zona de fuente B Valor de salida |,
---» Error de fuente B ---» Error de fuente B
Error [--» Error [--»
A>B, Valor de salida = ENCENDIDO A no es igual a B, Valor de salida = ENCENDIDO
%, %,
o, o
% %,
2 % /é 70'/ %
@@02 %& 0/02 &/’%‘%” ”/'6‘,9
Funcién de fuente A ?unci(’)n d((el fuente A
—> Instancia de fuente A Valor de fuente A __, Instancia de fuente A Valor de fuente A |
Zona de fuente A alor de fuente ’ Zona de fuente A "
--->» Error de fuente A Valor de fuente B |, --->» Error de fuente A Valor de fuente B |,
Comparar
Comparar M . 1
Menor que ayoroigua
Funcién de fuente B a Funcién de fuente B
—> Instancia de fuente B Instancia de fuente B
Zona de fuente B Valor de salida Zona de fuente B Valor de salida |,
---»  Error de fuente B ---» Error de fuente B
Error [--» Error |--»
A<B, Valor de salida = ENCENDIDO A>=B, Valor de salida = ENCENDIDO
4, % %, RN
% U %y U Yy
Funcion de fuente A f‘uncién de fuente A
—> Instancia de fuente A Valor de fuente A , —> Instancia de fuente A Valor de fuente A |,
Zona de fuente A or e fuente Zona de fuente A ente
---» Error de fuente A Valor de fuente B |, ---» Error de fuente A Valor de fuente B |,
Comparar Comparar
Igual a Menor o igual
Funcién de fuente B Funcién de fuente B
—> Instancia de fuente B —> Instancia de fuente B
Zona de fuente B Valor de salida | Zona de fuente B Valor de salida |
---» Error de fuente B ---» Error de fuente B
Error [--» Error [--»
A=B, Valor de salida = ENCENDIDO A<=B, Valor de salida = ENCENDIDO
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Funcion de control

%3,
4 AN 4 4
s v Gy ” Gy JZ% *%jy%;f’@f%féy s, @? %, sy, ”
) 2 . % &
%, o”% Yy, 4, %, %/’% @//y ", %, b, i, e, 0 0, 4%5, gy 4"@ 2 %%”%”
Wo’ J’ '%’ %?é’ 2, %y, %y, %, %y %%'%%1 %o' A G, @3» %, % %’o' 6%4/ G, Dy, Ay, % 4 %0’ o ‘?/0' 0’ ‘0 % 0,{7 / %"'a/ & ”
/4’5 &% a/, @ @0, (g@ 0»@ @ %y, a@ %,, %o’% @0,%,0%0/ %, aﬁ% ap @ %0]6’% s, é’/@ 5%, %%q?/ % g// Oy .%,

F% % @, %,
s %, 04 %, KA TD
4%% Yy, %%%% 2 %a, gy gy Y Vo °‘7-’o" i"%”?"% iy, "y, 2, % Py, d’% 0,0, i g, %’% ’%%a, e é’% “4,

PLLLL L L PV L Ll L L L L

Funcion de fuente A
—> Instancia de fuente A
Zona de fuente A
---» Error de fuente A

Error de lazo

Estado de afinacién

Modo de control activo

Funcién de fuente B Energia de calentamiento

— g:,it:?ei?udei ize];te B Control Energia de enfriamiento

—--> Error de fuente B Resumen Punto establecido de lazo cerrado

Punto establecido de lazo abierto
Instancias - 1 a 4 por RMC Valor de proceso activo

Alimentacién de lazo

Fo->

F-->

b

FET

F-->

l

LooP| Menu Lazo [P on] Ment Monitor
G E£] Pagina Configuracion [0PEr] Pagina Operacién
[SF nA] Funcién de fuente A : Entrada analégica, valor de proceso (£ 178) Modo de control activo : Apagado, Auto, Manual
[ /5A] Instancia de fuente A : (no se puede cambiar)* [ hPr] Energia de calentamiento : 0,0 a 100,0 %
Algoritmo de calentamiento : Encendido, PID, Encendido/Apagado [ CPr) Energia de enfriamiento : 0,0 a 100,0 %
[ LAY Algoritmo de enfriamiento : Encendido, PID, Encendido/Apagado [ £.5P] Punto establecido de lazo cerrado : -1.999,000 a 9.999,000
_[L£.L ~] Curva de salida de enfriamiento : Apagado, Curva no lineal 1, Curva no lineal 2 [ PA] Valor de proceso activo : -1.999,000 a 9.999,000
[£.£Un] Habilitar TRU-TUNE+ : No, Si
[Ebnd) Banda TRU-TUNE+ : 0 a 100 (L 00P] Ment Lazo
[0 PE ] Péagina Operacion
["£9n] Ganancia TRU-TUNE+:1a6
[£.A9-) Agresividad de autoafinacién : Debajo, Critico, Sobre [ r.E n] Habilitar punto establecido remoto : No, Si
[PdL] Retraso Peltier : 0,0 a 5,0 Modo de control : Apagado, Auto, Manual
Habilitar punto establecido remoto : No, Si Punto establecido de autoafinacién : 50 a 200 %
Funcién de fuente B : (Fuente de punto establecido remoto) : Ninguno, Entrada analdgica, ["AYE] Autoafinacién : No, St
Corriente, Energfa de enfriamiento, Energia de calentamiento, Energia, Linealizacién, [£5P) Punto establecido de lazo cerrado : -1.999,000 a 9.999,000

Aritmética, Valor de proceso, Punto establecido cerrado, Punto establecido abierto, Variable
Punto establecido inactivo : -1.999,000 a 9.999,000

["h.Pb] Banda proporcional de calentamiento : 0,001 a 9.999,000
Histéresis de calentamiento : 0,001 a 9.999,000

L.P5) Banda proporcional para enfriamiento : 0,001 a 9.999,000
F R] Accion de falla d io: A do, Transfe ia si
WILL) e e Ean;g‘i,zu;zzualp%ii;m ransierencia sin [ ChY) Histéresis de enfriamiento : 0,001 a 9.999,000

[FA L] Falla de error de entrada : Apagado, Transferencia sin Integral de tiempo : 0 a 9.999 segundos
sobresaltqs, Energia manual, Usuario £ d) Derivativa de tiempo : 0 a 9.999 segundos
NM8n) Energia fija : -100,0 a 100,0 %
[ db&] Banda muerta: -1.000,000 to 1.000,000

[ L.dE] Habilitar deteccién de lazo abierto : No, St
[ 0.5P] Punto establecido de lazo abierto : -100,0 a 100,0 %
{.dE) Tiempo de deteccién de lazo abierto : 0 a 3.600 segundos ’

L.dd] Desviacién de deteccion de lazo abierto : -1.999,000 a 9.999,000
Accién de rampa : Apagado, Arranque, Punto establecido, Ambos

(S 6] Instancia de fuente B (instancia de fuente de punto establecido remoto) : 1 a 24
[6256] Zona de fuente B: 0 a 16
Tipo de punto establecido remoto : Auto, Manual

Alimentacién de lazo : -100,0 a 100,0 %

Escala de rampa : Horas, Minutos Error de lazo: Ninguno, Lazo abierto, Sensor invertido
[ r.r ] Velocidad de rampa : 0,000 a 9.999,000 Solicitud para borrar error de lazo : Ignorar, Borrar
[Pr o.f] Habili filami : i s "
abilitar perfilamiento: No, i Estado de afinacién : Apagado, Cruce 1 positivo, Cruce 1
[ L.5P) Punto establecido inferior : -1.999,000 a 9.999,000 negativo, Cruce 2 positivo, Cruce 2 negativo, Cruce 3
[ A5P) Punto establecido superior : -1.999,000 a 9.999,000 positivo, Cruce 3 negativo, Max. de medicién, Min. de

[§PL o] Limite inferior de punto establecido abierto : -100,0 a 100,0 % medicion, Calculando, Completar, Temporlzador

Limite superior de punto establecido abierto : -100,0 a 100,0 %

Nota: La instancia de fuente principal del Lazo de Control debe
coincidir con el Valor de proceso o la Instancia de entrada analégica.
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“, 4
g, %0;7
%P% “y
—> f-->
N F-->
Modo de control activo --»
Energia de calentamiento |—»
— Energia de enfriamiento | —»
7 Punto establecido de lazo cerrado |,
Control Punto establecido de lazo abierto |
Apagado Valor de proceso activo | __5
Alimentacién de lazo |5
Si Modo de control = Apagado : Energia de calentamiento, Energia de enfriamiento y Energia delazo = 0%
é:
’%%. % ’7”0/"% Yy
s % 2 1ty 2, &
g, gy g %ﬂ Uy, Uy,
&, “, %, 4 g,
g iy iy oy "ty gy e 7%
"0 %%'% K g, Yy, Yy, "“47%%//;,/ %é
Funcién de fuente A L
—>| Instancia de fuente A >
Zona de fuente A Loy
“7"?| Error de fuente A
Modo de control activo --»
Energia de calentamiento [ —»
— Energia de enfriamiento | —»
2 Punto establecido de lazo cerrado |,
Control Punto establecido de lazo abierto |
Lazo abierto Valor de proceso activo | __5
Alimentacioén de lazo |5
Si Modo de control = Lazo abierto :
Punto establecido de lazo abierto = valor introducido por usuario
Energia de calentamiento, Energia de enfriamiento y Energia delazo = Punto establecido de lazo abierto
2%, g s, 4,
Gy 2 2, %, Y e, %, &, U, .
G, U, %, Uy, G, Uy “y, o Y,
o, %‘Z’;% i TR R A P Y, g, ), '%%fﬂ G, i, 4% %’f:
K %j% R ol i, oy b, g g oy 4, Uy, Py, G, g e iy g,
Uy % s @ /?7%@/ o @% “, "%, b, % % %, Q"% 2 d%, Yol ey O e, 4‘% 4;,; H% g %, @ o&,’
Uiy, %’Po gy, % i, g, g, %, #’%ﬁé’% Uy "% ey, g Moy, %, g, e, % %4 Fl’/’% ey, %y,
Funcién de fuente A
—>{ Instancia de fuente A Error delazo -
N Zona de fuente Estado de afinaciéon | __
Error de fuente A
Modo de control activo --»
Funcién de fuente B Energia de calentamiento [ —»
—> Instancia de fuente B £ iami
— Zoma o fuonte B Energia de enfriamiento |—»
Error de fuente B Punto establecido de lazo cerrado |,
Control Punto establecido de lazo abierto |5
Lazo cerrado Valor de proceso activo | -_5
Alimentacién de lazo |
Si Modo de control = Lazo cerrado :
Punto establecido de lazo cerrado = valor introducido por usuario
Energia de calentamiento, Energia de enfriamiento y Energia de lazo = Energia calculada PID
8, L.y,
2%, Y, Uty e, Yo, 4 4
é’ Gy, % %%/%f/%%} P, s, “,
YUty Yoq, e, by Yy, %, . G Py,
Yoy U7 4 Ve, dly, g, e gy g, ity 2, i
“ % “aug, % Bl o Y, %%, Y, %6, Uy Yoy By, G g G
Y, ’%@ %, Yo Vg Yy g, gy Yy, oy o 22, 0, e Ty 4,
"% %« s, % '?‘ “, %, %, “’Of/%’% o 5, g e gl i o
Uy, %’%%% % l%“ s, o, i, g %r % %‘“% Y, ., U Uy o Yo, e, e,
Funcién de fuente A
—> Instancia de fuente A Error delazo -
N Zona de fuente A Estado de afinaciéon | __
Error de fuente A
Modo de control activo [--»>
Energia de calentamiento [ »
— Energia de enfriamiento |—»
T Punto establecido de lazo cerrado |
Control Punto establecido de lazo abierto |5
Motor de perfil Valor de proceso activo [ __y
Alimentacién de lazo |5

Si Modo de control = Perfilamiento :
Punto establecido de lazo cerrado = Paso de perfil
Energia de calentamiento, Energia de enfriamiento y
Energia de lazo = Energia calculada PID
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Funcion de contador

La funcién cuenta hacia arriba o abajo desde el valor de
carga y produce Valor de salida = Encendido cuando conteo
= Valor objetivo.

Nota:
El valor de conteo se borra cuando se corta la energia.

El valor de carga se restaura en el arranque.

Operacion de contador:

Cada vez que se produce una transicién de reloj pres-
crita sin un error en la fuente B, el conteo sera igual
al Valor de carga.

Si la funcién es un contador ascendente:

Cada vez que se produce una transicién de reloj pres-
crita sin un error en la fuente A, el conteo aumentara
en +1. Si el conteo es igual a 9.999 cuando se produce
la transicion, el conteo sera 1 después de la transicion.
Si la funcion es un contador descendente:

Cada vez que se produce una transicion de reloj prescri-
ta sin un error en la fuente A, el conteo disminuira en
-1. Si el conteo es igual a 0 cuando se produce la transi-
cion, el conteo serd 9.999 después de la transicién.

Un error, cuando se lee, puede indicar cualquiera de lo si-
guiente:

Ninguno, Abierto, En cortocircuito, Error de medicién, Da-
tos de calibracién no véalidos, Error de ambiente, Error de
RTD, Falla, Error de aritmética, Sin fuente, Desactualizado

% &,
Y, S
Ty, tyy
4,%4,%, % %y %,
Uy Yy %y Uy b, %
Funcién de fuente A Conts
—> Instancia de fuente A onteo
Zona de fuente A
---» Error de fuente A Valor de fuente A |,
Funcién de fuente B Valor de fuente B |
—>{ Instancia de fuente B Valor de salida |,
Zona de fuente B
---» Error de fuente B Error [-_»
Contador
Resumen
Instancias - 4 por RMC

L €] Menu Contador
G E &) Pagina Configuracién

F n] Funcién : Arriba, Abajo

[GF n.A] Funcién de fuente A : Ninguno, Alarma, Comparar, Contador, E/S digital,
Salida de evento de perfil A a H, Tecla de funcién, Légica, Cronémetro, Variable

Instancia de fuente A: 1 a 24

Zona de fuente A: 0 a 16

Estado activo de fuente A (reloj de estado activo) : Alto (subiendo),
Bajo (bajando), Ambos (subiendo y bajando)

G F n.A) Funcion de fuente A : Ninguno, Alarma, Comparar, Contador, E/S digital, Salida
de evento de perfil A a H, Tecla de funcién, Logica, Cronémetro, Variable

[6 .6) Instancia de fuente B: 1 a 24

[626) Zona de fuente B: 0 a 16

[6A6.6) Estado activo de fuente B (carga de estado activo) : Inferior, Superior
(L oAd) Valor de carga : 0 a 9.999

(£~ 9&] Valor de objetivo : 0 a 9.999

[ AE) Enganche : No, St

L€ r] Ment Contador
~ G Et] Pagina Operacién

[ Lnt] Conteo:0a9.999

[6§uAR] Valor de fuente A : Apagado, Encendido
[ Gy Valor de fuente B : Apagado, Encendido
[ 0.l Valor de salida : Apagado, Encendido

Funcién personalizada
2

%
g, g
%% @%

L

Personalizado
Resumen

Instancias - 20 por RMC

L UG E] Menu Personalizado
F Ac k) Pagina Fabrica

P A ] Parametro : Ninguno, Proceso, Compensacion de
calibracién, Unidades de pantalla, Restaurar
configuraciones de usuario, Punto establecido
inferior de alarma, Punto establecido superior de
alarma, Histéresis de alarma, Punto establecido,
Valor de proceso activo, Punto establecido activo,
Punto establecido de lazo abierto, Autoafinacién,
Modo de control, Energia de calentamiento, Energia
de enfriamiento, Integral de tiempo, Derivativa de
tiempo, Banda muerta, Banda proporcional de
calentamiento, Histéresis de calentamiento, Banda
proporcional para enfriamiento, Histéresis de
enfriamiento, Velocidad de rampa, Habilitar
TRU-TUNE+, Punto establecido inactivo,
Personalizado, Inicio de perfil, Peticién de accion de
perfil, Valor de desviacién de valor constante
garantizado, Corriente, Punto establecido inferior de
limite, Punto establecido superior de limite,
Histéresis de limite, Estado de limite

ID de instancia : 1 a 16

Funcidn de diagndstico

Numero de pieza

Instancias - 1 por RMC ~ ID del hardware

Estado del dispositivo

—

Revision del software |y

Numero de compilacion del software |5
Diagnéstico Numero de serie
Resumen Fecha de fabricacion |—»
_>

Ly

Ly

Nombre del dispositivo

(d +A9) Menu Diagnésticos
(FAc k) Pé4gina Fabrica

Nimero de pieza: desplazamientos en pantalla
Revision del software: 1,00, ...

Niimero de compilacién del software : 0, 1,2, ...
[ Sna] Numero de serie : XXXXxXX

Fecha de fabricacién : Formato YWW

Identificacién del hardware : 23 (RMC)
Estado del dispositivo : OK, Falla
Nombre del dispositivo EZ-ZONE RM

Funcién de entrada/salida digital

Nota:
El Valor de entrada pasa a cualquier de las entradas de
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evento de perfil o bloques de funcién de accién.

El Valor de salida es determinado por la Fuente A y la
Funcién de salida digital.

@% G
LN
€ 9, L,
g, g, %%
9, log Yo ag
Uy, oy Uy, gy
Funcién de salida ;
—>| Instancia de funcién de salida Estado de salida ’
Zona de fuente A Valor de E/S digital |
E/S digital Error [__y
Resumen
Instancias - 0 6 6 por RMC

d o) Menu E/S digital
G £¢£] Pagina Configuracion

Direccién : Salida, Voltaje de entrada, Contacto seco de entrada

[ F ) Funcién de salida : Apagado, Entrada analégica, Alarma, Energia de enfriamiento,
Energia de calentamiento, Comparar, Contador, E/S digital, Salida de evento de
perfil A a H, Tecla de funcién, Ldgica, Linealizacion, Aritmética, Valor de proceso,
Salida de evento de perfil 1 a 4, Cronémetro, Variable

[ F ) Instancia de funcién de salida : 1 a 24

[62AR) Zona de fuente A: 0 a 16

[ a.Lt] Control de salida : Base de tiempo fijo, Base de tiempo variable
[0 &) Base de tiempo de salida : 0,1 a 60,0 segundos

[ o.l o] Escala de energia baja de salida : 0,0 a 100,0 %

[ o.h 1) Escala de energia alta de salida : 0,0 a 100,0 %

[ d 10] Menu E/S digital
[ GEE] Pagina Operacién

d 5] Estado de entrada : Encendido, Apagado
[ do.5) Estado de salida : Encendido, Apagado

Valor de entrada digital : Encendido, Apagado

Un error, cuando se lee, puede indicar cualquiera de lo si-
guiente: Ninguno, Abierto, En cortocircuito, Error de me-
dicién, Datos de calibracién no validos, Error de ambiente,
Error de RTD, Falla, Error de aritmética, Sin fuente, Des-
actualizado

)
%,
— 5| Valor de entrada  Estado de entrada
digital .
Valor de E/S digital |,
L. Error |__
E/S digital como entrada >
%, % %
Gy s 5
% %
0/;/}'0/ %00/%0;%%
6‘% ‘%/ ‘?40/ %, J‘%f?
Funcién de salida ;
——» Instancia de funcién Estado de salida )
de salida Valor de E/S digital |
Zona de fuente A Egl
L. . rror | __y
E/S digital como salida
Funcidn global
&, %y,
%, 6’%%;,%0
0%’ 0&/7!’ é(z %y %
U, % 4 % ’% %
6:0@0 53?0' %, 0' 6’@
4‘?/ 8% 4‘27// 03’70 0,;,70
General
Resumen
Instancias - 1 por RMC
Valor de salida |

9L L] Menu Global
G £ ¢ ) Pagina Configuracion

Unidades de pantalla : F, C
ACL F) Frecuencia de linea de CA : 50 Hz, 60 Hz
Pares de pantalla : 1 a 10

Guardar configuraciones de usuario : Ninguno, Configuracién
del usuario 1, Configuracién del usuario 2

[JS r.r] Restaurar configuraciones de usuario : Ninguno, Configuracién
del usuario 1, Configuracién del usuario 2, Fabrica
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Funcion de limite

Esta funcién usa una entrada dedicada y la salida
cambiara de estado cuando la Fuente A sobrepase los
puntos establecidos de limite. El limite, cuando se
activa, debe borrar manualmente para restablecer la
salida y borrar el mensaje. La Entrada analégica y la
salida de relé mecanico estan dedicados a cada lazo
de limite y estan situadas en el mismo médulo.

%,
o’ Ly,
2 ’0/4, ’00/ 0’0/ /%/70/, /01/40 /’01/40

RNy

—> Funcién de fuente A Mensaje de limite [--»
Instancia de fuente A .
---> Error de fuente A Estado de limite | --»
Estado de limite [ --»
Limites
Resumen
Instancias - 0 a 4 por RMC

Valor de salida |,

Funcién de fuente A : Entrada analdgica
Instancia de fuente A : establecida en 1,2,3 04

L +7) Mendu Limite
6 £ ¢ Pagina Configuracion

Lados de limite : Ambos, Alto, Bajo

[£.h Y] Histéresis de limite : 0,001 a 9.999,000

Limite superior de punto establecido (méximo) : -1.999,000 a 9.999,000
Limite inferior de punto establecido (minimo) : -1.999,000 a 9.999,000

(L 11 Mend Limite
o PEr] Pagina Operacion

[ L.5] Punto establecido de limite inferior :
[£ AS] Punto establecido superior de limite :

-1.999,000 a 9.999,000
-1.999,000 a 9.999,000

Mensaje de limite : Limite superior, Limite inferior, Error de limite

Estado de limite : Apagado, Ninguno, Limite superior, Limite inferior, Error
Estado de limite : Falla, Seguro

Valor de salida : Encendido, Apagado

Funcion de linealizacion

Esta funcién tomard una Fuente A analégica y la
relinealizara utilizando una compensacién de 10 pun-
tos, luego le afiadira Compensacion y producira un
Valor de salida.

Un error, cuando se lee, puede indicar cualquiera
de lo siguiente: Ninguno, Abierto, En cortocircuito,
Error de medicion, Datos de calibracion no validos,
Error de ambiente, Error de RTD, Falla, Error de
aritmética, Sin fuente, Desactualizado

'%%o,%p"% i ooy % o '%%(, “u, "%,,’%,,%, gt i 5 '%f&

%,
&, %, “oq, Copy, % i %, q, o, / %
K 4’%% Uy, /fa s Y o, %% % ;7405 g/&, k7% 4%2% ;’»:y % %a, % e,

NN

Funcién de fuente A Valor de fuente A |

—>| Instancia de fuente A Linealizacién Valor de salid
Zona de fuente A Resumen alor de salida |
--=» Error de fuente A Instancias - 4 por RMC Error [--»
L nr] Linealizacién
G EE) Pagina Configuracién

_ Fn) Funcién : Apagado, Interpolado, Escalonado

G F nA] Funcién de fuente A : Ninguno, Entrada analdgica, Corriente, Energia de
enfriamiento, Energia de calentamiento, Energia, Linealizacién, Aritmética,
Valor de proceso, Punto establecido cerrado, Punto establecido abierto, Variable
[6 ,A) Instancia de fuente A:1a 16

[(62A) Zona de fuente A: 0 a 16

[Jn &) Unidades : Fuente, Ninguno, Temperatura absoluta, Temperatura relativa,
Alimentacién, Proceso, Humedad relativa
[/P_1] Punto de entrada 1 :-1.999,000 a 9.999,000

[ oP. 1] Punto de salida 1 : -1.999,000 a 9.999,000
[/P2) Punto de entrada 2 : -1.999,000 a 9.999,000
[ oP2) Punto de salida 2 : -1.999,000 a 9.999,000
[ +P.3] Punto de entrada 3 : -1.999,000 a 9.999,000
[ oP.3] Punto de salida 3 : -1.999,000 a 9.999,000
[/P4)] Punto de entrada 4 : -1.999,000 a 9.999,000
[ oPH4) Punto de salida 4 : -1.999,000 a 9.999,000
[/PS) Punto de entrada 5 : -1.999,000 a 9.999,000
[0 PS5 Punto de salida 5 : -1.999,000 a 9.999,000
[ 1PE) Punto de entrada 6 : -1.999,000 a 9.999,000
[ oP8&) Punto de salida 6 : -1.999,000 a 9.999,000
[4P7) Punto de entrada 7 : -1.999,000 a 9.999,000
[0 P.7 Punto de salida 7 : -1.999,000 a 9.999,000

[ /P8 Punto de entrada 8 : -1.999,000 a 9.999,000
[ 0P8 Punto de salida 8 : -1.999,000 a 9.999,000
[,P9) Punto de entrada 9 : -1.999,000 a 9.999,000
[ 0P.8) Punto de salida 9 : -1.999,000 a 9.999,000
[+P_18] Punto de entrada 10 : -1.999,000 a 9.999,000
[0 P, 18] Punto de salida 10 : -1.999,000 a 9.999,000

[ L nr] Menu Linealizaciéon
[oPE ] Pagina Operacién

[S A Valor de fuente A -1.999,000 a 9.999,000
oF §&] Compensacion : -1.999,000 a 9.999,000
o.u] Valor de salida : -1.999,000 a 9.999,000

AR

vfpﬂ %' ”Ve %’%%’v,j” g %0'%/;% ’%%fﬂ;%y%% %f'%y %

'?'% % %0, Pyl o b
K7 &7 ‘g, %, %g, % Gy, %y, Co
%% %, /%g ‘i/% /%g >, / 5% "Z%' @y ‘f/zy /%' "Z%' Y, "2740' ’;50' ‘%éy %3 @y ‘7/5 P /o{; /;“a%

DLy

Funcién de fuente A
—> Instancia de fuente A
Zona de fuente A
---> Error de fuente A

. . .l Valor de fuente A |
Linealizacién

Apagada Valor de salida |5

Error [--»

El valor de salida es igual al valor de fuente A
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oy '3’0%%0 %,%

% g %,
Gy, g, %

0 C e, %, . U, fa,
4'4%// by, '50» ‘%g 2 @@/&@;@%

NN NN

Funcién de fuente A
Instancia de fuente A
Zona de fuente A
Error de fuente A

%, ;'%,,%ﬁ% a %,%, g %,'%,f'%ﬁ%, G,

‘3,%¢
U, “C &7 7
’% Yy, Vo, Wy, % ‘% /’iy g, i % %, % %%,

Valor de fuente A
Valor de salida

Linealizacién
Interpolada
Error |--

SI Fuente A < Punto de entrada 1 ENTONCES Valor
de salida = Punto de salida 1 + Compensacién

SI NO, MIENTRAS QUE ((Fuente A > Punto de en-
trada n) Y (Punto de entrada n < Punto de entrada
n+l1)) n = n+1 HASTA QUE n sea el valor valido mas
grande. SI (Fuente A >= Punto de entrada n-1) Y (Va-
lor de entrada < Punto de entrada n)) ENTONCES
Valor de salida = (Fuente A - Punto de entrada n-1) *
(Punto de salida n - Punto de salida n-1) / (Punto de
entrada n - Punto de entrada n-1) + Punto de salida
n-1 + Compensacién SI NO Valor de salida = Punto de
salida n + Compensacién DONDE n =1 a 10

b2 %%, ;%g‘”%” “ "”% % 0,00, %%@ 5, 2% 4,00, Oy,

Gy ey %, ey 5, %syy. g, %y, U, Carty U, e
%00 %0, /.‘90;. R %@‘%7 é’l.;vga Uy, ”(%{%/ ”Jy %y ) “%' ’7% %' A (}%; d,”% "

NN NNseeN NN ANININe

Funcién de fuente A
Instancia de fuente A
Zona de fuente A
Error de fuente A

s
%Sv /i/’% » %0

Valor de fuente A
Valor de salida

Linealizacién
-5 Escalonada >

Error |--

MIENTRAS (Fuente A < Punto de entrada n) n =
n+l DESDE n = 2 HASTA QUE n sea el valor valido
mas grande

Valor de salida = Punto de salida n-1 + Compensacion

Nota: si Fuente A < Punto de entrada 2 entonces Va-
lor de salida = Punto de salida 1; si Fuente A < Pun-
to de entrada 3 entonces salida= Punto de salida 2;
etc Si Fuente A > ultimo Punto de entrada el Valor
de salida = dltimo Punto de salida.

Se presume que la lista de Valores de punto de entra-
da esta en orden creciente. Si Punto de entrada n <
Punto de entrada n-1 ENTONCES Valor de salida =
Punto de salida n-1

Funcion de légica

Manejo de
Funcién l l errores

Funcién de fuente A
Instancia de fuente A
Zona de fuente A
Error de fuente A

Valor de fuente A
Valor de fuente B
Valor de fuente C
Valor de fuente D
Valor de fuente E

Funcién de fuente B
Instancia de fuente B
Zona de fuente B
Error de fuente B
Valor de fuente F

Valor de fuente G
Valor de fuente H

Funcién de fuente C
Instancia de fuente C
Zona de fuente C
Error de fuente C

PLEELL L

Funcién de fuente D
Instancia de fuente D
Zona de fuente D L.
Error de fuente D Logica
Resumen
Funcién de fuente E .
Instancia de fuente E Instancias - 4 por RMC
Zona de fuente E

Error de fuente E

Funcién de fuente F
Instancia de fuente F
Zona de fuente F
Error de fuente F

Funcién de fuente G
Instancia de fuente G
Zona de fuente G
Error de fuente G

Funcién de fuente H
Instancia de fuente H
Zona de fuente H
Error de fuente H

Valor de salida |,

N Error |--»

Un error, cuando se lee, puede indicar cualquiera de lo si-
guiente: Ninguno, Abierto, En cortocircuito, Error de
medicién, Datos de calibracién no validos, Error de
ambiente, Error de RTD, Falla, Error de aritmética,
Sin fuente, Desactualizado
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L 9C] Menu Logica
G £t Pagina Configuracién

F n] Funcién : Apagado, Y, O, Igual a, NAND, NOR, No igual a, Enganche,
Circuito basculante RS

G F n.A) Funcién de fuente A : Ninguno, Alarma, Comparar, Contador, E/S digital,
Salida de evento de perfil A a H, Tecla de funcién, Limite, Légica, Salida de
funcion especial 1 a 4, Cronémetro, Variable

[6 ,A] Instancia de fuente A : 1 a 24
62A) Zona de fuente A: 0 a 16
G F nb) Funcién de fuente B : Ninguno, Alarma, Comparar, Contador, E/S digital,

Salida de evento de perfil A a H, Tecla de funcién, Limite, Légica, Salida de
funcién especial 1 a 4, Cronémetro, Variable

[6 6] Instancia de fuente B: 1 a 24
[626] Zona de fuente B: 0 a 16

[6F A.L] Funcién de fuente C : Ninguno, Alarma, Comparar, Contador, E/S digital,
Salida de evento de perfil A a H, Tecla de funcién, Limite, Légica, Salida de
funcion especial 1 a 4, Cronémetro, Variable

[6 ,C] Instancia de fuente C: 1 a 24
[62L] Zona de fuente C: 0 a 16

G F nd) Funcién de fuente D : Ninguno, Alarma, Comparar, Contador, E/S digital,
Salida de evento de perfil A a H, Tecla de funcién, Limite, Légica, Salida de
funcion especial 1 a 4, Cronémetro, Variable

[6 .d] Instancia de fuente D: 1 a 24
[ 62d] Zona de fuente D: 0 a 16

(6 F n.E] Funcién de fuente E : Ninguno, Alarma, Comparar, Contador, E/S digital,
Salida de evento de perfil A a H, Tecla de funcién, Limite, Légica, Salida de
funcion especial 1 a 4, Cronémetro, Variable

6 .£] Instancia de fuente E : 1 a 24
[ 62E] Zona de fuente E: 0 a 16

G F nF] Funcién de fuente F : Ninguno, Alarma, Comparar, Contador, E/S digital,
Salida de evento de perfil A a H, Tecla de funcién, Limite, Logica, Salida de
funcién especial 1 a 4, Cronémetro, Variable

[6 ,F] Instancia de fuente F: 1 a 24
G2F] Zona de fuente F: 0 a 16

G F n.9) Funcién de fuente G : Ninguno, Alarma, Comparar, Contador, E/S digital,
Salida de evento de perfil A a H, Tecla de funcién, Limite, Logica, Salida de
funcion especial 1 a 4, Cron6metro, Variable

G 9] Instancia de fuente G : 1 a 24
Zona de fuente G : 0 a 16

G F nh] Funcién de fuente H : Ninguno, Alarma, Comparar, Contador, E/S digital,
Salida de evento de perfil A a H, Tecla de funcién, Limite, Légica, Salida de
funcién especial 1 a 4, Cronémetro, Variable

S .h] Instancia de fuente H: 1 a 24
[ 62h] Zona de fuente H: 0 a 16
£ ~.h] Manejo de errores : Bueno verdadero, Malo verdadero, Bueno falso, Malo falso

[ £ 9C] Menu Légica

[oPE ] Pagina Operacién

[ GuA] Valor de fuente A :
[ 6ub] Valor de fuente B :
[6u.L] Valor de fuente C :
Valor de fuente D :
[ Su.€) Valor de fuente E :
[ G F] Valor de fuente F :
~[54.9] Valor de fuente G :
“[Suh] Valor de fuente H :

Apagado, Encendido
Apagado, Encendido
Apagado, Encendido
Apagado, Encendido
Apagado, Encendido
Apagado, Encendido
Apagado, Encendido
Apagado, Encendido

o.u] Valor de salida : Apagado, Encendido

Funcién Manejo de
i i errores

Funcién de fuente A
Instancia de fuente A
Zona de fuente A
Error de fuente A

Funcién de fuente B
Instancia de fuente B
Zona de fuente B
Error de fuente B

Funcién de fuente C
Instancia de fuente C
Zona de fuente C
Error de fuente C

Funcion de fuente D
Instancia de fuente D
Zona de fuente D
Error de fuente D

Funcién de fuente E
Instancia de fuente E
Zona de fuente E
Error de fuente E

Funcién de fuente F
Instancia de fuente F
Zona de fuente F
Error de fuente F

Funcién de fuente G
Instancia de fuente G
Zona de fuente G
Error de fuente G

Funcién de fuente H
Instancia de fuente H
Zona de fuente H
Error de fuente H

Valor de fuente A
Valor de fuente B
Valor de fuente C
Valor de fuente D
Valor de fuente E
Valor de fuente F
Valor de fuente G
Valor de fuente H

PEEETTL]

Légica

Valor de salida |5

Error | --»

A*B*C*D*E*F*G*H=ENCENDIDO

errores

Funcién i i Manejo de

Funcién de fuente A
Instancia de fuente A
Zona de fuente A
Error de fuente A

Funcién de fuente B
Instancia de fuente B
Zona de fuente B
Error de fuente B

Funcién de fuente C
Instancia de fuente C
Zona de fuente C
Error de fuente C

Funcién de fuente D
Instancia de fuente D
Zona de fuente D
Error de fuente D

Funcién de fuente E
Instancia de fuente E
Zona de fuente E
Error de fuente E

Funcion de fuente F
Instancia de fuente F
Zona de fuente F
Error de fuente F

Funcién de fuente G
Instancia de fuente G
Zona de fuente G
Error de fuente G

Funcién de fuente H
Instancia de fuente H
Zona de fuente H
Error de fuente H

Valor de fuente A
Valor de fuente B
Valor de fuente C
Valor de fuente D
Valor de fuente E
Valor de fuente F
Valor de fuente G
Valor de fuente H

Loégica
NAND

Valor de salida

Error

ool

—>

F-->

A*B*C*D*E*F * G*H=ENCENDIDO
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Funcién Manejo de
errores

- >

-—->

--- >

- >

-—->

-

-]

--- >

Funcién de fuente A
Instancia de fuente A
Zona de fuente A
Error de fuente A

Funcién de fuente B
Instancia de fuente B
Zona de fuente B
Error de fuente B

Funcién de fuente C
Instancia de fuente C
Zona de fuente C
Error de fuente C

Funcién de fuente D
Instancia de fuente D
Zona de fuente D
Error de fuente D

Funcién de fuente E
Instancia de fuente E
Zona de fuente E
Error de fuente E

Funcién de fuente F
Instancia de fuente F
Zona de fuente F
Error de fuente F

Funcién de fuente G
Instancia de fuente G
Zona de fuente G
Error de fuente G

Funcién de fuente H
Instancia de fuente H
Zona de fuente H
Error de fuente H

Valor de fuente A
Valor de fuente B

Valor de fuente C
Valor de fuente D
Valor de fuente E
Valor de fuente F
Valor de fuente G
Valor de fuente H

Loégica

Valor de salida |,

Error [--»

A+B+C+D+E+F+G+H=ENCENDIDO

Funcion Manejo de
i i errores

Funcion de fuente A
Instancia de fuente A
Zona de fuente A
Error de fuente A

Funcién de fuente B
Instancia de fuente B
Zona de fuente B
Error de fuente B

Funcién de fuente C
Instancia de fuente C
Zona de fuente C
Error de fuente C

Funcién de fuente D
Instancia de fuente D
Zona de fuente D
Error de fuente D

Funcién de fuente E
Instancia de fuente E
Zona de fuente E
Error de fuente E

Funcién de fuente F
Instancia de fuente F
Zona de fuente F
Error de fuente F

Funcién de fuente G
Instancia de fuente G
Zona de fuente G
Error de fuente G

Funcién de fuente H
Instancia de fuente H
Zona de fuente H
Error de fuente H

Valor de fuente A |
Valor de fuente B |5
Valor de fuente C
Valor de fuente D
Valor de fuente E
Valor de fuente F
Valor de fuente G
Valor de fuente H

Logico
NOR

Valor de salida |

Error [--»

A+B+C+D+E+F+G+H=ENCENDIDO

RN

errores

Funcién l l Manejo de

--- >

-

e

e

e

e

e

e

Funcién de fuente A
Instancia de fuente A
Zona de fuente A
Error de fuente A

Funcién de fuente B
Instancia de fuente B
Zona de fuente B
Error de fuente B

Funcién de fuente C
Instancia de fuente C
Zona de fuente C
Error de fuente C

Funcién de fuente D
Instancia de fuente D
Zona de fuente D
Error de fuente D

Funcién de fuente E
Instancia de fuente E
Zona de fuente E
Error de fuente E

Funcién de fuente F
Instancia de fuente F
Zona de fuente F
Error de fuente F

Funcién de fuente G
Instancia de fuente G
Zona de fuente G
Error de fuente G

Funciéon de fuente H
Instancia de fuente H
Zona de fuente H
Error de fuente H

Valor de fuente A
Valor de fuente B
Valor de fuente C
Valor de fuente D
Valor de fuente E
Valor de fuente F
Valor de fuente G
Valor de fuente H

Loégico
No igual

Valor de salida

Error

o

—>

—>

—>

—

—

—>

—>

>

F-->

SiA#B#C#D#E#F =G #H entonces ENCENDIDO

errores

Funcién i i Manejo de

Funcioén de fuente A
Instancia de fuente A
Zona de fuente A
Error de fuente A

Funcién de fuente B
Instancia de fuente B
Zona de fuente B
Error de fuente B

Funcion de fuente C
Instancia de fuente C
Zona de fuente C
Error de fuente C

Funcién de fuente D
Instancia de fuente D
Zona de fuente D
Error de fuente D

Funcién de fuente E
Instancia de fuente E
Zona de fuente E
Error de fuente E

Funcién de fuente F
Instancia de fuente F
Zona de fuente F
Error de fuente F

Funcién de fuente G
Instancia de fuente G
Zona de fuente G
Error de fuente G

Funciéon de fuente H
Instancia de fuente H
Zona de fuente H
Error de fuente H

Valor de fuente A

>
Valor de fuente B |,
>

Valor de fuente C

Valor de fuente D |,

Valor de fuente E |

Valor de fuente F |—»

Valor de fuente G |

Valor de fuente H |,

Loégico
Igual

Valor de salida |,

Error | --»

SiA=B=C=D=E=F =G =H entonces ENCENDIDO
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Funcién Manejo de
errores

Funcién de fuente A
Instancia de fuente A
Zona de fuente A
Error de fuente A

Funcién de fuente B
Instancia de fuente B
Zona de fuente B
Error de fuente B

Valor de fuente A

—>

Valor de fuente B |,
Ly
| —
—
[
L
| —

Logico
Enganche

Valor de salida |,

Error [--»

Valor de salida sigue a A, a menos que B = ENCENDIDO
Salida enganchada mientras B = ENCENDIDO

Funcién l i Manejo de errores

Funcién de fuente A
Instancia de fuente A
Zona de fuente A
Error de fuente A

Funcién de fuente B
Instancia de fuente B
Zona de fuente B
Error de fuente B

Valor de fuente A
Valor de fuente B

PLEE L

Loégico
Circuito
basculante RS

Valor de salida |,

Error |--»

_I Aestablece el valor de salida en ENCENDIDO
_I Breestablece el valor de salida en APAGADO

Funcién l l Manejo de errores

B

—-- >

RN

—-- >

N Loégico
Apagado

—-- >

-—->

-—- >

—> Valor de salida |

-==> Error |--»

Valor de salida = Apagado

Funcion de aritmética

El bloque de funciones aritméticas acepta hasta 4 Entra-
das analédgicas y realiza una funcién aritmética progra-
mada para derivar un valor de salida aplicando los valores
de Filtro y Compensacién. Un entrada digital se usa para
habilitar o inhabilitar la Escala de proceso y desviacién

y algunas operaciones aritméticas deben realizarse en la
unidades del usuario.

La funciones pueden combinar miltiples entradas.
Es posible que dichas entradas tengan unidades in-
compatibles desde un punto de vista légico. Por ello, a
menos que se indique lo contrario, la presentacion del
valor de salida es igual a la Fuente A. Esto acomoda
las temperaturas que se estan multiplicando, divi-
diendo y compensando mediante constantes y entra-
das de proceso.

Solo las entradas que se han apuntado hacia una fuente se
utilizan en los calculos.

Un error, cuando se lee, puede indicar cualquiera de lo si-
guiente:

Ninguno, Abierto, En cortocircuito, Error de medicién, Da-
tos de calibracién no validos, Error de ambiente, Error de
RTD, Falla, Error de aritmética, Sin fuente, Desactualizado
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Funcién de fuente A
—> Instancia de fuente A
Zona de fuente A
---» Error de fuente A

Valor de fuente A
Valor de fuente B
Valor de fuente C
Valor de fuente D
Valor de fuente E

Funcién de fuente B
—> Instancia de fuente B
Zona de fuente B
---» Error de fuente B

Funcién de fuente C
— Instancia de fuente C
Zona de fuente C
---» Error de fuente C

Aritmética
Resumen
Instancias - 8 por RMC

Funcién de fuente D
—> Instancia de fuente D
Zona de fuente D
---» Error de fuente D

Funcién de fuente E
—> Instancia de fuente E
Zona de fuente E
---» Error de fuente E

Valor de salida

Error

Pl

F-->

M 1AE) Menu Aritmética
GEE| Pagina Configuracién

[ F ] Funcién : Apagado, Promedio, Escala de proceso, Escala de desviacién, Cambio,
Diferencial, Cociente, Sumar, Multiplicar, Diferencia absoluta, Minimo,
Maximo, Raiz cuadrada, Muestreo y retencién, Presion a altitud, Punto de
condensacion

[SF n.A] Funcién de fuente A : Ninguno, Entrada analégica, Corriente, Energia de enfriamiento,
Energia de cal Energia, Lineali on, Aritmética, Valor de proceso, Punto
establecido cerrado, Punto establecido abierto, Variable

("5 A Instancia de fuente A: 1 a 16
[ 52A] Zona de fuente A: 0 a 16

[SF nb] Funcién de fuente B : Ninguno, Entrada analégica, Corriente, Energia de
enfriamiento, Energia de calentamiento, Energia, Linealizacion, Aritmética,
Valor de proceso, Punto establecido cerrado, Punto establecido abierto, Variable

["5 .b] Instancia de fuente B: 1 a 16
[ 62b] Zona de fuente B: 0 a 16

[§F n.L] Funcién de fuente C : Ninguno, Entrada analégica, Corriente, Energia de
enfriamiento, Energia de calentamiento, Energia, Linealizacién, Aritmética,
Valor de proceso, Punto establecido cerrado, Punto establecido abierto, Variable
[ 6 .L] Instancia de fuente C: 1 a 16

[(52L] Zona de fuente C: 0 a 16

[SF nd] Funcién de fuente D : Ninguno, Entrada analégica, Corriente, Energia de
enfriamiento, Energia de calentamiento, Energia, Linealizacion, Aritmética,
Valor de proceso, Punto establecido cerrado, Punto establecido abierto, Variable

(6, /d] Instancia de fuente D: 1 a 16
[ 62d] Zona de fuente D: 0 a 16

[§F A.E] Funcion de fuente E : Ninguno, Alarma, Comparar, Contador, E/S digital,
Salida de evento de perfil A a H, Tecla de funcién, Légica, Cronémetro, Variable

["6 .E] Instancia de fuente E: 1 a 16

[ G2E] Zona de fuente E: 0 a 16

[ 6L o] Escala baja : -1.999,0 a 9.999,0

[ Gh ] Escala alta : -1.999,0 a 9.999,0

[ r.L o] Rango bajo : -1.999,0 a 9.999,0

[ r.h 1] Rango alto : -1.999,0 a 9.999,0

[Punt] Unidades de presién : PSI, Torr, mBar, Atmésfera, Pascal
[Aunt] Unidades de altitud : Pie, Kilo pie

[ F L] Filtro: 0,0 a 60,0 segundos

71AE] Ment Aritmética
0 PE ] Pagina Operacién

[ SuA] Valor de fuente A : -1.999,000 a 9.999,000
[ Gu.b] Valor de fuente B : -1.999,000 a 9.999,000
[Gu.L] Valor de fuente C : -1.999,000 a 9.999,000
[ Su.d] Valor de fuente D : -1.999,000 a 9.999,000
[ 6 .E] Valor de fuente E : Apagado, Encendido
[ o] Valor de salida : -1.999,000 a 9.999,000
[oFSE] Compensacion : -1.999,000 a 9.999,000

Error : Ninguno, Abierto, En cortocircuito, Error de medicién, Datos
de calibracién no validos, Error de ambiente, Error de RTD, Falla,
Error de aritmética, Sin fuente, Desactualizado

4,
4, ey,
%, /é}b U,
Funcién de fuente A
—> Instancia de fuente A Valor de fuente A |5
Zona de fuente A
---» Error de fuente A Valor de fuente B |5
—
R —>
>
- Aritmética
Desactivaciéon
—>
R
—> Valor de salida |,
N Error [--»

Valor de salida = Filtro [A + Compensacion]
Unidades de pantalla sigue a Fuente A

4 4., & «%
4 % %) ﬂg
% «?{% @//’3@% %, 4, //é,%

Funcién de fuente A Valor de fuente A R
—> Instancia de fuente A

Zona de fuente A Valor de fuente B |,
---» Error de fuente A

—>

Funcién de fuente B
—> Instancia de fuente B

Zona de fuente B Valor de fuente E | 5
--->» Error de fuente B
_> . sy

Aritmética
T Escala de
proceso

—
-

Funcion de fuente E Valor de salida >
—> Instancia de fuente E

Zona de fuente E Error [--»
---» Error de fuente E

Si B = APAGADO, Valor de salida = Filtro [(Rango
alto - Rango bajo) / (Escala alta - Escala baja) * (A
- Escala baja) + Rango bajo + Compensacion] Si B
= ENCENDIDO, Valor de salida = Filtro [B +
Compensacién] Escala baja/alta y Rango bajo/alto
sigue a unidades de pantalla de Fuente A.
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--->

--->

--->

--->

-

4,
g,

@,

%)
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Funcién de fuente A
Instancia de fuente A
Zona de fuente A
Error de fuente A

Funcién de fuente B
Instancia de fuente B
Zona de fuente B
Error de fuente B

Funcién de fuente C
Instancia de fuente C
Zona de fuente C
Error de fuente C

Funcién de fuente D

Zona de fuente D
Error de fuente D

Instancia de fuente D

Valor de fuente A
Valor de fuente B
Valor de fuente C
Valor de fuente D

Aritmético
Promedio

Valor de salida

Error

PLLL

F-->

Valor de salida = Filtro [(Promedio (A + B + C +
D)) + Compensacion] Unidades de pantalla
sigue la ultima fuente que es temperatura, de lo

contrario sigue a Fuente A

4, &
2y, ey,
“y gy "

o,

%,
£ oé,//b

4
Uy

iy v bl

--->|

--->|

-

--->

--->

Funcion de fuente A
Instancia de fuente A
Zona de fuente A
Error de fuente A

Funcién de fuente B
Instancia de fuente B
Zona de fuente B
Error de fuente B

Funcién de fuente E
Instancia de fuente E
Zona de fuente E
Error de fuente E

Valor de fuente A
Valor de fuente B

Valor de fuente E

Aritmético
Escala de
desviacién

Valor de salida

Error

PRI

F-->

Si B = APAGADO, Valor de salida = Filtro
[((Rango alto - Rango bajo) / (Escala alta -
Escala baja)) * (A - Escala baja) + Rango bajo
+ B + Compensacién] Si B = ENCENDIDO,
Valor de salida = Filtro [B + Compensacién]
Escala baja/alta y Rango bajo/alto sigue a
unidades de nantalla de Fuente A.

4,
Y,

@,

2
/}é/b J‘,?%Z

RN

--->

R

-

B

-

Funcién A de fuente
Instancia de fuente A
Zona de fuente A
Error de fuente A

Funcién de fuente B
Instancia de fuente B
Zona de fuente B
Error de fuente B

Funcién de fuente E
Instancia de fuente E
Zona de fuente E
Error de fuente E

Valor de fuente A
Valor de fuente B

Valor de fuente E

Aritmético
Cambio

Valor de salida

Error

PR

F-->

4

Si B = APAGADO, Valor de salida = Filtro
[A + Compensacion] Si B = ACTIVADO, Valor de
salida = Filtro [B + Compensacién] Las unidades
de presentacion siguen a la fuente activa.

@,

%
K

iy v bl

<

--->

--->

--->

--->

Funcién de fuente A
Instancia de fuente A
Zona de fuente A
Error de fuente A

Funcién de fuente B
Instancia de fuente B
Zona de fuente B
Error de fuente B

Valor de fuente A
Valor de fuente B

Aritmético
Cociente

Valor de salida

Error

PR

b-->

Valor de salida = Filtro [(A /B) + Compensacién]
Si unidades de pantalla de Fuente A = Fuente B,
sin unidades de pantalla en valor de salida, de lo
contrario sigue a Fuente A
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Funcion de fuente A

—> Instancia de fuente A Valor de fuente A |,
Zona de fuente A

--->» Error de fuente A Valor de fuente B |
Funcion de fuente B

—> Instancia de fuente B >
Zona de fuente B

--->» Error de fuente B N

—

- Aritmético

Diferencial

—>

-—- >

—> Valor de salida |,

N Error |--»

Valor de salida = Filtro [(A - B) + Compensacion]
Unidades de pantalla sigue a Fuente A mas
Fuente B relativa

4

2 e
N7
“a, KA
Funcion de fuente A
—> Instancia de fuente A Valor de fuente A |
Zona de fuente A
--->» Error de fuente A Valor de fuente B |
Funcion de fuente B Valor de fuente C
—> Instancia de fuente B Valor de fuente D >
Zona de fuente B
---»  Error de fuente B —>
Funcién de fuente C
—> Instancia de fuente C
Zona de fuente C .
---»  Error de fuente C Aritmético
Suma
Funcién de fuente D
—> Instancia de fuente D
Zona de fuente D
---» Error de fuente D
—> Valor de salida |
--=> Error ---»

Valor de salida = Filtro [A+ B+ C + D) +
Compensacién] Unidades en pantalla sigue a la
dltima fuente de temperatura, de lo contrario
sigue a Fuente A

4

4, 23
s, U, ",
Funcién de fuente A
—> Instancia de fuente A Valor de fuente A >
Zona de fuente A
---» Error de fuente A Valor de fuente B |
Funcién de fuente B Valor de fuente G —»
—> Instancia de fuente B Valor de fuente D |5
Zona de fuente B
---» Error de fuente B [
Funcién de fuente C
—> Instancia de fuente C
Zona de fuente C . L.
---> Error de fuente C Aritmético
Multiplicacién
Funcién de fuente D
—> Instancia de fuente D
Zona de fuente D
--->» Error de fuente D
—> Valor de salida |,
- Error [--»

Valor de salida = Filtro [[A*B * C * D) +
Compensacién] Unidades en pantalla sigue a
la dltima fuente de temperatura, de lo
contrario sigue a Fuente A

4

2
4 %,
s, b, i
Funcién de fuente A Valor de fuente A
—> Instancia de fuente A N
Zona de fuente A Valor de fuente B
--->» Error de fuente A —>
Valor de fuente C
Funci6 —
uncién de fuente B Valor de fuente D
—> Instancia de fuente B N
Zona de fuente B
---»  Error de fuente B >
Funcién de fuente C
—> Instancia de fuente C
Zona de fuente C . L.
---» Error de fuente C Aritmético
Minimo
Funcién de fuente D
—> Instancia de fuente D
Zona de fuente D
---» Error de fuente D
Valor de salida
_) _)
Error
- .) Lo _»

Valor de salida = Filtro [Valor minimo (A : B :
C : D) + Compensacion] Unidades en pantalla
sigue a la fuente con el valor minimo.
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Funcién de fuente A

—> Instancia de fuente A Valor de fuente A |,
Zona de fuente A

---» Error de fuente A Valor de fuente B |,
Funcién de fuente B

—> Instancia de fuente B >
Zona de fuente B

---» Error de fuente B >

—>

N Aritmético

Diferencia absoluta

—

——=>

—> Valor de salida |,

---> Error [--»

Valor de salida = Filtro [| A- B | +
Compensacion] Unidades de pantalla
sigue a Fuente A mas Fuente B relativa

(%
4, g
“a, K

Lidee bl

Funcién de fuente A
—> Instancia de fuente A Valor de fuente A |
Zona de fuente A
--->» Error de fuente A Valor de fuente B |
Funcién de fuente B Valor C de fuente |—
—> Instancia de fuente B Valor de fuente D |
Zona de fuente B
---» Error de fuente B >
Funcién de fuente C
—> Instancia C de fuente
Zona C de fuente . .
---»  Error C de fuente Aritmética
Maximo
Funcién de fuente D
—> Instancia de fuente D
Zona de fuente D
--->» Error de fuente D
—> Valor de salida |,
== Error [--»

Valor de salida = Filtro [Valor maximo
(A:B:C:D)+ Compensacion]
Unidades de pantalla sigue a la fuente
con el valor maximo.

2 K
0, U

Lidbbidy

Funcién de fuente A
—> Instancia de fuente A Valor de fuente A |5

Zona de fuente A
---» Error de fuente A —>

—
_> _}
== —>
—>
N Aritmética
Raiz

N cuadrada
R
—> Valor de salida |,
- Error [--»

Valor de salida = Filtro [Raiz cuadrada A +
Compensacion]
Unidades de pantalla sigue a Fuente A

i iy
4 %"f";%‘% %/’@
s, Sy Uiy Uy
Funcién de fuente A Valor de fuente A
—>| Instancia de fuente A Ly
Zona de fuente A
---» Error de fuente A —>
—>
_) _}
---> —>
—>
- Aritmética
Presion a altitud
—>
--->
—> Valor de salida |,
- Error [__»

Valor de salida = Filtro [Convertir Fuente A en Presion a
altitud + Compensacién]

Nota: El célculo de altitud de presion se basa en la Atmdsfera
estandar internacional 1976. Fuente A es una sefial de
presion y necesita unidades PSI para el cdlculo. El célculo es
preciso desde el nivel del mar hasta los 90.000 pies. Se puede
utilizar fuera de este rango en ambas direcciones, pero con
menos precisién. La norma se basa en una presion a una
altitud de 0 pies (nivel del mar) de 14,6967 PSI y una
temperatura de 59 grados F. El resultado del célculo se
expresa en pies.
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-—->

-—->

--->

--->

--->

Funcién de fuente A
Instancia de fuente A
Zona de fuente A
Error de fuente A

Funcién de fuente E
Instancia de fuente E
Zona de fuente E
Error de fuente E

Valor de fuente A

Valor de fuente E

Aritméticas
Muestreo y
retencion

Valor de salida

Error

PR

F-->

Si E = APAGADO, Valor de salida = Filtro [A +
Compensacién]
Si E = ENCENDIDO, Valor de salida = Filtro
[altimo valor de A + Compensacion]

Unidades de pantalla sigue a Fuente A

4%
&0%;7

4
”,
NL7/
Yy

SRR NN

-—->

——->

-—->

-—->

Funcién de fuente A
Instancia de fuente A
Zona de fuente A
Error de fuente A

Funcién de fuente B
Instancia de fuente B
Zona de fuente B
Error de fuente B

Valor de fuente A
Valor de fuente B

Aritmético
Punto de
condensacion

Valor de salida

Error

PR

—>

R

Valor de salida = Filtro [427,26 * (CP * B/ 8,8618)/
(17,27- (CP * B/ 8,8618)) + 32 + Compensacion]
Se usa Fuente A para Presion calculada o CP
Nota: Para el punto de condensacion, Fuente A es
temperatura (F) y Fuente B es humedad relativa
(%). El célculo de presion de saturacién es idéntico
al que se utiliza para termémetro himedo/seco.
Resultados en grados F.
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Funcion de salida

Esta funcién configura y conecta salidas fisicas con funcio-
nes internas.

Nota:
Salidas digitales no incluidas en estas hojas

Un error, cuando se lee, puede indicar cualquiera de lo si-
guiente:

Ninguno, Abierto, En cortocircuito, Error de medicion,
Datos de calibracién no validos, Error de ambiente, Error
de RTD, Falla, Error de aritmética, Sin fuente, Desactua-
lizado

4
b,
% ,'/Z'r;%y _

) 99,
oy Yy Vg Yo

@
Wy, Uy, Uy,

L

Valor de salida

e

)

Funcion de salida

—> Instancia de funcién de salida —>
Zona de fuente de salida Error
---»Error de fuente de salida r——>
Salidas
Resumen

Instancias - 0 a 8 por RMC

o€ PE] Menu Salida
G £ £ ) Pagina Configuracion

[ F ) Funcién de salida : Apagado, Entrada analégica, Alarma, Energia de enfriamiento,
Energia de calentamiento, Comparar, Contador, E/S digital. Salida de evento de
perfil A a H, Tecla de funcién, Légica, Linealizacion, Aritmética, Valor de proceso,
Salida de funcién especial 1 a 4, Cronometro, Variable, Limite

[ F ) Instancia de funcién de salida : 1 a 24

[ 62) Zona de fuente de salida: 0 a 16

[ o.L &) Control de salida : Base de tiempo fijo, Base de tiempo variable
[ 0.t &) Base de tiempo de salida : 0,1 a 60,0 segundos

[ o. o] Escala de energia baja de salida : 0 a 100%

[ o.h 1] Escala de energia alta de salida : 0 a 100%

Tipo de salida : Voltios, miliamperios

Funcién de salida : Apagado, Entrada analdgica, Alarma, Energia de enfriamiento,
Energia de calentamiento, Comparar, Contador, E/S digital. Salida de evento de
perfil A a H, Tecla de funcién, Logica, Linealizacion, Aritmética, Valor de proceso,
Salida de funcién especial 1 a 4, Crondmetro, Variable

[ F ) Instancia de funcién de salida : 1 a 24

[62A) Zona de fuente A: 0 a 16

Escala baja : 0,0 a 20,0

Escala alta : 0,0 a 20,0

[ ~.L o] Rango bajo : -1.999,000 a 9.999,000

Rango alto : -1.999,000 a 9.999,000

[ a.LA) Compensacion de calibracion : -1.999,000 a 9.999,000

o.u] Valor de salida : Encendido, Apagado
o.u] Valor de salida : 0 a 10,0 voltios o 0 a 20,00 miliamperios

Funcién de salida

Instancia de funcién de salida
Zona de fuente de salida
Error de fuente de salida

Salida
Apagada

Valor de salida

Error

—

R

4
%,

4
%
/'0/021

5

'

) e
&
%, %, Y,

%0 é’é?y ‘?‘?//;? 0/

G, %

KA A A

Ll

Funcién de salida

Instancia de funcién de salida
Zona de fuente de salida
Error de fuente de salida

Salida
Digital

Valor de salida

Error

—

R

2

¥ 4
% %

"y, o4y,

%
%

%
8, ey,
Loy, o, By, .
%4,

bl

Funcién de salida

Instancia de funcién de salida
Zona de fuente A

Error de fuente de salida

Salida
Analégico

Valor de salida

Error

—

R
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Funcidn de perfil

El médulo RMC admite un maximo de 25 perfiles y cada uno de ellos puede tener hasta 10 pasos. En algunas aplicacio-
nes se debe egjecutar un perfil maltiples veces con una frecuencia variable dentro de multiples Perfiles. Cuando surja esta
necesidad, en vez de crear los mismos pasos una y otra vez seria mds practico utilizar una Subrutina. Puede haber un
maximo de 15 subrutinas con hasta 10 pasos cada una. Las subrutinas pueden llamarse desde cualquier Perfil. La légica

es la siguiente: se crea una sola vez y se ejecuta segin se necesite desde cualquier perfil dado.

0&&,?.
(5"9005 @,
%3, ), o s
%, " ® %,
@% ” ”!'!,00&[ P ﬂ’//%ﬁ lg?d/é/ é"}d% ”/’5’006, ” @ 5’0/& .
f% s %&} A %d/ ' ‘%9 4, /‘% é’% %, 2 /qp/ %,
5 2%y, & Aoa b, NN %é}% S, 00 & ey, KA
D, T o ey iy, B, o Uy S, i M, gy g,y B o, b v % oy i,
:?% ﬂg,& “, /‘? ¥ %}/ %0’ 2, S %, LY og /a{ Dy 0%;’%02& %, » o o / s Q% s /&% g, o, '?7/[06, 602&/ /‘?d’ ,0% ,o%
Funcién de fuente A Perfilamiento
—> Instancia de fuente A Resumen
Zona de fuente A . X
---» Error de fuente A 1 instancia por RMC
25 archivos a 10 pasos cada uno Paso actual
f‘ur;ciér} d?i ﬁ%ente‘:c BB (250 pasos en total)
Z%i; I(liizl?ueitlel%l e 15 subrutinas a 10 pasos cada una Paso de subrutina actual | —»
---» Error de fuente B (150 pasos en total) Tipo de paso | —»
Funcién de fuente C Lazo de punto establecido objetivo 1a4 [,
—> Instancia de fuente C Lazo de punto establecido activo 1a4 |,
Zona de fuente C
--->» Error de fuente C Tiempo de paso restante —»
Funcién de fuente D Salida de evento de perfil A a H (evento1a8) —»
—> Instancia de fuente D Recuento de saltos restantes —»
Zona de fuente D
---» Error de fuente D
Funcién de fuente E
> Instancia de fuente E Lazo de modo de control producido 1 a 4
Zona de fuente E (utilizado por lazo de control 1a 4) >
---» Error de fuente E
. Punto establecido producido (punto establecido activo) 1 a 4 s
Funcién de fuente F (utilizado por lazo de control 1 a 4)
—> Instancia de fuente F
Zona de fuente F
---» Error de fuente F
Funcién de fuente G
IZI:;C: Iézl?u%ifg%lte G Antes de crear perfiles en cualquier lazo dado, asegtrese de que
---» Error de fuente G todos los ajustes de perfil correspondientes se hayan realizado en
el menu Perfil de la pagina Configuracién. Los ajustes que se
Funcién de fuente H establezcan aqui estaran disponibles para todos los perfiles.
—> Instancia de fuente H Ademas, cada lazo que vaya a utilizar un perfil debe primero
Zona de fuente H habilitarse para ello en el ment Control de lazo en la pagina
---» Error de fuente H Configuracién.
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Pr o] Menu Perfil
~ GEt] Pagina Configuracién

Tipo de rampa : Velocidad, Tiempo
PE YP] Tipo de perfil : Punto establecido, proceso
(95 E] Valor constante garantizado : Apagado, Encendido

Desviacion de valor constante garantizado 1 a 4 : 0 a 9.999,000
L P NE) Habilitar modo de control : Apagado, Encendido

L JM 9 Esperar modo : Una vez, Finalizado

Funcién de fuente A (Entrada de espera de evento 1) : Ninguno, Alarma, Comparar, Contador,
E/S digital, Salida de evento de perfil A a H, Tecla de funcion, Légica, Cronémetro, Variable

Instancia de fuente A : 1 a 24
( S2A] Zona de fuente A:0 a 16

Funcién de fuente B (Entrada de espera de evento 2) : Ninguno, Alarma, Comparar, Contador,
E/S digital, Salida de evento de perfil A a H, Tecla de funcién, Légica, Cronémetro, Variable

Instancia de fuente B: 1 a 24

Zona de fuente B: 0 a 16

Funcién de fuente C (Entrada de espera de evento 3) : Ninguno, Alarma, Comparar, Contador,
E/S digital, Salida de evento de perfil A a H, Tecla de funcién, Légica, Cronémetro, Variable

(6 .[] Instancia de fuente C: 1 a 24

Zona de fuente C : 0 a 16

Funcién de fuente D (Entrada de espera de evento 4) : Ninguno, Alarma, Comparar, Contador,
E/S digital, Salida de evento de perfil A a H, Tecla de funcién, Légica, Cronémetro, Variable

(6 .d) Instancia de fuente D : 1 a 24

[ 62d] Zona de fuente D : 0 a 16

Funcién de fuente E (Esperar anal6gico 1) : Ninguno, Entrada analdgica, Corriente, Energia de
enfriamiento, Energia de calentamiento, Energia, Linealizacién, Aritmética, Valor de proceso,
Punto establecido cerrado, Punto establecido abierto, Variable

Instancia de fuente E : 1 a 24

Zona de fuente E : 0 a 16

Funcién de fuente F (Esperar analdgico 2) : Ninguno, Entrada analdgica, Corriente, Energia de
enfriamiento, Energia de calentamiento, Energia, Linealizacién, Aritmética, Valor de proceso,
Punto establecido cerrado, Punto establecido abierto, Variable

Instancia de fuente F : 1 a 24
Zona de fuente F: 0 a 16

Funcién G de fuente (Esperar analdgico 3) : Ninguno, Entrada analdgica, Corriente, Energia de
enfriamiento, Energia de calentamiento, Energia, Linealizacion, Aritmética, Valor de proceso,
Punto establecido cerrado, Punto establecido abierto, Variable

Instancia G de fuente : 1 a 24
Zona G de fuente : 0 a 16

Funcién de fuente H (Esperar analdgico 4) : Ninguno, Entrada analégica, Corriente, Energia de
enfriamiento, Energia de calentamiento, Energia, Linealizacién, Aritmética, Valor de proceso,
Punto establecido cerrado, Punto establecido abierto, Variable

Instancia de fuente H: 1 a 24
Zona de fuente H: 0 a 16
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PSER) Menu Estado de perfil
(0 PE ~) Pagina Operacién

Inicio de perfil : 1 a 25

Peticion de accién de perfil : Ninguno, Perfil, Pausa, Reanudar, Terminar
Paso actual : 0 a 250

Paso de subrutina actual : 0 a 150

Tipo de paso actual : Paso sin usar, Tiempo o velocidad, Valor constante, Esperar proceso o
evento, Esperar tiempo, Estado, Paso de subrutina, Lazo de salto, Final

ESP 1 (ESP2) (ESPT) [ESPY) Lazo de punto establecido objetivo 1 a 4
PSP I [PSP2] (P5P 3 [P5PY] Punto establecido producido (punto establecido activo) 1 a 4 :-1.999,000 a 9.999,000
Tiempo de paso restante : 0 a 9.999 segundos

Ent ) Entl) (EnET) [EntHY] (EAES] [EnLE] [EnL T) [Enk 8] Evento(estado de salida) 1 a 8 : Apagado, Encendido
Recuento de saltos restantes : 0 a 9.999

[ P_) Ment Perfil
[Pr oF) Pagina Perfilamiento

Numero de paso : 1 a 250

Tipo de paso : Paso sin usar, Tiempo o velocidad, Estado, Valor constante, Esperar proceso y
evento, Esperar tiempo, Paso de subrutina, Lazo de salto, Final

(P71 (ra2 (P13 (P14 Lazo de modo de control 1 a 4 : Apagado, Auto, Manual

Lazo de punto establecido objetivo 1 a 4 : -1.999,000 a 9.999,000
Horas : 0 a 99

Minutos : 0 a 59

Segundos : 0 a 59

Velocidad : 0 a 9.999,000

(PE 1) [PE2) [PE T [PEY] Habilitar paso esperar proceso 1 a 4 : Apagado, Mayor que, Menor qué
LJP 1) (LJP2) (LJP3I) (LJPY) Esperar proceso 1 a 4 :-1.999,000 a 9.999,000

(LJE N (LJER) (LJET) [LJEH) Esperar evento 1 a 4 : Ninguno, Apagado, Encendido

Dia de la semana : Domingo, Lunes, Martes, Miércoles, Jueves, Viernes, Sdbado, Dias de la
semana, Cada dia

Valor constante garantizado 1 a 4 : Apagado, Encendido

[ 66] Paso de subrutina : 1 a 15

Recuento de subrutinas : 1 a 9.999

Paso de salto : 1 a 250

Recuento de saltos : 0 a 9.999

Tipo de final : Apagado, Retener, Usuario

(EnE 1) [Entl) EnET) [EnEY) [EnES) (EnEL) [EnE 1) [EnEB) Eventola8:Apagado, Encendido, Sin cambio
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Perfilamiento
Tipo de paso sin utilizar
-—->
Paso actual |
> Paso de subrutina actual |—»
kg Tipo de paso —»
Lazo de punto establecido objetivo 1a4 |5
> Lazo de punto establecido activo1a4 |5
> Tiempo de paso restante —»
Salida de evento de perfil A a H (evento 1a8) —»
> Recuento de saltos restantes —»
-—- >
— Lazo de modo de control producido 1 a 4
(utilizado por lazo de control 1a4) —>
-—- >
Punto establecido producido (punto establecido activo) 1 a 4 i
(utilizado por lazo de control 1 a 4)
—>
-—->
_} . 2
Antes de crear perfiles en cualquier lazo dado, asegurese de que
N todos los ajustes de perfil correspondientes se hayan realizado en
el menu Perfil de la pagina Configuracion. Los ajustes que se
establezcan aqui estaran disponibles para todos los perfiles.
—> Ademas, cada lazo que vaya a utilizar un perfil primero debe
habilitarse para hacerlo en el ment Control de lazo en la pagina
ke Configuracién.

Este es un paso vacio que puede utilizarse para planificar pasos futuros a insertarse o para desactivar temporal-
mente un paso en un perfil. Regrese el tipo de paso a su estado original cuando deba estar nuevamente activo.
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Perfilamiento
—> . .
Tipo de paso de tiempo
-
Paso actual |
B Paso de subrutina actual | —5
Bahkg Tipo de paso —»
Lazo de punto establecido objetivo 1a4 |
> Lazo de punto establecido activo1a4 |5
ke Tiempo de paso restante |—»
Salida de evento de perfilA a H (evento1a8) —»
’ Recuento de saltos restantes |—»
-
SN Lazo de modo de control producido 1 a 4
(utilizado por lazo de control 1 a 4) >
-
Punto establecido producido (punto establecido activo) 1 a 4 s
(utilizado por lazo de control 1 a 4)
—>
——->
—> .
Antes de crear perfiles en cualquier lazo dado, asegurese de que
---> todos los ajustes de perfil correspondientes se hayan realizado en
el menu Perfil de la pagina Configuracién. Los ajustes que se
establezcan aqui estaran disponibles para todos los perfiles.
—> Ademas, cada lazo que vaya a utilizar un perfil primero debe
habilitarse para hacerlo en el ment Control de lazo en la pagina
> Configuracion.

Si Tipo de rampa en Configurar perfil se ha fijado en Tiempo, el lazo de control 1 a 4 puede formar parte del perfil
y todos los lazos de control habilitados siguen puntos establecidos independientes durante el tiempo especificado.
Se puede configurar o mantener el estado de hasta 8 salidas de eventos.
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Perfilamiento
—> . .
Tipo de paso de velocidad
o
Paso actual |
> Paso de subrutina actual |—5
N Tipo de paso |—»
Lazo de punto establecido objetivo 1a4 |
> Lazo de punto establecido activo1a4 [
ke Tiempo de paso restante —»
Salida de evento de perfil Aa H (evento 12 8) —»
> Recuento de saltos restantes |—»
--->
— Lazo de modo de control producido 1 a 4
(utilizado por lazo de control 1a 4) —>
S
Punto establecido producido (punto establecido activo) 1 a 4 )
(utilizado por lazo de control 1 a 4)
—>
--->
Antes de crear perfiles en cualquier lazo dado, asegtrese de que
N todos los ajustes de perfil correspondientes se hayan realizado en
el menu Perfil de la pagina Configuracién. Los ajustes que se
establezcan aqui estardan disponibles para todos los perfiles.
— > Ademas, cada lazo que vaya a utilizar un perfil primero debe
habilitarse para hacerlo en el ment Control de lazo en la pagina
bk Configuracién.

Si Tipo de rampa en Configurar perfil se ha fijado en velocidad, el lazo de control 1 debe formar parte del perfil y
todos los demas lazos de control habilitados siguen al mismo punto establecido y velocidad en grados o unidades

por minuto. Asegure que todos los lazos de control tengan las mismas unidades de medida. Se puede configurar o
mantener el estado de hasta 8 salidas de eventos.

Médulo EZ-ZONE® RMC de Watlow e 178 o Capitulo 7 Caracteristicas



%,
iy
X0t
% 5/%0 %% &’é’a
% %‘(20/5‘)%/" % %0/ Ib@&/ ﬁé‘%
sy, o, /49’ %, @0, 0, %
Yo Yty Y, 5 % Y, ", by
g,y %, g, ””zx %/ %, “u ), %
“ay, ‘s %;. w 510% %, / 0% %%& s » s fﬂ%ﬁ%
Perfilamiento
—> .
Tipo de paso de valor constante
--->
Paso actual |
> Paso de subrutina actual |
kg Tipo de paso —»
Lazo de punto establecido objetivo 1a4 |
> Lazo de punto establecido activo1a4 |
g Tiempo de paso restante —»
Salida de evento de perfil A a H (evento 1a 8) —»
’ Recuento de saltos restantes | —»
--->
N Lazo de modo de control producido 1 a 4
(utilizado por lazo de control 1a4) >
R
Punto establecido producido (punto establecido activo) 1 a 4
(utilizado por lazo de control 1 a 4)
—>
--->
— Antes de crear perfiles en cualquier lazo dado, asegurese de que
todos los ajustes de perfil correspondientes se hayan realizado en
Bahe el menu Perfil de la pagina Configuracién. Los ajustes que se
establezcan aqui estaran disponibles para todos los perfiles.
Ademas, cada lazo que vaya a utilizar un perfil primero debe
habilitarse para hacerlo en el menu Control de lazo en la pagina
N Configuracién.

Un paso de valor constante mantiene los dltimos puntos establecidos objetivo durante el tiempo designado. Se
puede configurar o mantener el estado de hasta 8 salidas de eventos.
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R Perfilamiento
N Tipo de paso de estado
Paso actual | —»
—> Paso de subrutina actual |
kg Tipo de paso | —»
Lazo de punto establecido objetivo 1a4 |
> Lazo de punto establecido activo1a4 |
ke Tiempo de paso restante —»
Salida de evento de perfil A a H (evento 1a 8) —»
> Recuento de saltos restantes |—»
-— -
— > Lazo de modo de control producido 1 a 4
(utilizado por lazo de control 1 a 4) >
-—- >
Punto establecido producido (punto establecido activo) 1 a 4 a
(utilizado por lazo de control 1 a 4)
—>
--- >
) Antes de crear perfiles en cualquier lazo dado, asegirese de que
N todos los ajustes de perfil correspondientes se hayan realizado en
el mend Perfil de la pagina Configuracién. Los ajustes que se
establezcan aqui estaran disponibles para todos los perfiles.
N Ademas, cada lazo que vaya a utilizar un perfil primero debe
habilitarse para hacerlo en el ment Control de lazo en la pagina
---> Configuracion.

Un Paso de estado cambia los puntos establecidos instantdneamente a los valores especificados que mantie-
nen los Puntos establecidos objetivo durante el tiempo designado. Se puede configurar o mantener el estado
de hasta 8 salidas de eventos.
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Funcién de fuente A Perfilamiento
> Instancia de fuente A .
Zona de fuente A Tipo de paso de esperar proceso
“="? Error de fuente A y esperar evento
Antes de usar este paso, asegurese de que Esperar Paso actual
Funcién de fuente B modo y Funciones de fuente estén correctamente ]
Izrés;fsrézl%uiifg%lte B configurados en el meni Perfil, pagina Configuracién. Paso de subrutina actual | —»
=== Error de fuente B Tipo de paso |—»
Funcion de fuente C Lazo de punto establecido objetivo 1a4 |
uncion de fuente
> Instancia de fuente C Lazo de punto establecido activo1a4 |5
Zona de fuente C
~==> Error de fuente C Tiempo de paso restante |—»
Funcién de fuente D Salida de evento de perfil Aa H (evento 1a8) | —»
uncién de fuente
> IZnStar(lld% de fu%lte D Recuento de saltos restantes |—»
ona de fuente
~==? Error de fuente D
N ?&?gﬁgﬁgi@ﬁgﬁf]z Lazo de modo de control producido 1 a 4
(utilizado por lazo de control 1 a 4) >
Zona de fuente E
~==? Error de fuente E
Punto establecido producido (punto establecido activo) 1 a 4 ;
Funcion de fuente F (utilizado por lazo de control 1 a 4)
> Instancia de fuente F
Zona de fuente F
===> Error de fuente F
Funcién de fuente G
- Iznicarécwft d?lfueélte G Antes de crear perfiles en cualquier lazo dado, asegiirese de que
N E(;'I’(?I‘ dee tl"llfenfe G todos los ajustes de perfil correspondientes se hayan realizado en
el mendu Perfil de la pagina Configuracion. Los ajustes que se
Funcién de fuente H establezcan aqui estardan disponibles para todos los perfiles.
— | Instancia de fuente H Ade.n}és, cada lazo que vaya a utilizar un perfil primero debe .
Zona de fuente H habilitarse para hacerlo en el mend Control de lazo en la pagina
--->» Error de fuente H Configuracion.

Un paso de Esperar proceso o evento esperard a que cuatro valores de proceso coincidan con los valores de Es-
perar proceso (1 a 4), y/o a que los cuatros estados de Esperar eventos (1 a 4) coincidan con un estado especifi-
cado. Se puede configurar o mantener el estado de hasta 8 salidas de eventos.
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, . Perfilamiento
Tipo de paso de salto
-—->
Paso actual | —»
> Paso de subrutina actual |
N Tipo de paso |—»
Lazo de punto establecido objetivo 1a4 |
> Lazo de punto establecido activol1a4 |5
Bk Tiempo de paso restante —»
Salida de evento de perfil A a H (evento 1 a 8) —»
> Recuento de saltos restantes —»
-—- >
N Lazo de modo de control producido 1 a 4
(utilizado por lazo de control 1a4) >
--->
Punto establecido producido (punto establecido activo) 1 a 4 a
(utilizado por lazo de control 1 a 4)
—>
-—->
Antes de crear perfiles en cualquier lazo dado, asegurese de que
N todos los ajustes de perfil correspondientes se hayan realizado en
el menu Perfil de la pagina Configuracion. Los ajustes que se
establezcan aqui estaran disponibles para todos los perfiles.
— > Ademais, cada lazo que vaya a utilizar un perfil primero debe
habilitarse para hacerlo en el ment Control de lazo en la pagina
g Configuracién.

Un Lazo de salto repetira pasos previos la cantidad de veces que esté designada en Recuento de saltos. Los

lazos de salto pueden anidarse en cuatro niveles de profundidad. Se puede configurar o mantener el estado

de hasta 8 salidas de eventos. Este tipo de paso no esta disponible en las subrutinas. Nota: Utilice el tipo de
paso de Subrutina para saltar hacia adelante hacia un conjunto de pasos comunes.
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N Perfilamiento
R Esperar tiempo
Paso actual | —»
) Paso de subrutina actual |
N Tipo de paso |—»
Lazo de punto establecido objetivo 1a4 |,
> Lazo de punto establecido activo1a4 |
ke Tiempo de paso restante —»
Salida de evento de perfil Aa H (evento1a 8) |—»
> Recuento de saltos restantes —»
--->
N Lazo de modo de control producido 1 a 4
(utilizado por lazo de control 1 a 4) >
--->
Punto establecido producido (punto establecido activo) 1 a 4 ;
(utilizado por lazo de control 1 a 4)
—>
--->
—> Antes de crear perfiles en cualquier lazo dado, asegurese de que
todos los ajustes de perfil correspondientes se hayan realizado en
---> P o L .
el ment Perfil de la pagina Configuracién. Los ajustes que se
establezcan aqui estaran disponibles para todos los perfiles.
Ademais, cada lazo que vaya a utilizar un perfil primero debe
habilitarse para hacerlo en el ment Control de lazo en la pagina
N Configuracion.

Se dispone de un paso de Esperar tiempo con un médulo de acceso que tenga la funcién de reloj de calendario
de tiempo real. Esto le permite al programa esperar hasta un dia y hora especificos antes de proceder al si-
guiente paso. Se utiliza para que el perfil ejecute pasos todos los dias o sélo los dias de semana. Se puede con-
figurar o mantener el estado de hasta 8 salidas de eventos.
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N Perfilamiento
N Tipo de paso de subrutina
Paso actual |—»
) Paso de subrutina actual
ke Tipo de paso | —»
Lazo de punto establecido objetivo 1a4 |,
> Lazo de punto establecido activo1a4 |
g Tiempo de paso restante | —»
Salida de evento de perfil A a H (evento1a 8) |—»
> Recuento de saltos restantes —»
--->
N Lazo de modo de control producido 1 a 4
(utilizado por lazo de control 1 a 4) >
--->
Punto establecido producido (punto establecido activo) 1 a 4 ;
(utilizado por lazo de control 1 a 4)
—>
--->
’ Antes de crear perfiles en cualquier lazo dado, asegurese de que
N todos los ajustes de perfil correspondientes se hayan realizado en
el menu Perfil de la pagina Configuracién. Los ajustes que se
establezcan aqui estaran disponibles para todos los perfiles.
N Ademais, cada lazo que vaya a utilizar un perfil primero debe
habilitarse para hacerlo en el ment Control de lazo en la pagina
- Configuracién.

Un paso de subrutina salta a un conjunto de pasos de subrutina que son comunes entre varios perfiles. Esto
permite una mayor eficiencia al utilizar varios pasos que podran accederse y ejecutarse. Una vez que la
subrutina esté completa, el control regresa al perfil principal en el siguiente paso. Se puede configurar o
mantener el estado de hasta 8 salidas de eventos. Este tipo de paso no esta disponible en una subrutina.
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N Perfilamiento
N Tipo de paso de final
Paso actual |5
> Paso de subrutina actual |
g Tipo de paso |3
Lazo de punto establecido objetivo 1a4 | 5
> Lazo de punto establecido activo1a4 |
kg Tiempo de paso restante |—»
Salida de evento de perfil A a H (evento 1a 8) —»
> Recuento de saltos restantes |—»
-— -
— Lazo de modo de control producido 1 a 4
(utilizado por lazo de control 1a4) >
-— -
Punto establecido producido (punto establecido activo) 1 a 4 a
(utilizado por lazo de control 1 a 4)
—>
-—->
—>
N Antes de crear perfiles en cualquier lazo dado, asegirese de que
todos los ajustes de perfil correspondientes se hayan realizado en
el menu Perfil de la pdgina Configuracién. Los ajustes que se
establezcan aqui estaran disponibles para todos los perfiles.
—> Ademas, cada lazo que vaya a utilizar un perfil primero debe
habilitarse para hacerlo en el ment Control de lazo en la pagina
---> Configuracion.

Un Paso final concluira el perfil y fijara los modos de control y puntos establecidos de modo que coincidan con
Tipo de final. Se puede configurar o mantener el estado de hasta 8 salidas de eventos. Las salidas de eventos,
no se apagaran a menos que se indique especificamente en este paso. Si un perfil no tiene un Paso final, el
perfil continda hasta el paso 250, luego se detiene y mantiene los dltimos puntos establecidos y modos de con-
trol. En Subrutinas, el Paso final devuelve el control al siguiente paso de perfil tras la llamada.
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Funcion de valor de proceso

El bloque de funciones de Valor de proceso (PV) acepta
hasta 4 Entradas analdgicas y realiza una funciéon aritmé-
tica programada para derivar un valor de salida aplicando
los valores de Filtro y Compensacién. Si presume que no
se aplica ninguna condicién de error de entrada. Algunas
operaciones de Valor de proceso deben efectuarse en las
unidades del usuario. La funciones pueden combinar mul-
tiples entradas. Es posible que dichas entradas tengan
unidades incompatibles desde un punto de vista l6gico. Por
ello, a menos que se indique lo contrario, la presentacién
del valor de salida es igual a la Fuente A. Esto acomoda
las temperaturas que se estdn multiplicando, dividiendo y
compensando mediante constantes y entradas de proceso.
En los calculos, sdlo se utilizan entradas que tengan aso-
ciadas una fuente.

Un error, cuando se lee, puede indicar cualquiera de lo si-

guiente: Ninguno, Abierto, En cortocircuito, Error de me-

dicién, Datos de calibracién no validos, Error de ambiente,
Error de RTD, Falla, Error de aritmética, Sin fuente, Des-
actualizado

0 00/9»/
é’

“,,
(/00 [}0[’ % 6370 /Z‘(/f//al 62}74? //f/b é"?@

i vbbl

P o] Menu Valor de proceso
G E£] Pagina Configuracion

[ Fn) Funcién : Apagado, Respaldo de sensor, Promedio, Cruce, Termémetro humedo/Termémetro
seco, Cambio, Diferencial, Cociente, Sumar, Multiplicar, Diferencia absoluta, Minimo,
Maximo, Raiz cuadrada, Compensacion de humedad relativa Vaisala, Presién a altitud

6 F n,A] Funcién de fuente A : Ninguno, Entrada analégica, Linealizacién, Aritmética,
Valor de proceso, Variable

[6 ,A) Instancia de fuente A:1a 12
"~ 62A)] Zona de fuente A: 0 a 16

S F nb] Funcién de fuente B : Ninguno, Entrada analégica, Linealizacién, Aritmética,
Valor de proceso, Variable

[6 6] Instancia de fuente B: 1 a 12
~ 62b] Zona de fuente B: 0 a 16

G F n.L) Funcién de fuente C : Ninguno, Entrada analégica, Linealizacién, Aritmética,
Valor de proceso, Variable
[6 L) Instancia de fuente C: 1 a 12

[ 62L) Zona de fuente C: 0 a 16

6 F nd) Funcién de fuente D : Ninguno, Entrada analégica, Linealizacién, Aritmética,
Valor de proceso, Variable

(6, /d] Instancia de fuente D : 1 a 12
[ 62d) Zona de fuente D: 0 a 16

[SF A.E) Funcién de fuente E : Ninguno, Entrada analdgica, Linealizacion, Aritmética,
Valor de proceso, Variable
[6 .E] Instancia de fuente E : 1 a 24

[ 62E] Zona de fuente E: 0 a 16

[ £P) Punto de cruce : -1.999,000 a 9.999,000

[ L&) Banda de cruce : -1.999,000 a 9.999,000

[Punt) Unidades de presién : PSI, Torr, mBar, Atmoésfera, Pascal
[Runk) Unidades de altitud : Pie, Kilo pie

[ 6.P ) Presién barométrica : 10,0 a 16,0
Func1(’)q de fuente A F /L] Filtro : 0,0 a 60,0 segundos
—> Instancia de fuente A Valor de fuente A |,
- [ Py) Menu Valor de proceso
» Error de fuente A Valor de fuente B | (oPE -] Pégina Operacién
Funcién de fuente B Valor de fuente C ["5uA) Valor de fuente A -1.999,000 a 9.999,000
—> Instancia de fuente B Valor de fuente D | [ Sub] Valor de fuente B : -1.999,000 a 9.999,000
Zona de fuente B Valor de £ E [ 6ol Valor de fuente C : -1.999,000 a 9.999,000
-=-» Error de fuente B alor de fuente > [ 5ud) Valor de fuente D : -1.999,000 a 9.999,000
[ 6u.E) Valor de fuente E : Apagado, Encendido
Funcién de fuente C — .
Instancia de fuente C Valor de pI'OCGSO o.u) Valor de salida : -1.999,000 a 9.999,000
Zona de fuente C Resumen [0 £ 6] Compensacion : -1.999,000 a 9.999,000
---» Error de fuente C .
Instancias - 4 por RMC
Funcién de fuente D
—> Instancia de fuente D
Zona de fuente D
---» Error de fuente D
Funcién de fuente E
—> Instancia de fuente E Valor de salida |,
Zona de fuente E
---» Error de fuente E Error [--»
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Funcién de fuente A
—> Instancia de fuente A Valor de fuente A |,
---»  Error de fuente A -
—
— N
---> L
—>
BRI Valor de proceso
Desactivado
—>
R o
—> Valor de salida |,
N Error [--»
Valor de salida = Filtro [A + Compensacién]
Unidades de pantalla sigue a Fuente A
4,
%
U, %%%
Funcién de fuente A Valor de fuente A N
—> Instancia de fuente A
Valor de fuente B |,
---» Error de fuente A
Valor de fuente C |,
Funcién de fuente B Valor de fuente D >
—> Instancia de fuente B
Zona de fuente B L

--->» Error de fuente B

Funcién de fuente C
—> Instancia de fuente C
Zona de fuente C
--->» Error de fuente C Valor de pr9ceso
Promedio

Funcion de fuente D
—> Instancia de fuente D
Zona de fuente D
--->» Error de fuente D

Valor de salida |

Error | -_»
- -

Valor de salida = Filtro [(Promedio (A + B + C + D)) + Compensacién]
Unidades de pantalla sigue la tltima fuente que es temperatura, de
lo contrario sigue a Fuente A

4 g
“ U, "
Funcién de fuente A
—> Instancia de fuente A Valor de fuente A |
---» Error de fuente A Valor de fuente B |,
Funcién de fuente B Valor de fuente C
—> Instancia de fuente B Valor de fuente D |,
Zona de fuente B
--->» Error de fuente B —>
Funcion de fuente C
—> Instancia de fuente C
Zona de fuente C
---» Error de fuente C Valor de proceso
Sensor de respaldo
Funcién de fuente D
—> Instancia de fuente D
Zona de fuente D
---» Error de fuente D
—> Valor de salida |,
---> Error [-_5

Valor de salida = Filtro [primera fuente asignada sin un error
+ Compensacién]

4,
2 %,
/’/}Q{” % %%'7[, /?0%»
Yy U %y

(

Funcién de fuente A
—> Instancia de fuente A Valor de fuente A |,
---» Error de fuente A Valor de fuente B |,
Funcién de fuente B
—> Instancia de fuente B Ly
Zona de fuente B
---»  Error de fuente B [
—>
> Valor de proceso
Cruce
—>
-—-
—> Valor de salida |,
---> Error [--»

Si A <= Punto de cruce - (Banda de cruce / 2) ENTONCES Valor de
salida = Filtro [(A + Compensacién)] Si A >= Punto de cruce + (Banda
de cruce / 2) ENTONCES Valor de salida = Filtro [(B + Compensacion)]
Valor de salida = Filtro [((A * X) + (B * (1-X))) + Compensacién] Donde
la variable X = (Punto de cruce + (Banda de cruce/ 2) - A) / Banda de
cruce

Modulo EZ-ZONE® RMC de Watlow

187 o Capitulo 7 Caracteristicas



R
%’%f U,
Wy Uy 0,

4 2
“a, U,y

Lidebbl

R

--->

--- >

R

—>

--->

Funcién de fuente A

Instancia de fuente A Valor de fuente A

Error de fuente A Valor de fuente B

Funcién de fuente B
Instancia de fuente B
Zona de fuente B
Error de fuente B

Valor de proceso
Termémetro
humedo/
Termometro seco

Valor de salida

Error

PRI

—>

R

Valor de salida = Filtro [Humedad calculada + Compensacién]
donde Fuente A es el Termémetro seco y Fuente B es el
Termémetro himedo

Nota: Las temperaturas de termémetro himedo/seco estan en
grados F y las presiones en PSI. El valor de salida es % de
humedad relativa. El rango de temperatura util es 10 a 350F

%
2
U, Dy, ",
Funcién de fuente A Valor de fuente A )
—> Instancia de fuente A v
Valor de fuente B |,
--->» Error de fuente A
—>
Funcién de fuente B
—> Instancia de fuente B
Zona de fuente B Valor de fuente E |
---» Error de fuente B
—>
Valor de proceso
T Diferencial
—>
=
Funcién de fuente E Valor de salida >
—> Instancia de fuente E
Zona de fuente E Error [__»
---» Error de fuente E

Valor de salida = Filtro [(A - B) + Compensacion]
Unidades de pantalla sigue a Fuente A mas Fuente B relativa

4,
(7
%0&

Cé% .
YUy

Ly bbl

.

.

.

--- >

--- >

Funcién de fuente A
Instancia de fuente A

Error de fuente A

Funcién de fuente B
Instancia de fuente B
Zona de fuente B
Error de fuente B

Funcién de fuente E
Instancia de fuente E
Zona de fuente E
Error de fuente E

Valor de fuente A |

Valor de fuente B |,

—>

—>

Valor de fuente E |,

Valor de proceso

Cambio

Valor de salida |,

Error [--»

Si B = APAGADO, Valor de salida = Filtro [A + Compensacién]
Si B = ENCENDIDO, Valor de salida = Filtro [B + Compensacion]
Unidades de pantalla sigue a la fuente activa.

@,

b, Y

Yz %,
Funcién de fuente A

—>| Instancia de fuente A Valor de fuente A |,

--->» Error de fuente A Valor de fuente B |,
Funcién de fuente B Valor de fuente C

—> Instancia de fuente B Valor de fuente D |,
Zona de fuente B

---» Error de fuente B >
Funcién de fuente C

—> Instancia de fuente C
Zona de fuente C

---» Error de fuente C Valor de proceso

Cociente

Funcién de fuente D

—>| Instancia de fuente D
Zona de fuente D

--->» Error de fuente D

—> Valor de salida |

N Error [--»

Valor de salida = Filtro [(A / B) + Compensacién]
Si unidades de pantalla de Fuente A = Fuente B, sin unidades
de pantalla en valor de salida, de lo contrario sigue a Fuente A

Modulo EZ-ZONE® RMC de Watlow
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Funcién de fuente A
—> Instancia de fuente A Valor de fuente A >
---» Error de fuente A Valor de fuente B |5
Funcién de fuente B Valor de fuente G —»
—> Instancia de fuente B Valor de fuente D |,
Zona de fuente B
---» Error de fuente B [
Funcién de fuente C
—> Instancia de fuente C
Zona de fuente C
---» Error de fuente C Valor de proceso
Suma
Funcién de fuente D
—> Instancia de fuente D
Zona de fuente D
---» Error de fuente D
—> Valor de salida |,
N Error [--»

Valor de salida = Filtro [(A + B + C + D) + Compensacién]

Unidades en pantalla sigue a la tultima fuente de
temperatura, de lo contrario sigue a Fuente A

@,

2 2,
“, KA
Funcién de fuente A
—> Instancia de fuente A Valor de fuente A
---» Error de fuente A Valor de fuente B
1 fi
Funcién de fuente B Valor de fuente
—> Instancia de fuente B Valor de fuente D
Zona de fuente B
---» Error de fuente B
Funcién de fuente C
—> Instancia de fuente C
Zona de fuente C
---» Error de fuente C Valor de proceso
Multiplicacién
Funcién de fuente D
—> Instancia de fuente D
Zona de fuente D
---» Error de fuente D
—> Valor de salida
---> Error

VL

o

Valor de salida = Filtro [(A * B * C * D) + Compensaci6n]

Unidades en pantalla sigue a la ultima fuente de
temperatura, de lo contrario sigue a Fuente A

(%
b
“ KA
Funcion de fuente A Valor de fuente A
—> Instancia de fuente A >
Valor de fuente B
---» Error de fuente A >
Valor de fuente C
. 2 —>
Funcion de fuente B Valor de fuente D
—> Instancia de fuente B >
Zona de fuente B
---» Error de fuente B [
Funcién de fuente C
—> Instancia de fuente C
Zona de fuente C
---» Error de fuente C  Valor de proceso
Diferencia absoluta
Funcién de fuente D
—> Instancia de fuente D
Zona de fuente D
---» Error de fuente D
Valor de salida
— L
Error
R .) L -)

Valor de salida = Filtro [| A- B | + Compensacién]
Unidades de pantalla sigue a Fuente A mas Fuente B
relativa

6%
4 <
" K8
Funcién de fuente A
—> Instancia de fuente A Valor de fuente A |,
---» Error de fuente A Valor de fuente B |5
Funcién de fuente B Valor de fuente G —»
—> Instancia de fuente B Valor de fuente D >
Zona de fuente B
---» Error de fuente B —>
Funcién de fuente C
—> Instancia de fuente C
Zona de fuente C
---» Error de fuente C Valor de proceso
Minimo
Funcién de fuente D
—> Instancia de fuente D
Zona de fuente D
---» Error de fuente D
—> Valor de salida |,
---> Error [-_»

Valor de salida = Filtro [Valor minimo (A : B : C : D) + Compensacién]
Unidades en pantalla sigue a la fuente con el valor minimo.
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U, %, s,

LAyl

Funcion de fuente A

—> Instancia de fuente A Valor de fuente A |,

---» Error de fuente A Valor de fuente B |5
Funcion de fuente B Valor de fuente G —

—> Instancia de fuente B Valor de fuente D |,
Zona de fuente B

--->» Error de fuente B —>

Funcién de fuente C
—> Instancia de fuente C
Zona de fuente C

---> Error de fuente C Valor de proceso

Maximo
Funcién de fuente D
—> Instancia de fuente D
Zona de fuente D
--->» Error de fuente D
—> Valor de salida |,
N Error [--»

Valor de salida = Filtro [Valor maximo (A:B:C:D) +
Compensacion]
Unidades de pantalla sigue a la fuente con el valor méaximo.

C@
U, ’%0%@
Funcién de fuente A Valor de fuente A
—> Instancia de fuente A >
Valor de fuente B
---» Error de fuente A —
Funcién de fuente B
—> Instancia de fuente B >
Zona de fuente B
---» Error de fuente B —>
R Valor de
proceso
—_— -) sz
Compensacion
de humedad
—> relativa
N Vaisala

Valor de salida

!
|

Error

Valor de salida = Filtro [Humedad relativa calculada
compensada para temperatura + Compensacion].

Nota: Fuente A es el valor medido de humedad relativa
proveniente de un sensor de humedad relativa Vaisala no
compensado. Fuente B es la temperatura del sensor de
humedad relativa en grados F. El resultado es un valor
medido de humedad relativa “corregido”. Este calculo es
eficaz en el rango de temperatura de -75F a 350F.

G,

% e
i, KA

Lidbby

Funcion de fuente A

—> Instancia de fuente A Valor de fuente A |,
---» Error de fuente A S

L
— —
—--> >
N
N Valor de proceso

Raiz cuadrada

N
—-->
—> Valor de salida |,
N Error [--»

Valor de salida = Filtro [Raiz cuadrada A + Compensacién]
Unidades de pantalla sigue a Fuente A

Gy, 4
Yy, 4
4, $,, e,
0‘79 /Z"y/ ‘?/é/ /é"ﬁ “2?[1/02

Funciéon de fuente A
—> Instancia de fuente A Valor de fuente A |5
---» Error de fuente A [
—>
— —
—-- > —>
N
N Valor de proceso
Presion a altitud
N
—-- >
—> Valor de salida |,
N Error |--»

Valor de salida = Filtro [Convertir fuente A en Presién a altitud +
Compensacion]

Nota: El calculo de altitud de presion se basa en la Atmdésfera
estandar internacional 1976. Fuente A es una sefial de presion y
necesita unidades PSI para el calculo. El célculo es preciso desde el
nivel del mar hasta los 90.000 pies. La norma se basa en una presién
de altitud a 0 pies (nivel del mar) de 14,6967 PSI y una temperatura
de 59 grados F. El resultado del calculo se expresa en pies.

Modulo EZ-ZONE® RMC de Watlow
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Funcion de seguridad

Nota:
Configure Zona por Zona afectando cualquier acceso
que utilice comunicaciones de bus estandar. No afecta
los protocolos de campo. Esto es independiente de la

configuracion de seguridad de la interfaz de usuario
remota (RUI).

Si la contrasena esta habilitada, el usuario debe introdu-
cirla para entrar a los menus que estan bloqueados debido
a los ajustes de nivel de bloqueo. Las contrasefias varia-
bles requieren una nueva contrasena cada vez que el con-
trolador se apague y encienda. Sera diferente para cada
controlador. Se necesita la contraseia de administrador
para cambiar los ajustes de seguridad incluso si el usuario
introduce su propia contrasefna para anular los ajustes de
seguridad.

0
P ,,
&, ey (’
Gy, 8y, Sy %, g0, %
% W, U, z}' %
“ Qf; L?(%,};f //f’o%jajd :Qf” %4 ‘%’0 0‘?0’%%/4/ 57 0
‘?(7908‘?/&/@0 % (’[&} [j’?@ Z (’67 Q?j/ ‘%90 622'?0/ ’00@[;? 6‘5@0

NN ENaNy!

Bloque de funciones de seguridad -
Resumen
Instancias - 1 por RMC

{ o) Menu Bloqueo
F Ac k) Pagina Fabrica

Pégina Operaciones : 1 a 3

Pagina Perfilamiento:1a 3
Habilitar contrasena : Apagado, Encendido
Bloqueo de lectura:1a5
Seguridad de escritura: 1 a 5

Nivel de acceso bloqueado:1a5
Contrasefia variable : Apagado, Encendido
Contrasefia de usuario : 10 a 999
Contraseria de administrador : 10 a 999

(UL o] Menu Desbloqueo
(FAct) Pagina Fabrica

Clave publica : xxx
Contrasefia : xxx

Funcion de salida especial

Esta funcién se utiliza para configurar salidas cuan-
do se utilizan con compresores, valvulas motorizadas
o secuenciadores

Un error (1-4), cuando se lee, puede indicar cualquiera de
lo siguiente: Ninguno, Abierto, En cortocircuito, Error de
medicién, Datos de calibracion no vélidos, Error de ambien-
te, Error de RTD, Falla, Error de aritmética, Sin fuente,
Desactualizado

"% %%
Yo b B g % "y'%é 2 4
%, Yy s Vi, By, Y,
0,,9 027 2”, /‘?0’ 00@ ‘g‘?% %027(%0 @006%” D,

4, ’8: %
00(7% 60”;% ‘goé% %0;% %le@@a@Q/@g ‘?/Pp/@%’/g QZO’ '%0‘1? 2 40' @% v %ﬂﬂ %0'

NS RRRENeRANN

Funcién de fuente A Valor de fuente A >
—> Instancia de fuente A
Zona de fuente A Valor de fuente B |,
--------- > Error de fuente A .
Valor de salida1l |,
Funcién de fuente B Valor de salida2 |,
—> Instancia de fuente B
Zona de fuente B Valor de salida3 |,
--------- > Error de fuente B .
Valor de salida4 |,
Salida especial Errorlad |__y
Resumen
Instancias - 4 por RMC

SoF] Menu Funcién de salida especial
G £ &) Pagina Configuracién

[ F ) Funcién : Apagado, Compresor, Valvula motorizada,
Secuenciador

Funcién de fuente A : Ninguno, Entrada analdgica, Energia de
enfriamiento, Energia de calentamiento, Energia, Linealizacién,
Aritmética, Valor de proceso, Salida 1 de funcién especial, Variable

Instancia de fuente A:1a 16

[ 62AR] Zona de fuente A: 0 a 16

S F n.b] Funcion de fuente B : Ninguno, Energfa de enfriamiento, Energia
de calentamiento, Energia, Linealizacion, Aritmética, Variable
Instancia de fuente B: 1 a 16

Zona de fuente B:0 a 16

[Pon.A) Nivel 1 de encendido : -100,0 a 100,0 %
Nivel 1 de apagado : -100,0 a 100,0 %
[Ponb] Nivel 2 de encendido : -100,0 a 100,0 %
Nivel 2 de apagado : -100,0 a 100,0 %
Tiempo de encendido : 0 a 9.999 segundos
[ o F.E] Tiempo de apagado : 0 a 9.999 segundos
Tiempo de carrera de védlvula : 10 a 9.999 segundos
[ db&) Banda muerta : 1,0 a 100,0 %

[ 0.5 !] Tamano de salida 1:0 a 9.999

Tamano de salida 2 : 0 a 9.999

[ 0.53] Tamaiio de salida 3 : 0 a 9.999

[ 0.54] Tamano de salida 4 : 0 a 9.999

Retraso de tiempo : 0 a 9.999 segundos

[ ok.o] Orden de salida : Lineal, Progresivo

G oF ] Menu Funcion de salida especial
[0 PE ) Pagina Operacién

Valor de fuente A : -1.999,000 a 9.999,000
[Su.b] Valor de fuente B : -1.999,000 a 9.999,000
Valor de salida 1 : -1.999,000 a 9.999,000 %
Valor de salida 2 : -1.999,000 a 9.999,000 %
[o.w 3] Valor de salida 3 : -1.999,000 a 9.999,000 %
Valor de salida 4 : -1.999,000 a 9.999,000 %
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—>
>
Valor de salida1l |,
Valor de salida 2
alor de salida2 |,
Valor de salida3 |,
--------- >
Valor de salida4 |,
Salida especial Errorlad [__,
Apagado
%, 2
K
/Iflz 45 Y, & 0,8 “q,
0/ Yy O,Eyfoz //79/20/0(3’0¢ %,{9%7

4, s
”0%”% LN %,/%0

LILLLLLLLLld

Funcién de fuente A
—> Instancia de fuente A
Zona de fuente A

--------- > Error de fuente A

Valor de fuente A |,
Valor de fuente B |,

Valor de salida1 |,

Funcién de fuente B
—> Instancia de fuente B
Zona de fuente B [N
--------- > Error de fuente B
—>
Salida especial Errorla4 | __,

Compresor

Nota:
Un uso tipico de un controlador de compresor
es para enfriamiento y/o deshumidificacién. La
aplicacion puede tener uno o dos lazos de control

//%
“a,
4,

%0
2 d %
"0%‘/} '%/%%
Funcion de fuente A Valor de fuente A
—>| Instancia de fuente A
Zona de fuente A [N
- Krror de fuente A i
Valor de salida1l |,
Valor de salida 2
alor de salida2 |,
—>
e
—>
Salida especial Errorla4 |__,
Valvula motorizada

Posicion actual es una aproximacion de la posicién de

la valvula en relacién con un nivel de energia (0 - 100%)
donde 0% es totalmente cerrada y 100% es totalmente
abierta. Tiempo muerto es el plazo de encendido minimo
que la valvula recorrera una vez que se encienda ya sea
en la direccion abierta o cerrada. Tiempo muerto = Banda
muerta de valvula / 100 * Tiempo de carrera de valvula.
Tiempo de encendido es el plazo de tiempo que debe estar
encendida la valvula (ya sea abierta o cerrada) para
eliminar el error entre la posicion estimada de la valvula
y el nivel de energia deseado. Un valor de tiempo de
encendido positivo indica que la valvula debe abrirse,
mientras que uno negativo indica que debe cerrarse.
Tiempo de encendido = (Valor de fuente A - Posicién
actual) / 100 * Tiempo de carrera de valvula. Cuando se
aplica energia al controlador, la vdlvula se cierra y el
tiempo se fija en 0. Valor de salida 1 es la sefial de cierre
para la valvula. El Valor de salida 2 es la senal de abertura
para la valvula.

2 4 /' 2,
N %'%j,&’%y @o;@ f ‘ifgo,@b'
%0, Cs,
i

NESRNNNERANeeN

que utilizan el compresor para lograr el enfriamiento
y/o deshumidificacién (niveles de energia negativos).

Funcién de fuente A
—>| Instancia de fuente A
Zona de fuente A

~-»  Error de fuente A

Valor de fuente A
Valor de fuente B

Debido a que el compresor es un dispositivo mecanico,
conviene reducir al minimo los encendidos y apagados.
Cualquiera de los lazos puede intentar iniciar o
detener el compresor, pero este algoritmo toma la
determinacién de cuando debe o no funcionar. Debido
a que no se puede apagar el compresor sino hasta

que el lazo esté en la region de calentamiento o
deshumidificacion, los valores de entrada al algoritmo

del compresor deben ser de energia por lazo (+/- 100%).

—>
>
Valor de salida1l [,
—>

Salida especial Error 1a 4

Secuenciador

Un secuenciador toma una sola sefial de energia de
entrada y la divide en miltiples sefiales de salida. Cada
salida representa una porcién de la capacidad total de
salida. La salida principal que a menudo se conoce como
la salida vernier representa una porcién mayor de la
capacidad total de salida que cualquiera de las demés
salidas. La salida vernier siempre es una sefial
proporcional mientras que las demés salidas son de
ENCENDIDO/APAGADO.
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Funcion de crondmetro

Un error, cuando se lee, puede indicar cualquiera de lo si-
guiente:

Ninguno, Abierto, En cortocircuito, Error de medicién, Da-
tos de calibracién no validos, Error de ambiente, Error de
RTD, Falla, Error de aritmética, Sin fuente, Desactualizado

G &
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Funcién de fuente A
—> Instancia de fuente A Valor de fuente A |
Zona de fuente A
---» Error de fuente A Valor de fuente B |,
Funcién de fuente B Tiempo transcurrido |,
—> Instancia de fuente B Valor de salida |
Zona de fuente B
---> Error de fuente B Error [-_»
Cronémetro
Resumen
Instancias - 4 por RMC

7 7+] Menu Cronémetro
G £ £ Pagina Configuracion

Funcién : Apagado, Pulso encendido, Retraso, Accion unica, Retentivo

Funcién de fuente A (Ejecucién del cronémetro) : Ninguno, Alarma,
Comparar, Contador, E/S digital, Salida de evento de perfil A a H, Tecla
de funcién, Légica, Salida de funcién especial 1 a 4, Variable

Instancia de fuente A : 1 a 24

Zona de fuente A : 0 a 16

[SAG.A) Estado activo de fuente A (Ejecucion del cronémetro) : Alto (subiendo), Bajo (bajando)

GF nb] Funcién de fuente B (Restablecimiento del cronémetro) :
Ninguno, Alarma, Comparar, Contador, E/S digital, Salida de
evento de perfil A a H, Tecla de funcién, Légica, Salida de

funcién especial 1 a 4, Cronémetro, Variable
[6 .6] Instancia de fuente B: 1 a 24

Zona de fuente B: 0 a 16
G6A6.6] Estado activo de fuente B (Restablecimiento del crondmetro) : Alto (subiendo), Bajo (bajando)

[ &) Tiempo : 0 a 9.999 segundos
L €] Nivel activo : Alto, Bajo

(7 7~) Menu Cronémetro
oPE ] Pagina Operacién

[ §u.A] Valor de fuente A Apagado, Encendido

“[9u.b] Valor de fuente B : Apagado, Encendido
Tiempo transcurrido : 0,0 a 9.999,000 segundos
[ o.] Valor de salida : Apagado, Encendido

Valor de salida

Error

Cronémetro
Apagado

PR

F-->

Valor de salida = APAGADO

Modulo EZ-ZONE® RMC de Watlow .
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Fuente A (ejecucion) (G- A
Estado activo de fuente A[GRGA]: Alto
Valor de fuente A [y 5A)

Nivel activo [{ Eu):[ALEo
Valor de salida (g4]

Nivel activo [{ £ ]: Bajo
Valor de salida [y

Tiempo transcurrido (E£]

Tiempo (£ 4]

Fuente A (ejecucién) (G4
Estado activo de fuente A [§R6.8]: Bajo
Valor de fuente A [, 6]

Nivel activo : Alto
Valor de salida [g,y)

Nivel activo [{ £y Bajo
Valor de salida [g,]

Tiempo transcurrido [E£]

Tiempo [£ ]

El Cronémetro de pulso de encendido se utiliza para producir

Jt%
% Y
4, % %,
s, ey 0,
Funcién de fuente A
—>{ Instancia de fuente A Valor de fuente A |,
Zona de fuente A
---» Error de fuente A —>
Tiempo transcurrido |5
> Valor de salida |
——= > Error [--»
Crondémetro

Pulso de encendido

un pulso de salida de duracién constante. Se puede utilizar como
un tiempo de encendido minimo para un controlador de compresor

u otros dispositivos en los que conviene evitar ciclos excesivos.

alto

bajo

encendido

apagado

encendido

apagado

alto

bajo

encendido
apagado

encendido

apagado

Diagrama de temporizacién del Pulso de encendido con borde de subida activo

I

Tiempo

—

Tiempo

Diagrama de temporizacién del Pulso de encendido con borde de caida activo

SRR

Tiempo

—

Tiempo
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Funcién de fuente A

—>| Instancia de fuente A Valor de fuente A
Zona de fuente A
---» Error de fuente A

[N

—>
Tiempo transcurrido |
—> Valor de salida |
---> Error [--»

Cronémetro
Retraso

Se utiliza un cronémetro de retraso para causar una accién de demora. Puede hacerse que

el retraso suceda ya sea en el borde inicial como final. Esto puede utilizarse para impedir que

se propaguen pulsos de entrada cortos o para que se produzca una accién secundaria en un plazo
determinado después de la accién principal; como encender dispositivos de salida sucesivos.

Fuente A

|
—

Fuente A
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Funcién de fuente A
—> Instancia de fuente A Valor de fuente A
Zona de fuente A
--->» Error de fuente A
Tiempo transcurrido
—> Valor de salida
- == > Error
Cronometro
Accion tnica

—>
—>
—>
—

o

El cronémetro de Accién tnica funciona como un cronémetro de cocina simple.

El usuario establece el tiempo y el cronémetro realiza una cuenta regresiva hasta
cero sin retener el tiempo original (de alli el nombre de accién unica). Esto se utiliza
en aplicaciones en las que el usuario fija manualmente el tiempo para cada proceso.
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Funcién de fuente A

—> Instancia de fuente A Valor de fuente A
Zona de fuente A

--->» Error de fuente A Valor de fuente B

Ti t id

Funcién de fuente B 1empo transcurrido

—> Instancia de fuente B Valor de salida
Zona de fuente B

---» Error de fuente B Error

Cronémetro
Retentivo

PR

F-->

Se utiliza un cronémetro retentivo para llevar el registro de cuanto tiempo ha permanecido
algo en un estado determinado. Esto se puede utilizar para cronometrar cuanto tiempo ha
permanecido algo en un estado de alarma por ejemplo o cudnto tiempo ha transcurrido desde
que se ejecut6 un perfil o un paso. La salida puede utilizarse para activar un evento si ha
transcurrido demasiado tiempo. has been since a profile or step ran.

Modulo EZ-ZONE® RMC de Watlow
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Funcion de variable

Esta funcién simplemente pasa el valor almacenado a
su salida.

Un error, cuando se lee, puede indicar cualquiera de lo si-
guiente: Ninguno, Abierto, En cortocircuito, Error de
medicién, Datos de calibracién no validos, Error de
ambiente, Error de RTD, Falla, Error de aritmética,
Sin fuente, Desactualizado

Se utiliza un bloque de funciones variables para
almacenar un valor suministrado por el usuario y
proporcionar una entrada de fuente a otro bloque de
funciones con dicho valor. Por ejemplo, se podria uti-
lizar un valor de funcién variable como una de las
entradas de una funcién de comparacion. La otra en-
trada para la funcién de comparacion determinaria el
valor de salida basado en el valor suministrado por el
usuario.

% .
by, %,
oy Sy oy

Valor de salida | —»

Error [--»

Variable
Resumen

Instancias - 8 por RMC

uAr) Ment Variable
G £t] Pagina Configuracion

(EYPE] Tipo de datos : Analégico, Digital

[ d +9) Valor digital : Encendido, Apagado
Valor analégico : -1.999,000 a 9.999,000
Unidades : Ninguno, Temperatura

absoluta, Temperatura relativa,
Energia, Proceso, Humedad relativa

Valor de salida : -1.999000 a 9.999,000 o
Encendido o Apagado

%/0 0) %ﬂ &‘

%k, /%

LLL]

Valor de salida |—»
Error L__,
Variable
Digital
S
7
‘?0%60} 0' 0(;0)

Valor de salida |,

Error [--»

Variable
Analégica
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. Capitulo 8: Apendice

Modbus - Blogues de memoria programables
Direcciones de definicion de ensamblaje y Direcciones de trabajo de ensamblaje

Direcciones Direcciones
de definicion de trabajo

Médulo EZ-ZONE® RMC de Watlow e 199 » Capitulo 8 Apéndice



Estructura de ensamblaje predeterminada de Modbus 40-119

Punteros predeterminados o , Punteros predeterminados
de direcciones de Direcciones de trabajo de direcciones de Direcciones de
definicion de ensamblaje de ensamblaje definicién de ensamblaje trabajo de ensamblaje
Registros 40 y 41 Registros 200 y 201 ) Registros 80 y 81 \ Registros 240 y 241

Puntero1=0y 1
Puntero21=0y 1

Punte ido de lazo Valor de puntero 1 I Valor de puntero 21
cerrado 1 Entrada analdgica 1

Registros 42 y 43 Registros 202 y 203 Registros 82 y 83 \ Registros 242 y 243

Puntero 2 = oy1 Puntero22=0y 1
Punto de lazo Valor de puntero 2 Estado de error de Valor de puntero 22
cerrado 2 entrada analogica 1

Registros 44 y 45 Registros 204 y 205 Registros 84 y 85 Registros 244 y 245

Puntero3=0y 1
untero 9 =0y Puntero 23 =01y 1

Punto establecido de lazo Valor de puntero 3 -0 Valor de puntero 23
cerrado 3 Entrada analdgica 2

Registros 46 y 47 ) Registros 206 y 207 N Registros 86 y 87 Registros 246 y 247

Puntero 4 =0y 1 Puntero24 =0y 1
Punto ido de lazo Valor de puntero 4

Estado de error de
cerrado 4 entrada analégica 2
Registros 48 y 49 [\ Registros 208 y 209 N Registros 88 y 89 \ Registros 248 y 249

Puntero5=0y 1
y Valor de puntero 5 Puntero25=0y 1 Valor de puntero 25

Punto > de lazo o
L} Entrada analdgica 3

Registros 50 y 51 Registros 210 y 211 \ Registros 90 y 91 \ Registros 250 y 251

Puntero6=0y 1 Puntero 26 =0y 1

Punto de lazo Valor de puntero 6 Estado de error de /
entrada analdgica 3

abierto 2
Registros 212 y 213 \ Registros 92 y 93 Registros 252 y 253

Valor de puntero 24

Valor de puntero 26

Registros 52 y 53

Puntero7=0y 1 Puntero 27 =0y 1

y | Val tero 27
Punto de lazo Valor de puntero 7 Entrada analgica 4 / alor de puntero
abierto 3
-

Registros 54 y 55 Registros 214 y 215 N Registros 94 y 95 Registros 254 y 256

Puntero8=0y 1 Puntero28=0y 1
Valor de puntero 8 Estado de error de 7/ Valor de puntero 28

Punto ido de lazo
abierto 4 entrada analégica 4
Registros 56 y 57 Registros 216 y 217 Registros 96 y 97 \ Registros 256 y 257

Puntero9=0y 1 Puntero 29 =0y 1 I Valor de puntero 29
Modo de control 1 Valor de puntero 9 Estado de alarma 1

Registros 58 y 59 Registros 218 y 219 \ Registros 98 y 99 \ Registros 258 y 259

Puntero 10=0y 1 Valor d tero 10 Puntero30=0y 1
Modo de control 2 alor de puntero Estado de alarma 2

Registros 60 y 61

Puntero 11=0y 1
Modo de control 3

1

(

Valor de puntero 30

Registros 220 y 221
Registros 100 y 101

Valor de puntero 11 Puntero31=0y 1
Estado de alarma 3

Registros 260 y 261

Valor de puntero 31

Registros 62 y 63

Puntero 12=0y 1
Modo de control 4

Registros 262 y 263

Valor de puntero 32

Registros 222 y 223
Registros 102y 103

Valor de puntero 12 Puntero32=0y 1
Estado de alarma 4

Registros 64 y 65
Puntero13=0y 1

Punto establecido suprior
de alarma 1

Registros 66 y 67 Registros 226 y 227 Registros 106 y 107
Puntero14=0y 1

Punto establecido suprior | ———— Valor de puntero 14 Puntero 34 =01y 1
de alarma 2 Estado de alarma 6

Registros 68 y 69 Registros 228 y 229 Registros 108 y 109

Puntero15=0y 1
Punto establecido suprior
de alarma 3

Registros 70y 71 Registros 230 y 231 Registros 110 y 111

Puntero 16 =0y 1

Registros 264 y 265

Valor de puntero 33

Registros 224 y 225 ———
Registros 104 y 105

Valor de puntero 13 Puntero33=0y 1

Estado de alarma 5

111

Registros 266 y 267

Valor de puntero 34

Registros 268 y 269

Valor de puntero 15 Puntero35=0y 1 Valor de puntero 35

Estado de alarma 7

|

Registros 270 y 271

Punto establecido suprior Valor de puntero 16 Puntero 36 =0y 1 Valor de puntero 36
de alarma 4 Estado de alarma 8
Registros 72y 73 Registros 232 y 233 Registros 112 y 113 Registros 272y 273
Puntero 17=0y 1 Valor d tero 17 Puntero 37 =0y 1
Punto ido inferior alor de puntero Energia de salida de Valor de puntero 37

de alarma 1

Registros 74 y 75
Puntero 18 =0y 1
Punto establecido inferior
de alarma 2

Registros 76 y 77
Puntero 19=0y 1
Punto establecido inferior
de alarma 3

Registros 78 y 79
Puntero20=0y 1
Punto establecido inferior
de alarma 4

lazo de control 1

Registros 234 y 235 Registros 114 y 115
Puntero38=0y 1

Energia de salida de
lazo de control 2

Registros 236 y 237 Registros 116 y 117

Puntero39=0y 1
Valor de puntero 19 Energia de salida de
lazo de control 3

Registros 238 y 239 Registros 118 y 119 Registros 278 y 279

Puntero40=0y 1
Valor de puntero 20 Energia de salida de - Valor de puntero 40

lazo de control 4

Registros 274 y 275

Valor de puntero 18 Valor de puntero 38

Registros 276 y 277

Valor de puntero 39

11111111.

I111.
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Especificaciones del modulo de control

Voltaje/Potencia de linea

20,4 a 30,8V= (ca/cc), 50/60 Hz, +5%

Consumo de energia: 7 W, 14 VA

Cualquier fuente de alimentacién externa que se utilice debe
cumplir con la clasificacion de clase 2 o SELV (Voltaje extra bajo
de seguridad)

Retencion de datos mediante memoria no volatil en caso de inte-
rrupcion del servicio eléctrico

Cumple con Semi F47-0200, Figura R1-1 requisitos de caida de
voltaje

Fuentes de alimentacién disponibles

Convertidor de fuente de alimentacion de CA/CC 90-264 V~ (ca)
a 24 V= (cc) voltios.

N.° de pieza 0847-0299-0000: 31 W
N.° de pieza 0847-0300-0000: 60 W
N.° de pieza 0847-0301-0000: 91 W

Ambiente

Temperatura de funcionamiento, 0 a 149 °F (-18 a 65 °C)
Temperatura de almacenamiento, -40 a 185 °F (-40 a 85 °C)
Humedad relativa sin condensacién, 0 a 90%

Los médulos RMC se consideran como equipo de tipo abierto
que debe instalarse en una cubierta que proteja contra el fuego
y los golpes eléctricos, como una cubierta NEMA Tipo 1; a me-
nos que todas las conexiones de circuito sean de Clase 2 o SELV
(Voltaje extra bajo de seguridad)

Certificaciones de organismos reguladores

Incluido en UL®/EN 61010; ¢-UL C22.2 #61010

ANSI/ISA 12.12.01-2007 Clase 1, Div. 2-Grupo A, B, C, D Cédigo
de temperatura T4 (opcional)

EN 60529 IP20; m6dulos RM

UL® 50, NEMA 4X, EN 60529 1P66; RUI de 1716 DIN

RoHS por disenno W.E.E.E.

Clase FM 3545 en versiones de control de limite

CE

Comunicacion en serie

Los médulos RMC vienen con el protocolo de bus estandar aisla-
do para conexion de configuracién y comunicacién con todos los
demés productos EZ-ZONE, Modbus RTU es opcional.

Interfaz de usuario

Indicador LED de direcciones de siete segmentos, que se progra-
ma mediante pulsador

Actividad de comunicacién, 2 indicadores LED
Condicién de error de cada lazo, 4 indicadores LED
Indicacién de estado de salida, 16 indicadores LED

Configuracion maxima del sistema RM

Dieciséis (16) médulos, 152 lazos. La capacidad maxima del sistema
(todos los médulos RM) es de 16 con un médulo RM de acceso (RMA).

Montaje

Especificacién de riel DIN EN50022, 35 x 7,5 mm (1,38 x 0,30 pulg.)

Puede montarse en riel DIN o chasis con sujetadores proporcio-
nados por el usuario

Terminacion de cables - Terminales con proteccion
eléctrica “Touch-Safe”

Bloques de terminales de dngulo recto y tornillo delantero

(ranuras A, B, D, E)

- Terminales de entrada, energia y salida de controlador, des-
montables con proteccion eléctrica “touch-safe” 12 a 30 AWG

Longitud de aislamiento pelado 7,6 mm (0,30 pulg.)

Torsién de 0,8 Nm (7,0 pulg.-lb) angulo recto, 0,5 Nm (4,51 1b-pulg.)

bloque de terminales delantero

Plano de dimensiones

Sélo use conductores de cobre sélidos o trenzados

Conector Dimensién “A” (mm/pulg.)
Estandar 148 (5,80)
Recto 155 (6,10)
Terminal de anillo 166 (6,50)

Accesorios opcionales

Interfaz de usuario remota (RUI)
Interfaz de usuario remota (RUI) béasica

e 1716 DIN

e Pantallas LED dobles de 7 segmentos, 4 digitos

e Teclas: Avanzar, infinito, arriba, abajo, mas una tecla de funcién
EZ programable

e Tasa de actualizacién tipica de pantalla 1 Hz

Documentacion del producto EZ-ZONE RMC
e Guia del usuario, copia impresa, N.° de pieza 0600-0070-0006

e CD con herramientas de soporte de Watlow, N.° de pieza 0601-
0001-0000

PID de proceso u opciones de modo de limite de
sobretemperatura

e El usuario puede seleccionarlo para calor/frio como on-off (en-
cendido-apagado), P, PI, PD, PID o accién de alarma, no validos
para controladores de limite

e Autoafinacion con algoritmo de control adaptativo TRU-TUNE+
e Control de velocidad de muestreo: Entrada 10Hz, salidas 10Hz

Rampa y valor constante de perfil
e 25 perfiles, 15 subrutinas y 400 pasos en total

e QOpcién para respaldo de bateria y reloj de tiempo real mediante
el médulo de acceso.

Exactitud

e Exactitud de calibracién y conformidad del sensor: £0,1% de rango,
+1 °C a temperatura ambiente calibrada y linea de voltaje nominal

e Tipos R, S, B; 0,2%

e Tipo T por debajo de -50 °C; 0,2%

e Temperatura de ambiente de calibracion a 25 °C +3 °C (77 °F £5 °F)

e Rango de exactitud: 540 °C (1000 °F) minimo

e Estabilidad de la temperatura: +0,1 °C/ °C (£0,1 °F/ °F) de au-
mento en la temperatura ambiente méx.

Entrada universal

e Termopar, sensores con o sin conexion a tierra
- Impedancia de entrada >20 MQ

e Max. 2 KQ de resistencia en la fuente

e RTD bi o trifilar, platino, 100 Q y 1000 Q a 0 °C (32 °F) calibra-
ci6n a la curva DIN (0,00385 Q/Q/ °C)

e Proceso, 0-20 mA a 100 Q, o0 0-10 V= (cc) a 20 kQ de impedancia
de entrada; escalable, 0-50 mV

® potenciometro 0 a 1.200 Q

e Escala inversa

e Corriente: el rango de entrada es 0 a 50 mA, 100 Q de impedancia
de entrada

Tiempo de respuesta: 1 segundo méx., exactitud +1 mA tipica

Tipo de EI“I‘OI' R&}ngo Rango .
salida max. a baJo.de alto .de Unidades
25 °C | exactitud | exactitud
J +1,75 0 750 °C
K +2,45 -200 1250 °C
T +1,55 -200 350 °C
N +2,25 0 1250 °C
E +2,10 -200 900 °C
R +3,9 0 1450 °C
S +3,9 0 1450 °C
B +2.66 870 1700 °C
C +3,32 0 2315 °C
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Tipo de Error Rango Rango Entrada de termistor
s:fli da max. a | bajo de alto de Unidades E R R
25 °C | exactitud | exactitud Tipo de rror ango ango .
salida max. a bajo de alto de | Unidades
D +3,32 0 2315 °C 25 °C exactitud | exactitud
F (PTII) +2,34 0 1343 °C Termistor,
RTD rango de +5 0 5000 Ohmios
>, +2,00 -200 800 °C 5K
100 ohmios
RTD Termistor,
>, +2.00 -200 800 °oC rango de +10 0 10000 Ohmios
1000 ohmios ’ 10 K
mV +0,05 -50 50 mV Termistor
Voltios +0,01 0 10 Voltios ra;l § (i{de *20 0 20000 Ohmios
mAmps Termistor,
mAce 0,02 0 20 cc rango de +40 0 40000 Ohmios
40 K
mAca +5 0 50 mAmps CA e 0a40KQ),0a20KQ,0a10KQ,0abKQ
Potenciomet e 2252 KOy 10 KQ de base a 25 °C
otenciometro, +1 0 1000 Ohmios e Curvas de linealizacién incorporadas
rango de 1 K .. .
e Requisitos de compatibilidad de termistor de terceros
Resistencia, .
rango de 5 K +5 0 5000 Ohmios Base R | Técnicas Beta YSI Indicador
Resistencia, +10 0 10000 Ohmios a2 ¢ A Ry
rango de 10 K - 2,252 K Curva A 2,2K3A 004 A
Res1s‘flen2cz)ak +20 0 20000 Ohmios 10k Curva A 10K3A 016 B
rango de 10k Curva C 10K4A 006 C
Resistencia, +40 0 40000 Ohmios Entrada digital
rango de 40 K 1 .
e Velocidad de actualizacién de 10 Hz
Rango de operaciéon (°C) * Voltaje de CC
- - - - Entrada max. 36 Va 3 mA
Tipo de salida Rango bajo Rango alto - Estado superior minimo 3 V a 0,25 mA
J -210 1200 - Estado inferior maximo 2 V
K -270 1371 Contacto seco
T -270 400 e Velocidad de actualizacién de 10 Hz
N 270 1300 ° Res%stenc%a abierta miniTna 10 KQ
e Resistencia cerrada maxima de 50Q)
E -270 1000 e Cortocircuito max. de 13 mA
R -50 1767 Entrada de medida de corriente de entrada unica
S -50 1767 o Acepta sefales de 0-50 mA (ca) (rango programable por el usuario)
B 0 1816 e Kl rango de operacion visualizado y la resolucion pueden
escalarse y son programables por el usuario.
C 0 2315 Hard d lid
r r 1
D 0 2315 araware ae sa a
e CC conmutada:
F (PTII) 0 1343 - Max. Circuito abierto de 32 V= (cc)
RTD (100 ohmios) -200 800 - Corriente méax. de 30 mA por salida tnica
RTD (100 ohmios) 200 300 - go;r;’eél)te max. de 40 mA por pares de salidas (1y2,3y4,5y
mV 0 50 e Colector abierto
Voltios 0 10 - Max. Disipacién de corriente maxima 30 V= (cc) a 100 mA
A 0 20 e Relé de estado (SSR), Forma A, 1 A a 10 °C, reduccién de capaci-
mace dad nominal a 0,5 A a 65 °C a 24 V~ (ca) min., 264 V~ (ca) méx.,
mAca 0 50 optoaislado, sin supresion de contacto
P sz e Relé electromecanico, Forma C, 5 A, 24 a 240 V~ (ca) 0 30 V=
;)atreirgl(c)lgznit;'{o ’ 0 12 (cc) max., carga resistiva, 100.000 ciclos a carga nominal Requie-
- - re una carga min. de 20 mA a 24 V. Servicio piloto de 125 VA
Resistencia, 0 5000 e Relé electromecanico, Forma A, 5 A, 24 a 240 V~ (ca) 0 30 V=
rango de 5 K (cc) max., carga resistiva, 100.000 ciclos a carga nominal. Re-
Resistencia, 0 10000 quiere una carga min. de 20 mA a 24V, servicio piloto de 125 VA
rango de 10 K e Relé SIN ARCO, Forma A, 15 A a 50 °C, reduccion de capacidad
Resi ; nominal a 10A a 65 °C; 85 a 264 V~ (ca), no V= (cc), carga resis-
esistencia, . . . .
0 20000 tiva, 2 millones de ciclos a carga nominal
rango de 20 K .. . . .
- - e Proceso/retransmision universal, rango de salida seleccionable:
Res1s:;ien‘(1:6ak 0 40000 e Salidas digitales
rango ¢e - Velocidad de actualizacién de 10 Hz

- CC conmutada
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- Voltaje de salida de 20 V= (cc) 0 12 V= (cc), seleccionable por
el usuario

- Fuente de corriente de alimentacién méx. de 40 mA a 20 V=
(cc) y 80 mA a 12 V= (cc)
- Colector abierto
- Voltaje conmutado méx: 32 V= (cc)
- Corriente conmutada max. por salida: 1,5 A
- Corriente conmutada méx. para las 6 salidas combinadas: 8 A
e Proceso/retransmision universal, rango de salida seleccionable:
-0a 10V =(cc) en carga minima de 1.000 Q
- 0 a2 20 mA en carga méax. de 800 Q
Resolucion
- Rangos de cc: 2,5 mV nominales
- Rangos de mA: 5 pA nominales
Exactitud de calibracién
- Rangos de cc: £15 mV
- Rangos de mA: +30 pA
Estabilidad de la temperatura
- 100 ppny/ °C

Bloques de aplicaciones programables
Acciones (eventos) 8 en total
Alarmas 8 en total
Aritmética 8 en total
Apagado, promedio, escala de proceso, escala de desviacion, dife-
rencial (restar), cociente (dividir), sumar, multiplicar, diferencia
absoluta, min., max., raiz cuadrada, muestreo y retencién
Comparar 4 en total
Apagado, mayor que, menor que, igual a, no igual a, mayor o
igual, menor o igual
Contadores 4 en total
Cuenta de manera ascendente o descendente por cargas, valor
predeterminado en sefial de carga. La salida esta activa cuando
el valor de conteo es igual al valor objetivo predeterminado
Cronémetro 4 en total
Accién unica cronémetro de horno
En pulso produce salida de tiempo fijo en el borde activo de la
sefnal de funcionamiento del cronémetro
Retentivo mide la senal de funcionamiento del cronémetro, sali-
da encendida cuando el tiempo acumulado excede el objetivo
Retraso la salida es un inicio retrasado con respecto al funciona-
miento del cronémetro, se apagan al mismo tiempo
Funcion de salida especial 4 en total
Compresor enciende y apaga el compresor para uno o dos lazos
(enfriar y deshumedecer con un solo compresor)
Secuenciador enciende y apaga hasta cuatro salidas para dis-
tribuir una sola potencia por todas las salidas con uso de carga
progresivo y lineal
Vilvula motorizada enciende y apaga las salidas abiertas/ce-
rradas del motor para hacer que la valvula represente el nivel
deseado de potencia
Lazo de control 4 en total
Légica 4 en total
Apagado, y, nand, o, nor, igual, no es igual, Enganche
Linealizacion 4 en total
Relacion interpolada o escalonada
Valor de proceso 4 en total
Apagado, respaldo de sensor, promedio, cruce, termémetro hume-
do/termémetro seco, cambio, diferencial (restar), cociente (dividir),
sumar, multiplicar, diferencia absoluta, min., méax., raiz cuadrada
Variable 8 en total
Valor del usuario para variable digital o analégica
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Informacion de pedido para el Modulo de control EZ-ZONE de montaje en riel

comunicacién para configuracién mediante el software EZ-ZONE Configurator.

Numero de cédigo

Controlador de Rampa/Valor constante con entrada de termistor

(Rampa/Valor constante se aplica a todos los lazos en el médulo)
Limite con entrada universal (Sélo salida 1y 2 vélidas, las

opciones serdn B, F, L

Limite con entrada universal (Sélo salida 1y 2 validas, las

opciones seran B, F, L)

Entrada de transformador de corriente (Salida 1 y 2 NO vélidas,

las opciones son N, P, R, S)
Personalizado

Opciones de hardware de salida 1y 2

Salida 1 Salida 2
Ninguno Ninguno
Ninguno Relé mecanico 5A, Forma A
CC conmutada/colector abierto |Ninguno

CC conmutada/colector abierto
CC conmutada/colector abierto
CC conmutada/colector abierto
CC conmutada/colector abierto
Relé mecanico 5A, Forma

Relé mecénico 5A, Forma C

Relé mecénico 5A, Forma C

Relé mecénico 5A, Forma C

Relé mecanico 5A, Forma C
Proceso universal

Proceso universal

Proceso universal

Proceso universal

Ninguno

Relé estado solido Forma A, 0,5A
Relé estado sélido Forma A, 0,5A

Control de energia SIN ARCO 15A
CC conmutada

Relé mecénico 5A, Forma A

[Relé estado s6lido Forma A, 0,5A
INinguno

Energia de control SIN ARCO 15A
CC conmutada

IRelé mecdnico 5A, Forma A

[Relé estado s6lido Forma A, 0,5A
Ninguno

CC conmutada

Relé mecénico 5A, Forma A

Relé estado sé6lido Forma A, 0,5A
Relé estado s6lido Forma A, 0,5A
Control de energia SIN ARCO 15A
Relé estado s6lido Forma A, 0,5A

CC conmutada/colector abierto
CC conmutada/colector abierto
CC conmutada/colector abierto
CC conmutada/colector abierto
Relé mecénico 5A, Forma C

Relé mecénico 5A, Forma C

Relé mecénico 5A, Forma C

Relé mecanico 5A, Forma C

Relé mecanico 5A, Forma C
Proceso universal

Proceso universal

Proceso universal

Proceso universal

Ninguno

Relé estado sélido Forma A, 0,5A
Relé estado s6lido Forma A, 0,5A

s ©Et d(éfbsm : @’srd 3% (S“S © 0 [©) T8
A . ntrada alidas 1y 2 alidas J y alidas 5y 6 Salidas 7y 8| | Estilo d. : :
dliZmZO(l)‘l'ill;Je dgacofl:ltl:ol Funcién Opciones || Entrada 2 || Opciones Entrada 3 Opciones de | | Entrada 4 | | opciones de ctfnle(c)tof‘ Op.cml‘:les g.pqmnels
en riel primaria | [de hardware de hardware o e hardware mejoradas | | adicionales
RM C ‘ ‘
Entrada 1 Opciones de hardware de salida 5y 6
= Controlador con entrada universal Salida 5 Salida 6
= Controlador con entrada de termistor Ninguno inguno
= Controlador de Rampa/Valor constante con entrada universal Ninguno Relé mecénico 5A, Forma A
(Rampa/Valor constante se aplica a todos los lazos en el médulo) CC conmutada/colector abierto  [Ninguno

Control de energia SIN ARCO 15A
CC conmutada

Relé mecénico 5A, Forma A

Relé estado sé6lido Forma A, 0,5A
Ninguno

Energia de control SIN ARCO 15A
CC conmutada

Relé mecdnico 5A, Forma A

Relé estado s6lido Forma A, 0,5A
Ninguno

CC conmutada

Relé mecénico 5A, Forma A

Relé estado s6lido Forma A, 0,5A
Relé estado s6lido Forma A, 0,5A
Control de energia SIN ARCO 15A
Relé estado s6lido Forma A, 0,5A

Entrada 4

ap e QNI ZZEERCTQEEOCE R [(©

(=2}
]

Ninguno

Controlador con entrada universal
Controlador con entrada de termistor
Limite con entrada universal (Sélo salida 7 y 8 validas, las

opciones seran B, F, L)

Limite con entrada universal (Sélo salida 7 y 8 validas, las

opciones seran B, F, L)

Entrada de transformador de corriente (Salida 7 y 8 No validas,

las opciones son N, P, R, S)

2da entrada auxiliar (entrada universal)
2da entrada auxiliar (entrada de termistor)

Opciones de hardware de salida 7y 8

Entrada 2

Ninguno

Controlador con entrada universal
Controlador con entrada de termistor
Limite con entrada universal (Sélo salida 3 y 4 validas, las

opciones seran B, F, L)

Limite con entrada universal (Solo salida 3 y 4 validas, las

opciones seran B, F, L)

Entrada de transformador de corriente (Salida 3 y 4 No validas,

las opciones son N, P, R, S)

2da entrada auxiliar (entrada universal)
2da entrada auxiliar (entrada de termistor)

Opciones de hardware de salida 3 y 4

Salida 3 Salida 4
Ninguno Ninguno
Ninguno Relé mecanico 5A, Forma A
CC conmutada/colector abierto [Ninguno

CC conmutada/colector abierto
CC conmutada/colector abierto
CC conmutada/colector abierto
CC conmutada/colector abierto
Relé mecanico 5A, Forma C
Relé mecanico 5A, Forma C
Relé mecanico 5A, Forma C
Relé mecanico 5A, Forma C
Relé mecanico 5A, Forma C
Proceso universal

Proceso universal

Proceso universal

Proceso universal

Ninguno

Relé estado solido Forma A, 0,5A
Relé estado solido Forma A, 0,5A

Control de energia SIN ARCO 15A
CC conmutada

Relé mecanico 5A, Forma A

Relé estado sélido Forma A, 0,5A
Ninguno

Energia de control SIN ARCO 15A
CC conmutada

Relé mecanico 5A, Forma A

Relé estado solido Forma A, 0,5A
Ninguno

CC conmutada

Relé mecanico 5A, Forma A

Relé estado sélido Forma A, 0,5A
Relé estado soélido Forma A, 0,5A
Control de energia SIN ARCO 15A

Relé estado sélido Forma A, 0,5A

Entrada 3

opER @ INKdoDTZZrACIETMOCH> oo N o ov-=>|@||N<EnmuZE2rRSIQEEgaER [@|e S o o s wwoe|®)

[=2]

R
P

Ninguno

Controlador con entrada universal
Controlador con entrada de termistor
Limite con entrada universal (Sélo salida 5 y 6 validas, las

opciones seran B, F,

Limite con entrada universal (Sélo salida 5 y 6 vélidas, las

opciones seran B, F,

Entrada de transformador de corriente (Salida 5 y 6 No validas,

las opciones son N, P, R, S)

2da entrada auxiliar (entrada universal)
2da entrada auxiliar (entrada de termistor)

Salida 7 Salida 8
Ninguno nguno
Ninguno Relé mecanico 5A, Forma A
CC conmutada/colector abierto |Ninguno

CC conmutada/colector abierto
CC conmutada/colector abierto
CC conmutada/colector abierto
CC conmutada/colector abierto
Relé mecénico 5A, Forma C

Relé mecénico 5A, Forma C

Relé mecdnico 5A, Forma C

Relé mecénico 5A, Forma C

Relé mecénico 5A, Forma C
Proceso universal

Proceso universal

Proceso universal

Proceso universal

Ninguno

Relé estado s6lido Forma A, 0,5A
Relé estado sélido Forma A, 0,5A

Control de energia SIN ARCO 15A
CC conmutada

Relé mecénico 5A, Forma A

Relé estado sélido Forma A, 0,5A
Ninguno

Energia de control SIN ARCO 15A
CC conmutada

Relé mecénico 5A, Forma A

Relé estado sé6lido Forma A, 0,5A
Ninguno

CC conmutada

Relé mecédnico 5A, Forma A

Relé estado sélido Forma A, 0,6A
Relé estado sélido Forma A, 0,5A
Control de energia SIN ARCO 15A
Relé estado s6lido Forma A, 0,5A

6 entradas/salidas digitales (Opcién valida solo si seleccion de Entrada 4 = A)

Estilo de conector

Conector de tornillo de angulo recto (estdndar)

Conector de tornillo delantero

Opciones mejoradas

= O = IRl <mem vz memorEOaEE (Ol <

Bus estdandar

Bus estandar y Modbus® RTU485

3

Opciones adicionales

=
Do
1}

:

modelo introducido

Firmware, Superposiciones, Ajustes de parametros
AA = Estandar
AB = Herrajes para conectores de repuesto sélo para el numero de

Clase 1, Div. 2 (no esté disponible con controlador de limite
integrado u opciones de relé mecénico)
Personalizado, Firmware bloqueado
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Indice

(A5t ]Bloqueo de alarma 74, 147

Frecuencia de linea de CA
101

Menu Accién 38, 64

Pantalla de la alarma 74

Punto establecido superior
de alarma 42, 146

Histéresis de alarma 73

Menu Entrada analégica 37,
57

Instancia de fuente de
alarma 73

Enganche de alarma 74, 147

(AL 9] Loégica de alarma 74

Menu Alarma 41, 73

Punto establecido inferior de
alarma 41, 146

Lados de alarma 74

Silenciar alarma 74, 147

Punto establecido de
autoafinacién 40, 136

Atencion 147

Tipo de alarma 73

Unidades de altitud 55, 61, 96

Unidades de altitud 54

(AUt Autoafinacion 40, 136

Velocidad en baudios 108

Presion barométrica 54

Presién barométrica 61

Presién barométrica54

[ £.A9)Algoritmo de enfriamiento
66, 142

[ £AL)Menu Calibracién 133

Curva de salida de
enfriamiento66, 141

Error de corriente 43, 147

Unidades de pantalla 101, 109

Punto establecido superior
de corriente 42, 147

Histéresis de enfriamiento
40, 142

(L.l o] Punto establecido de
corriente bajo 42, 147

Modo de control 39

Modo de control activo 39

Clave publica 132

Menu Comunicacion 108

[ LPb) Banda proporcional para
enfriamiento 40, 136, 143

( LPE)Menu Comparar 44, 78

Energia de enfriamiento 39,
137

( £.5P] Punto establecido de lazo
cerrado 40

[ £.5P] Punto establecido de trabajo
de lazo cerrado 39

Menu Contador 45, 82

Lectura de corriente 43

Menu Corriente 42, 74

Configuracion personalizada
129

Fecha de fabricacién 133

([ db)Banda muerta 41, 144

[ dEL]Decimal 58

Punto de condensacion 93

Menu Diagndsticos 132

Menu Entrada/Salida digital
38, 61

Direccion 61

Estado de salida digital 38

Pares de pantalla 56, 101

(€ .5)Estado de entrada de
evento 38

Compensacion de entrada
eléctrica 133

(EL .5) Pendiente de entrada
eléctrica 133

Compensacion de salida
eléctrica 133

(EL 0.5) Pendiente de salida
eléctrica 133

Final 127

[ End]Tipo de final 117

Salida de evento activo 1
51, 52

Salida de evento 1 117, 123
Salida de evento 2 117, 118,

123, 124
Falla de error de entrada(
141, 142

Falla de error de entrada{ 68

Instancia de funcién de
salida digital 62

Instancia de funcién de
salida 70, 72

Filtro 58

Funcién de salida 70, 72

(9L 6L ] Menu Global 101

[ 95d] Desviacion de valor
constante garantizado 102

(95 £ Habilitar valor constante
garantizado101

Algoritmo de calentamiento
66, 142

Error de calentador 43, 147

Histéresis de calentamiento
40, 142

Horas 114, 119

Banda proporcional para
calentamiento 40, 136, 143

Energia de calentamiento
39, 137

Punto establecido de lazo
de control 69

Compensacion de
calibracién 37, 138—139

Punto establecido inactivo 40

Enganche de error de
entrada 58

Estado de error de entrada 37

Direccion IP fija parte 4 101

[ JL]Recuento de saltos 117

[ JC]Recuento de saltos
restantes 53

([ Jtl]Lazo de salto 127

([ J§]Paso de salto 117

Desviacion de deteccion de
lazo abierto 69

[ L.dE]Habilitar deteccion de lazo
abierto{ 68

Tiempo de deteccion de
lazo abierto 68

(L 9C]Menu Ldgica 45, 84

Histéresis de limite 66

Menu Limite 38, 65

(L /n]Linealizacién57

(£ L.5]Punto establecido inferior de
limite 38

Menu Linealizacion 43, 75

[ L o) Menu Configuracion de
seguridad 130, 132

Nivel de acceso bloqueado
131

Bloquear pagina
Operaciones 130, 148

Bloquear pagina Perfila-
miento 130, 131, 132, 148

Menu Lazo de control 66

Menu Lazo 39

[ L.5d]Lados de limite 65

[ L£.§P] Punto establecido inferior de
lazo 69

Energia manual 68

Menu Aritmética 46, 93

Orden de palabras en
Modbus 109

Minutos 114, 119

Menu Monitor 39

Medicion eléctrica133

[ ny5) Guardar no volatil 109

Compensacion de
calibracién 73

Control de salida 63, 71

Funcion de salida 137

Escala de energia alta de
salida 63, 71

Escala de energia baja de
salida 63, 71

Punto establecido de lazo
abierto 41

Base de tiempo de salida
63, 71

Menu Salida 70

Tipo de salida 71
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Paridad 108

Contrasefa de
administrador 132

Habilitar contrasefa 130

Contrasefna 132

Contrasefia de usuario 131

Retraso Peltier 67

Retraso Peltier 67

[ _PE E] Habilitar error de proceso 58

[ PEL ] Error de proceso bajo58

Numero de pieza 132

Menu perfil 101

Menu Estado de perfil 49

Tipo de perfil 101

Unidades de presion 55, 61

Unidades de presién 54

[ Py)Menu Valor de proceso59

Valor de proceso activo 39

Velocidad 114, 120, 125

Habilitar remoto 39, 140

Revision del software 132

Rango alto 58, 73, 139, 140

Rango bajo 57, 72, 139, 140

Seguridad de bloqueo de
lectura 130, 148

Contrasefa variable 131

[~ PJAccidn de rampa 69, 144

Velocidad de rampa 69, 144

Escala de rampa 69, 144

Conductores RTD 57

(6.6 L d) Compilacién del software 133

[ GE€L)Segundos 114, 120

[ SEn]Tipo de sensor 57, 137, 139

Funcion de fuente A 73

Escala alta 57, 72, 139

[ 6.l o] Escala baja 57, 72, 139

(6L o L) Seguridad de bloqueo de
configuracion 131, 148

[ §n)Numero de serie 133

Valor constante 126

Menu Funcion de salida
especial 47

Limite superior de punto
establecido de lazo abierto 69

(§P.L o] Limite inferior de punto
establecido de lazo abierto 69

[ 6.k . Tiempo de paso restante 51

[ §E P]Paso activo 49

(6. YP] Tipo de paso activo 49

(6. YP]Tipo de paso 113, 118

(£.4 9] Agresividad de afinacion de
usuario 67, 136

(£.b n d) Banda TRU-TUNE+™ 67, 137

[ & d)Derivativa de tiempo 41,
136, 143

[ £.9n]) Ganancia TRU-TUNE+™
67, 137

[ & . Tiempo 125

[ & ] Integral de tiempo 40, 136, 143

Menu Crondmetro 44, 79

(£.£ Un] Habilitar TRU-TUNE™ 66,
137

Accién de falla de usuario 68

(UL o L) Desbloquear 128

Restaurar configuracion de
usuario 101, 136

Guardar configuracién de
usuario 101, 136

(JS E P) Paso no utilizado 125

Menu Variable 100

(LJb o) Esperar Ambos 126

(L JE. 1] Esperar evento 1 115, 116,
121, 122

A

Accidn de falla de usuario 68
Accion de rampa 69
afinacion adaptativa 137
afinacion de los parametros PID 136
afinacion manual 136
Agresividad de afinacion de usuario
136

Agresividad de autoafinacion 67
alarmas 145

Bloqueo 74, 147

desviacién 146

Enganche 74, 147

Fuente 73

Histéresis 73, 146

Lados 74

Logica 74

Pantalla 74

proceso 146

puntos establecidos 146

Silenciar 74, 147

Tipo 73
alarmas de desviacién 146
alarmas de proceso 146
Algoritmo de calentamiento 66, 142
Algoritmo de enfriamiento 66, 142
ambiente 201
Aprobaciones de organismos 4, 201
Autoafinaciéon 136
autoafinacion 136-137
autoafinacién con TRU-TUNE+™ 137

Banda muerta 41, 143, 144

Banda proporcional para calenta-
miento 40, 136, 143

Banda proporcional para enfriamiento
40, 136, 143

Banda TRU-TUNE+™ 67, 137

Base de tiempo 63, 71

base de tiempo variable 144

Bloquear pagina Operaciones 148

Bloquear pagina Perfilamiento 148

Bloqueo 74

bloqueo de alarma 147

blogues de aislamiento 20

Cc

cableado
potenciometro de entrada 23
relé mecanico de salida 1, forma
C, 26, 27
cableado, modulo controlador
CC conmutada/Colector abierto,
salida1,3,50725
entrada de transformador de
corriente 1 a 4 23
entrada de potencidmetro 1 a 4 23
entrada de proceso 1 a 4 22
entrada de termistor 1 a 4 22
entrada de termopar 1 a 4 21
entradas/salida digitales 7 a 12
23, 24
entrada RTD 1 a4 22
relé de estado sdlido, forma A,
salidas 1,3,507 28
relé de estado sdlido, forma A,
salidas 2,4,6 u 828
relé mecanico, forma A, salida 2, 4,
6u826
relé mecanico, forma C, salida 1 a
8 26
relé sin arco, forma A, salida 2, 4,
6u827
Salida de CC conmutada 2, 4, 6 u
8 26
salida de proceso universal 1, 3, 5
0727
cableado de red 31
cablear una red 30
Cablear una red EIA-485 en serie 30
CIP- Capacidades de comunicacion
151
Clave publica 128, 132
Compensacion de calibracion 37, 73,
138-139
Compensacion de entrada
eléctrica 133
Compensacion de salida
eléctrica 133
Compilacion del software 133
comunicacioén en serie 201
Conductores RTD 57
conector estandar, todos los
modelos 19
configuracién de salida 141
configuracion de seguridad 148, 149
Configuracién de seguridad 130, 132
Configuracion del software 151
constante del tiempo del filtro 43
Contrasena 128, 132
Contrasena de administrador 132
Contrasena de usuario 131
Contrasena variable 131
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control 63, 71
control automatico (lazo cerrado) 141
Control de cascada 145
Control de cociente 146
Control de compresor 145
Control de encendido y apagado 142
Control de véalvula motorizada 146
Control diferencial 145
Control duplex 146
control manual (lazo abierto) 141
control proporcional
mas control integral (Pl) 142, 143
control mas integral mas derivativa
(PID) 143
Curva de salida de enfriamiento
Curva de salida de enfriamiento 40, 142

D

Decimal 58

Derivativa de tiempo 41, 136, 143

Desviacion de deteccion de lazo
abierto 69

Desviacion de valor constante
garantizado 1 102

deteccion de corriente 147

Deteccion de corriente 147

Deteccion de lazo abierto 147

dimensiones 12—-13

Direccion 61

Direccidn de bus estandar 109

Direccion IP fija parte 4 101

Direcciones de definicion de
ensamblaje 150

Direcciones de trabajo de
ensamblaje 150

duplex 140

E

Energia alta 39, 137

Energia de enfriamiento 39, 137

Enganche74

Enganche de error de entrada 58,
Escala de energia baja 63, 71

Entradas 7

Error de calentador 43, 147

Error de corriente 43, 147

Error de proceso bajo 58

escala alta 139

Escala alta 57, 72, 139

Escala baja 57, 72, 139

escala baja 139

Escala de energia alta 63, 71

escala de energia de salida 141

Escala de rampa 69, 144

Especificaciones 201

especificaciones de entrada digital 201

Esperar ambos 126

Esperar evento (1y 2) 115, 116, 121,
122

Estado de error de entrada 37

Estado de salida 38

Estructura de ensamblaje predeter-
minada de Modbus 80-119 200

eventos de entrada 7

F

Falla de error de entrada 68, 141, 142
Fecha de fabricacion 133
Final 127
Frecuencia de la linea de CA 101,
144
Fuente 73
fuentes de alimentacion 14
Funciéon 137
Funcién de comparacién 156
Funcién de control 158
Funcién de crondémetro 193
Funcién de entrada analdgica 154
Funcién de logica 163
Funcién de salida 72
funcién de terminal
Maddulo controlador 17
Funcién de variable 198
Funcién global 161
Funcion personalizada 160

G

Ganancia TRU-TUNE+™ 67, 137

guardar ajustes del usuario 136

Guardar configuracién de usuario
101, 136

Guardar no volatil 56, 109

H

Habilitar deteccién de lazo abierto 68

Habilitar error de proceso 58

Habilitar remoto 39, 140

Habilitar TRU-TUNE+™ 66, 137

Habilitar valor constante garantizado
101

Histéresis 66, 73

Histéresis de calentamiento 40, 142

Histéresis de enfriamiento 40, 142

Horas 114, 119

|

instalacién 15

Instancia de funcion 62
Integral de tiempo 40, 136, 143
interfaz de operador 201

J
K

L

Lados
Alarma 74
Limite 65

Lazo de salto127

Leer 43, 147

limite inferior de punto establecido 130

Limite inferior de punto establecido
de lazo abierto 69

limite superior de punto
establecido 139

Limite superior de punto establecido
de lazo abierto 69

Linealizacion 57

Linealizacion de diez puntos 140

Légica 74

Luz indicadora de control manual 142

M

medicién de corriente 201
Medicion eléctrica 133
Menu Accion 38, 64
Menu Alarma 41, 73
Menu Aritmética 46, 93
Menu Bloqueo 148
Menu Calibracién 133
Menu Comparar 44, 78
Menu Comunicaciones 108
Menu Configuracion personalizada 129
Menu Contador 45, 82
Menu Corriente 42, 74
Menu Cronémetro 44, 79
Menu Diagnosticos 132
Menu Entrada analdgica 37, 57
Menu Entrada/Salida digital 38, 61
Menu Estado de perfil 49
Menu Funcién de salida especial 47,
97
Menu Global 101
Menu Lazo 39
Menu Lazo de control 66
Menu Linealizacion 43, 75
Menu Limite 38, 65
Menu Légica 45, 84
Menu Monitor 39
Menu Perfil 101
Menu Salida 70
Menu Tecla de funcion 148
Menu Valor de proceso 37
Menu Variable 100
Menus Médulo de control
Pagina Configuracion
Menu Accién 64
Menu Alarma 73
Menu Aritmética 93
Menu Comparar 78
Menu Comunicaciones 108
Menu Contador 82
Menu Corriente 74
Menu Cronémetro 79
Menu Entrada analégica 57
Menu Entrada/Salida digital 61
Menu Funcién de salida
especial 97
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Menu Global 101
Menu Lazo de control 66
Menu Limite 65
Menu Linealizacion 75
Menu Légica 84
Menu Perfil 101
Menu Salida 70
Menu Variable 100
Valor de proceso 59
Pagina Fabrica
Menu Calibracién 133
Menu Configuracion
personalizada 129
Menu Configuracion de
seguridad 130, 132
Menu Diagnésticos 132
Pagina Operaciones
Menu Accién 38
Menu Alarma 41
Menu Aritmética 46
Menu Comparar 44
Menu Contador 45
Menu Corriente 42
Menu Cronémetro 44
Menu Entrada analdgica 37
Menu Entrada/Salida digital 38
Menu Estado de perfil 49
Menu Funcién de salida
especial 47
Menu Lazo 39
Menu Limite 38
Menu Linealizacion 43
Menu Légica 45
Menu Monitor 39
Menu Valor de proceso 37
métodos de control 141
Minutos 114, 119
Modbus - Usar bloques de memoria
programables 150
Modo de control activo 39
Médulo de control 39, 142

N

Nivel de acceso bloqueado 131
Numero de pieza 132
Numero de serie 133

o
Orden de palabras en Modbus 109

P

Pagina Fabrica del médulo de
control 128
Pagina Fabrica
Mdédulo de control 12, 54, 128, 199
Pagina Perfilamiento 110
Pantalla 74
Parametro 1 a 20 129
parametros de perfilamiento 112
Paridad 108

Pares de pantalla 56, 101
Paso activo 49
Paso de salto 117
Paso no utilizado 125
Pendiente de entrada eléctrica 133
Pendiente de salida eléctrica 133
programacion de la pagina de
inicio 136
Punto de condensacién 93
Punto establecido de autoafinacién
40, 136
Punto establecido de lazo abierto 41
Punto establecido de lazo cerrado 40
Punto establecido de trabajo de lazo
cerrado 39
Punto establecido inactivo 40, 41
Punto establecido inferior
Alarma 41, 146
Corriente 42, 147
Lazo 69, 139
Limite 38
Punto establecido superior
Alarma 42, 146
Corriente 42, 147
Lazo 69, 139

Q

R

Rampa con punto establecido unico
144

Rango alto 58, 73, 140

rango alto 140

Rango bajo 57, 72, 140

rango bajo 140

recepcién de un punto establecido
remoto 140

Recuento de saltos 117

Recuento de saltos restantes 53

respaldo de sensor 139

restaurar ajustes del usuario 136

Relé sin arco 140

Restaurar configuraciéon de usuario
101, 136

retransmitir 141

Retraso Peltier 54, 55, 67

Revision del software 132

S

Salida de evento (1y 2) 117, 118,
123, 125, 126, 127

Salida de evento activo (1 0 2) 51, 52

salida de vibracion 142

salidas 7

Segundos 114, 120

Seguridad de bloqueo de
configuracién 148

Seguridad de bloqueo de lectura 148

Seguridad del sistema 149

seleccion de sensor 139

Silenciar 74

Sistema de sellado de armadura
P3T 4

Solicitud de autoafinacion 40

T

Tecla EZ 148

terminacion de cableado, terminales
de proteccion eléctrica
touch-safe 201

Tiempo 125

Tiempo de deteccién de lazo
abierto 68

Tiempo de filtro 58, 139

Tiempo de paso restante 51

Tipo 73

Tipo de paso 113, 118

Tipo de paso activo 49

Tipo de perfil 101

Tipo de salida 71

Tipo de sensor 57, 137, 139

Tipo de sensor de entrada 137

transferencia sin sobresaltos 142

U

Unidades de altitud 54, 55, 96

Unidades de pantalla 101, 109

Unidades de presion 54, 55

usar el software 148

Usar el software EZ-ZONE®
Configurator 151

V'

Valor constante 126

Valor de proceso 59

Valor de proceso activo 39

Valor de punto establecido final 117
Velocidad 114, 120, 125

Velocidad en baudios 108
Velocidad de rampa 69, 144
voltaje/potencia de linea 201

w

X
Y
y4
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Declaration of Conformity

EZ Zone Series RM C E

WATLOW

1241 Bundy Blvd.
Winona, MN 55987 USA

an 1ISO 9001 approved facility since 1996.

Declares that the following Series RM (Rail Mount) products:

Model Numbers:

Classification:

Voltage and Frequency:

Power Consumption:
Environmental Rating:

RM followed by additional letters or numbers describing use of up to four module
options of various inputs and outputs or communications.

Temperature control, Installation Category I, Pollution degree 2

SELV 24 to 28 VI ac 50/60 Hz or dc

RMA models 4 Watts, any other RM model 7 Watts

IP20

Meet the essential requirements of the following European Union Directives by using the relevant standards show
below to indicate compliance.

EN 61326-1

EN 61000-4-2
EN 61000-4-3
EN 61000-4-4
EN 61000-4-5
EN 61000-4-6
EN 61000-4-11
EN 61000-3-2
EN 61000-3-3°
SEMI F47

2004/108/EC Electromagnetic Compatibility Directive

2006

1996
2006
2004
2006
1996
2004
2005
2005
2000

Electrical equipment for measurement, control and laboratory
use — EMC requirements, Industrial Immunity, Class A
Emissions (Not for use in a Class B environment without
additional filtering).

A1, A2, 2001 Electrostatic Discharge Immunity
Radiated Field Immunity
Electrical Fast-Transient / Burst Immunity
Surge Immunity

A1, A2, A3,2005 Conducted Immunity
Voltage Dips, Short Interruptions and Voltage Variations Immunity
Harmonic Current Emissions
Voltage Fluctuations and Flicker
Specification for Semiconductor Sag Immunity Figure R1-1

*NOTE 1: To comply with flicker requirements cycle time may need to be up to 160 seconds if load
current is at 15A, or the maximum source impedance needs to be < 0.13Q. Control power input of RM
models comply with 61000-3-3 requirements.

EN 61010-1

2001

Raymond D. Feller IlI

2006/95/EC Low-Voltage Directive
Safety Requirements of electrical equipment for measurement,
control and laboratory use. Part 1: General requirements

Compliant with 2002/95/EC RoHS Directive

Per 2002/96/EC W.E.E.E Directive E Please Recycle Properly

Winona, Minnesota, USA March 2010

Name of Authorized Representative Place of Issue Date of Issue

General Manager

bl s

Title of Authorized Representative Signatur® of Authorized Representative
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Como ponerse en contacto con nosotros

Oficinas centrales Europa

Watlow Electric Manufacturing Company Watlow France Watlow Ibérica, S.L.U.

12001 Lackland Road Tour d'Asniéres. C/Marte 12, posterior, Local 9

St. Louis, MO 63146 4 Avenue Laurent Cély E-28850 Torrejon de Ardoz

Ventas: 1-800-WATLOW2 92600 Asniéres sur Seine Madrid - Espafa

Soporte de fabricacién: 1-800-4WATLOW  Francia T.+34 916751292

Email: info@watlow.com Tél: + 33 (0)1 41 3279 70 F.+34 9164873 80

Sitio Web: www.watlow.com Télécopie: + 33(0)1 47 33 36 57 Correo electronico: info@watlow.es
Fuera de los EE. UU. y Canada: Correo electronico: info@watlow.fr Sitio Web: www.watlow.es

Tel: +1 (314) 878-4600 Sitio Web: www.watlow.fr

Fax: +1 (314) 878-6814

Watlow UK Ltd.

Watlow GmbH Linby Industrial Estate

L. ] Postfach 11 65, Lauchwasenstr. 1 Linby, Nottingham, NG15 8AA
Ameérica Latina D-76709 Kronau Reino Unido
Watlow de México S.A. de C.V. Teléfono Teléfono: (0) 115 964 0777
Av. Fundicion No. 5 Tel: +49 (0) 7253 9400-0 Fax: (0) 115 964 0071
Col. Parques Industriales Fax: +49 (0) 7253 9400-900 Correo electronico: info@watlow.co.uk
Querétaro, Qro. CP-76130 Correo electronico: info@watlow.de Sitio Web: www.watlow.co.uk
México Sitio Web: www.watlow.de Desde fuera del Reino Unido:
Tel: +52 442 217-6235 Tel: +44 115 964 0777
Fax: +52 442 217-6403 Watlow ltaly S.r.l. Fax: +44 115 964 0071

Viale ltalia 52/54
20094 Corsico Ml
Italia

Tel: +39 024588841
Fax: +39 0245869954

Correo electronico: italyinfo@watlow.com

Sitio Web: www.watlow.it

Asia y Pacifico

Watlow Singapore Pte Ltd.

16 Ayer Rajah Crescent,

#06-03/04,

Singapore 139965

Tel: +65 6773 9488 Fax: +65 6778 0323

Correo electrénico: info@watlow.com.sg  Sitio Web: www.watlow.com.sg

Watlow Australia Pty., Ltd.
4/57 Sharps Road
Tullamarine, VIC 3043
Australia

Tel: +61 3 9335 6449

Fax: +61 3 9330 3566

Sitio Web: www.watlow.com

Watlow Electric Manufacturing Company (Shanghai) Co. Ltd.
Room 501, Building 10, KIC Plaza

290 Songhu Road, Yangpu District

Shanghai, China 200433

CHINA

Tel: +86 21 3381 0188

Fax: +86 21 6106 1423

Correo electronico: viee@watlow.cn

Sitio Web: www.watlow.cn

JDRO— DvN\UHRett

T101-0047 REHFREAXHNHH1-14-4

MEE )L BRI

Tel: 03-3518-6630 Fax: 03-3518-6632

Correo electronico: infoj@watlow.com  Sitio Web: www.watlow.co.jp

Watlow Japan Ltd.

1-14-4 Uchikanda, Chiyoda-Ku

Tokyo 101-0047

Japoén

Tel: +81-3-3518-6630 Fax: +81-3-3518-6632

Correo electronico: infoj@watlow.com Sitio Web: www.watlow.co.jp

Watlow Korea Co., Ltd.

#1406, E&C Dream Tower, 46, Yangpyeongdong-3ga
Yeongdeungpo-gu, Seoul 150-103

Republica de Corea

Tel: +82 (2) 2628-5770 Fax: +82 (2) 2628-5771
Sitio Web: www.watlow.co.kr

Watlow Malaysia Sdn Bhd

1F-17, 101 Business Park

No.1, Persiaran Puchong Jaya Selatan
Bandar Puchong Jaya

47100 Puchong, Selangor D.E.

MALAYSIA

Tel: +60 3 8076 8745 Fax: +60 3 8076 7186

RASREEHRBROBERLR

80143 BHMATSE LB —IK1895% 10182—

EFE: 07-2885168 {#E: 07-2885568

Watlow Electric Taiwan Corporation

10F-1 No.189 Chi-Shen 2nd Road Kaohsiung 80143
Taiwan

Tel: +886-7-2885168 Fax: +886-7-2885568

Su distribuidor autorizado de Watlow

TOTAL

CUSTOMER
SATISFACTION

3YearWarranty
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